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WYMAGANIA OGOLNE
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powiatowych , miejskich i gminnych
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OST - ogolna specyfikacja techniczna
SST - szczegO6towa specyfikacja techniczna
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji tedaniej (OST) & wymagania ogoélne dotygze wykonania i
odbioru rob6t drogowych i mostowych.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi ohkg@wjaca podstaw opracowania szczegOtowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargokgniraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogaofewddzkich, powiatowych i gminnych.
1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnmwymagania ogoine, wspéine dla robot etpgh ogdlnymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDR gbszczegdlnych asortymentdéw robét drogowych itavagch. W
przypadku braku ogolnych specyfikacji technicznyeidanych przez GDDP dla danego asortymentu robsialenia
dotycz rowniez dla SST spormizanych indywidualnie.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione poej okrelenia naley rozumiet w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catad¢ techniczno-aytkowa (droga) albo
jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny, exzet).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegi miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z
nadsypls - odlegtaé w wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnoej.
1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wrazszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5 Droga tymczasowa (mori@awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczoneuchu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przesvidzilo usugtia po jego zakeczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgxia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzgty do notowania zdaraed
okoliczndici zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeagych odbioréw robét, przekazywania
polecé i innej korespondencji technicznej paazy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonaw¢ projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkecenovy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegsz.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahymntraktowych (wyznaczona przez Zamawgago, o
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawcapawiedzialna za nadzorowanie robdt i administraeé&ontraktem.
1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua
1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbpoahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju iapas
dzielhcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwnaz ze sposobem ich potenia.
1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - @£ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktdra jest ograniczona korpdrogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyntelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16 Ksiazka obmiarow - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangimonami, staacy
do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wylicgeszkicow i ew. dodatkowych
zahcznikow. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez hyniera/Kierownika projektu.
1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzsy zaakceptowane przez Zamawdapo, niezldne do
przeprowadzenia wszelkich badigprob zwazanych z ocepjakasci materiatdw oraz robot.
1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentpopjektovs i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezyiniera/Kierownika projektu.
1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkatdm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezgz.
1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgttych do przejmowania i rozktadania ofen od ruchu na podie
gruntowe
i zapewniajcych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa écieralna - gdrna warstwa nawierzchni poddana b#gedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikdéw
atmosferycznych.
b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstw scieralrp a podbudow, zapewniaica lepsze rozienie
napezen
w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow
c) Warstwa wyrGwnawcza - warstwazica do wyrownania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna €z nawierzchni stica do przenoszenia ohzen od ruchu na podie. Podbudowa nie sktada
sie
z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
e) Podbudowa zasadnicza - gérnasépodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sktada sie
z jednej lub dwdch warstw.
f) Podbudowa pomocnicza - dolnag&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrong,
odsiczapca lub odcinagca.
g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej ghpminzadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkdmratania
mrozu.
h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu unietivdenia przenikania cwstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powye;.
i)  Warstwa odgzajca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedostaj sk do nawierzchni.
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1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodié - zgodndéé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamjesi przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju robot
budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasehu przeznaczony do umieszczania w nim drogidazamych

Z nig urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy #Boréwnie obejmowd teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzei chronicych ludzi isrodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazow, umieszczenia wdzer organizacii i
bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczéie do bocznego oparcia konstrukciji nawierzchni.

1.4.27. Podiaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;aley pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.28. Podiae ulepszone nawierzchni - gorna warstwa paltdezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagtazane Wykonawcy przezzymiera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.
1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgtaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31. Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego agmainia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierzt dziko zyjacych lub uradzer technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanawey utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka, szladdvdowek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosvutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopmagktad droga,
kolej, rurocig, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa -e¢$¢z dokumentacji projektowej, ktoéra wskazuje lokalizac
charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robat.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegozeéMskladé si¢ z petnejsciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu upoazikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenorruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpktosc teoretyczna - odlegéé micdzy punktami podparcia @#gskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleganiedzy zewrtrznymi kravnedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowdtszeroké¢ konstrukcyjm, ustroju niogcego.

1.4.40. Szerokd¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlmpdzajow ruchu
oraz szerok& chodnikdw mierzona wéwietle porczy mostowych z wylczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielagcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ictidgio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.
1.4.42. Teren budowy - teren ud@phiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee czs¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjd ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inm drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - ¢& przedsiwzigccia budowlanego, stanoyga odebng catcs¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolra do samodzielnego petnienia funkcji techniczrigtkowych. Zadanie me polegd na wykonywaniu
robo6t zwiazanych z budow modernizacy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robét, bezpieazswo wszelkich czynnii na terenie
budowy, metody #zyte przy budowie oraz za ich zgodthoz dokumentagj projektowa, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrédlonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktow gtdwnych trasy
oraz reperow, dziennik budowy oraz egzemplarz d@nteciji projektowej i komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadioza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniseezoaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwalivdasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w
szczego6towych warunkach umowy, uwadpiajpjcym podziat na dokumentagprojektova:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz projektow dokumentagj
wykonawcz (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawiergly spis dokumentacji projektowej, ktdrWykonawca opracuje w ramach ceny

kontraktowej.
1.5.3. Zgodno $¢ robot z dokumentacj g projektow g i SST
Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowkumenty przekazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu stanowtzes¢ umowy, a wymagania okilene w ch@éby jednym z nich sobowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumeiitac



W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow ohpwe kolejndé ich waznosci
wymieniona
w ,Kontraktowych warunkach ogéinych” (,0gélnych warkach umowy”).

Wykonawca nie mige wykorzystywd btedéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyz) wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fnie s wazniejsze od wymiarOw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatialzgodne z dokumentagcprojektovs i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartei docelowe, od ktorych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow ingd@téw budowli musg
wykazywa zgodnaé
z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentagprojektows lub SST i wplynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontgped ruchem”)

Wykonawca jest zoboazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniejcych obiektéw (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkres
trwania realizacji kontraktuzalo zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca przedstawizyinierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zamdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpiace
robdt w okresie trwania budowy. W zatesci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienéhya bieaco
aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgarieaciji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i kedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgie takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewatay ten sposéb bezpiecztwo
pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dzier i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgtldw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczge kyda akceptowane przezipniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposdb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyctktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez dyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnecha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktows.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowfany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniaweealizacji kontraktu zado
zakaczenia i odbioru ostatecznego rohot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje kdzie utrzymywdé tymczasowe ueglzenia zabezpieczgie, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz weseeinne srodki niezkedne do ochrony robét,
wygody spotecznii i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogroldii wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone piigazdéw i maszyn praagych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodnioimgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposdb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyctktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez dyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnecha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktows.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé& w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych i
innych, a wynikajicych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaezki innych przyczyn powstatych w negsstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegd6iny wzgdl na:

1) lokalizagt baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovégdaiojazdowych,
2) srodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnpgtami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) maliwoscia powstania pzaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpo zarowa
Wykonawca hdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowej.
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Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vapya sprzt
przeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesza@nibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisazabezpieczone przed
dostpem osab trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaa@rem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza ei uzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o egéniu wikszym od
dopuszczalnego, olkflenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robdt bda miaty aprobag techniczm wydam przez uprawniomjednostk,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatowsradowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azpaiczeniu robdét ich szkodlivég zanika
(np. materiaty pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymadachnologicznych wbudowania. zédi
wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgod: na wycie tych materiatdbw od wigiwych
organow administracji gastwowe;.

Jeceli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie gpecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj
1.5.8. Ochrona wtasno $ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochepimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruregi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzddoych widcicielami tych urzdzen potwierdzenie informacii
dostarczonych mu przez Zamawi@ggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapiewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacitzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezefwzasow dla wszelkiego rodzaju robat,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zamai rozpocgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwitocznie powiadomiyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadzez kgdzie z nimi
wspotpracowat dostarczgy wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu maaprWykonawca fdzie odpowiadé za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkddzémstalacji na powierzchni ziemi i udzenr podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezaagcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
sposéb powodagy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzeradawy
mieszkaniowej wasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatébip

Inzynier/Kierownik projektu khdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych poizy
Wykonawg a wiagcicielami nieruchoméxi i dotyczicych korzystania z wtasia i drég wewrtrznych. Jednate, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie kxdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdp one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obci azen osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowésig do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych przy transporc
materiatéw i wyposznia na i z terenu robdét. Wykonawca uzyska wszethezlzdne zezwolenia i uzgodnienia od
wihasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie
bedzie powiadamiat lsyniera/Kierownika projektu. tynier/Kierownik projektu mee polect, aby pojazdy nie spetnigje
tych warunkéw zostaty usugie z terenu budowy. Pojazdy powodig nadmierne obgienie osiowe nie dala dopuszczone
naswiezo ukaczony fragment budowy w olfsie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawvszelkich
robdt w ten spos6b uszkodzonych, zgodnie z polecarizyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpiecze nstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawoglbie przestrzegaprzepiséw dotyccych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegélngi Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymag@asanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedna
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie ofdazzdpewnienia bezpiearstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrog robét i za wszelkie materiaty i uradzenia uzywane do robét od
daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakéczenia rob6t przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca khdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanigiqmo by prowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemently v zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie hgniera/Kierownika projektu
powinien rozpoczé roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si e do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscovag ome
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére@ ® jakikolwiek sposob zwizane z wykonywanymi robotami icthzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postandwiiczas prowadzenia robot.

Wykonawca bkdzie przestrzegapraw patentowych idmnzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszdikic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu do spgti, materiatow
lub uradzenr uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w sposdhgty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dziataniach, przedstawtajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obeizenia i wydatki wynikle z lub zwzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyokrye
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Wykonawca, z wyjtkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wynikniaykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Irzyniera/Kierownika projektu.
1.5.13. Réwnowanosé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasaekonkretne normy i przepisy, ktore spethiemajp
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotylatbbowhzywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepisoie av warunkach kontraktu nie postanowiono inac¥éjprzypadku
gdy powotane normy i przepisy paistwowe lub odnoszsig do konkretnego kraju lub regionu, modyé réwniez
stosowane inne odpowiednie normy zapevasijrowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy,
pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwinidz przez layniera/Kierownika projektu. Ranice pomgdzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamisz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawicprzedta:one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadowe, budowle oraz inne pozost&d o0 znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdmielowy lyda uwazane za wiasng Zamawiajcego. Wykonawca
zobowhzany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowat zgodnie z jego poleceniami.zééi w wyniku
tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, bkynier/Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiagym i Wykonawa ustali wydhizenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o kton nalery
zwiekszy¢ cere kontraktow.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 0 ile warunki kontraktu przewidarealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpiecgyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgirzransport oraz inne
urzadzenia towarzyse, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.B&plecze Zamawiagego”.
2. MATERIALY
2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavg¥staniem jakichkolwiek materiatdbw przeznaczongich
robot, Wykonawca przedstawi Aynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, czegétowe informacje dotysze
proponowanegdrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyahteriatow jak réwniz odpowiednieiwiadectwa
bada laboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danegmdta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia ba&da celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposéb agly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozdobel wiacicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatow ze
zrédet miejscowych wiczapc w to zrédla wskazane przez Zamawieggo i jest zobowzany dostarcay
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyed rozpoczciem eksploatacjirddta.

Wykonawca przedstawi iynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacj zawierajca raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtiniajc aktualne
decyzje o eksploatacji, organéw administracfigiaowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spelnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych materiatow
pochodzcych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydcibymateriatéw, dzieawy i inne jakie okz sie potrzebne w
zwiazku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanidematldw miejscowych dxa
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po ukficzeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopia terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
dokumentach umowyelda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktadadpdnio do wymagaumowy lub wskaz@a
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowada zadnych wykopdéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktdre zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyleayzyska na to piserazgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgamjacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione w
miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie
tych materiatow do innych robét, inte dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtemialdw zostanie odpowiednio
przewartéciowany (skorygowany) przezyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaamykonuje na
wihasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materiatdw

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigumozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co nai@y 3 tygodnie
przed uyciem tego materiatu, albo w okresie zmym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie lfadgmaganych
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanylzaj materiatu nie nmie byt pd&zniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane msterdo czasu gdy dula one uyte do roboét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowabja sjakos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skltadowania materiatdwdab zlokalizowane w olbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bagiow miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.
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2.6. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwornie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdabkteriatdw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkeiwosci. Wyniki tych kontroli kzda stanowé podstaw do akceptacji ok&donej partii materialtéw pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu hdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musza by¢ spetnione
nastpujace warunki:

a) Ireynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspelofida w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtw, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jakd¢ wykonywanych robot. Spez uzywany do rob6t powinien liyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgkdem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanigacji rob6t, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku uefalw wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami stdagmi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachytmiera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma Byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdci do pracy. Powinien l#yzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hygnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca khdzie konserwow@sprzt jak réwniez naprawig lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewidmjozliwo $¢ wariantowego gycia spretu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybomueyska jego akceptacprzed
uzyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie nie by p&zniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantdge zachowania warunkdéw umowy, zostan
przez Irtyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robdét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkéw transportu, ktore nie wptymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robo6t i wikiwosci przewaonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfiigorowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dergmi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachytmera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyumows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazegidsspetni@ wymagania dotyexe przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw fiainnych parametrow technicznyc$rodki transportu nie spetnigje tych
warunkéw mog by¢ dopuszczone przeziyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@estanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwé na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratyiidnie z warunkami umowy oraz za jé&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t,ctazgodné¢ z dokumentagj projektova, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanynep Wykonawe oraz poleceniami kiyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metaggonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyozew planie i wyznaczenie wysokm
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami édreymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu rob4t zostanusunégte przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okae sk skutkiem bédu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgsokprzez Irkyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialfw za ich doktadn&.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw
rob6t kxda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfome SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjynier/Kierownik projektu uwzgldni wyniki
bada materialéw i robot, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
dodwiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvegie na rozwzam kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod giba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@ i przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika projektu program

zapewnienia jakii. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony sposob wykonywania
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robot, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t mgamdupcy wykonanie robét zgodnie z dokumengacj
projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawier&

a) czs¢ ogolm opisupca:

- organizagj wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaeambdt,

—  organizagjruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

—  sposo6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz 0os6b odpowiedzialnych za jékoterminowd¢ wykonania poszczegolnych elementéw robét,

- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jaom wykonywanych robot,

-  wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,

- sposob oraz fogngromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmd

sterupcych, a take wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w proces@hrologicznym, proponowany

sposéb i forma przekazywania tych informacji zgnierowi/Kierownikowi projektu;
b) cz$¢ szczegodtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uggzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozioraz wyposzeniem w

mechanizmy do sterowania i adzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i il6¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,

lepiszczy, kruszyw itp.,

—  sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéwdpaeat, ich wiasciwosci w czasie transportu,

—  spos6b i procedeipomiaréw i bad& (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie

urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéwyayzania mieszanek i wykonywania poszczegoélnych

elementéw robot,

—  sposoéb pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdsci robét

Celem kontroli robo6t édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazona jakasé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakdéci materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie adzenia niezedne do pobierania
prébek i bada materiatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zyimier/Kierownik projektu mge zaadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca hdzie przeprowadZapomiary i badania materiatdw oraz robdt zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyniokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam choee, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrgést konieczny, aby
zapewnt wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy mynierowi/Kierownikowi projektus$wiadectwa,ze wszystkie stosowane wdzenia i
sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaivymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu rhgiod
badawczych. Jeli niedocagniecia te leda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatéw i dépuje do uycia dopiero wtedy, gdy
niedocagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiaosunete i stwierdzona zostanie odpowiednia j@kdych
materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem aghateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod pobierania probglartych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji may¢ z jednakowym prawdopodoliswem wytypowane do
bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagvt zatwierdzone przez kyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez lkyniera/Kierownik projektu é&da
odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaatwply przez layniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawca g¢lizie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgrzez Wykonawe usungte
lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkolybada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryveanawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adip, gdy normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowsozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezayniera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi kyniera/Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykoogmmiaru lub badania, Wykonawca przedstawi §anjgi ich wyniki do
akceptacji layniera/Kierownika projektu.



6.5. Raporty z bada

Wykonawca hkdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wigami bada jak
najszybciej, nie pfiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakd.

Wyniki bada (kopie) kkda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegmzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez leyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania matéviatv
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawpadducent materiatdw powinien udzieinu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonug weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzoneggz Wykonawe,
poprzez mgdzy innymi swoje badania,etizie ocenid zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw wtasnych badakontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieta probki materialtébw i prowadgi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. ddi wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwylacznie na whasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatdw i robot z
dokumentagj projektova i SST. Mae rownie: zleck, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggzowtérnych lub dodatkowych batla
pobierania probek poniesione zost@nzez Wykonawe
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpieazgtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi okéonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz ataciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

—  Polsk Normg lub

—  aprobat techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie s objete

certyfikacp okreslona w pkt 1

i ktore spetniagg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST, 4dm partia dostarczona do robot
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych baddeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngbowiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy afeck okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obawaujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeba dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpieggeva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsgroudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowytizie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatésaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalstwego. Zapisy drla czytelne, dokonane trwatechnily, w poradku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem aanika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ktyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoInéci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowe;j,

dak uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniacgk i harmonogramoéw
robot,

- terminy rozpocgia i zakdiczenia poszczeg6lnych elementéw robot,

—  przebieg robdt, trudsa i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia hyniera/Kierownika projektu,

—  daty zargdzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

—  zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikaich i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw robét,

- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

—  stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podleggch ograniczeniom lub wymaganiom
szczegolnym w zvgzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodné¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;j,

— dane dotyege czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robaét,

- dane dotyegxe sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

- dane dotyexe jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegoélinych elementéw budanpiodaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydd przedi@zone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania $rojektant
nie jest jednak stranumowy i nie ma uprawniedo wydawania poledeWykonawcy robot.
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(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwaftaj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z elementéw robaét.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza si sposob gty w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do lgki
obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéi materiatdow, orzeczenia o jal@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakii. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny kyudostpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zaliczeesbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stiace dokumenty:

a) pozwolenie na realizagadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzeciminéumowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustale

f)  korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawedabezpieczonym.

Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Irzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do yeyl
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokatacy projektova i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pduwsaieniu Irzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kaizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wWlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fmie.

Obmiar gotowych robétdilzie przeprowadzony z eztcscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoeym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robét i materiatow

Dlugosci i odlegtadici pomiedzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymeda obmierzone poziomo wzdidlinii osiowe;j.
Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, obiosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona
przez sredni przekrdj. lléci, ktére may by¢ obmierzone wagowo,ebla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robé¢dab zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Uetlzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie uradzenia pomiaroweddla przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanhot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje apizenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom SST d8izie
utrzymyw& to wyposaenie zapewniat w sposob aglty zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedeggziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robéiakie w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzaegrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohfiezkeda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksizki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice radoxy¢ dolaczone w formie oddzielnego aaznika do ksizki
obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zylrierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét,
ktore w dalszym procesie realizacji ulagrakryciu.

Odbiér rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umioviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfinm®ostpu robot.
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Odbioru robét dokonuje fiynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dceemtzika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbidreldzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpiej jednak ni w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolaydi powiadomienia o tym fakcie tgniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentoéw
zawierajcych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiaw konfrontacji z
dokumentagj projektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru ogciowego robot dokonuje

sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dtriob6t dokonuje trynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeésypgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichdlo jakasci | wartdsci.
Catkowite zakéczenie robdt oraz gotowo do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona przez Wykonagvevpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem isenje o tym fakcie Iayniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robd6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakazenia robo6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaaponez Zamawiagego w obecriei Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowvykonania robét z dokumentagjrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozieazsrealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegaicych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pekeoavych lub robét uzupetiggych w warstwiescieralnej lub
robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czysoia ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jakgé wykonywanych rob6t w poszczegoélnych asortymentaigiznacznie
odbiega od wymaganej dokumentapjojektowa i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésewvo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagj@rzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio robét jest protokédt odbioru ostatecznegdatrob
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgiapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpaiy przygotowé&nastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkg\esli zostata sporadzona w trakcie
realizacji umowy,

szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowakamentéw umowy i ew. uzupetnige lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafia oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiaréw zaiczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom uradzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawca robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nigld gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigkea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zaradzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetniap kda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiagcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzugighcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyaor zwihzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweyaym.

Odbiér pogwarancyjnydulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigkiwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaraza jednostk obmiarow ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstaw ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kossowej lgdzie uwzgédniat wszystkie czynndi,
wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeié).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robétidobejmowd:

- robocizr bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,
- wartd¢ zwzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymisjaewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
- wart@¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
—  koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
—  podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.
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9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00
Koszt dostosowania sido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki olkglene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione wetagsie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:
(&) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instifjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczetigpii projektu Irzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodniavynikajacych z posipu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowani&wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzietawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukgj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikéw, barier, oznakowsi drenau,
() tymczasow przebudow urzadzer obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie nigtie tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynnéei ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajchu obejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budmel(Dz. U. Nr 89, poz. 414 z jpoejszymi zmianami).
2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2201 r. w sprawie dziennika budowy, maonta rozbidrki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogachiqamych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).

13



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna mstpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghfieznych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drogiignej Strzgew — Strzydwek, gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS% wymagania dotyeke wykonania i odbioru robét
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punkidysokaciowych.
1.2. Zakres stosowania ST

Jako cz$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych SpecydjkaTechniczne naty odczytywa i rozumie
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunicie
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowej oraz potzenia obiektow
inzynierskich.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysstiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysméwego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wigséciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktamygnaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wys@owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwahhrooa ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie g&@patatwiagcy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzewniznaczenia osi obiektu i punktow wysé&iowych,
zastabilizowanie ich w sposo6b trwaty, ochgdoh przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb igaivy odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowaliigktu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasymkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fikt.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdjpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégbokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gegrobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énie
srednicz od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nzjestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto
0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istaiEgj nawierzchni bolce stalovgeednicy 5 mm i diugéei od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” kt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekmwvych naley stosowa nastpujacy sprzt: teodolity lub
tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, tatigsmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymagane]j doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotyegce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatow

Sprz:it i materiaty do odtworzenia trasy vma przewozi dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca powinien pegepd Zamawiajicego dane zawiergje lokalizacg i
wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu 0o materialy dostarczone przez Zamawégo, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia i
pomiary geodezyjne niegne do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &yvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawénzyniera o wszelkich kbach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtownych trasy i (lub) reperéw roboczychedt te powinny by usunite na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #@ia sie od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z ré@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych, akceptowane przez
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Inzyniera, zostamwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe
w takim przypadku obgia Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiardw przez lryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgérednie osi trasy mugzby¢é zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyemy i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae czasie trwania
robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostan zniszczone przez Wykonawdwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komeaio dalszego prowadzenia robo6t, to zastare odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostatle prace pomiarowe konieczne pikwidtowej realizacji rob6t nale do obowizkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne prany by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, prziyyaiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a zekdowizane do punktéw pomocniczych, pmoych poza granicrobot
ziemnych. Maksymalna odlegibpomidzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracz&a500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a tak
przy kazdym obiekcie iynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wygosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zalay¢ poza granicami robot zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze pma wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak takich punktdw, repery roboazalery zalazy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie wssib wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezytmera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, aby $redni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwéjra w nawkzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoeej w
dokumentaciji projektowe;j.

O$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachirpdnich w odlegtéci zalenej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtrasly w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby
wigksze ni 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cenpiizostatych drog. Rdne niwelety punktow osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrédonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nglaizy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robét zapi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza gganoieot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypdéw i wykopdéw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robot), zgodnie z dokumengapjojektowa oraz w miejscach wymaggaych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachagthwanych przez mgniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopdw naly stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypéw o wysoda przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegtéc
miedzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owag. Odlegtd¢ ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym z
dokumentagj projektova.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okékjacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegéliqrzyczotkow i filarow mostow i
wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prtjela powinna zawieta opis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wys@iowych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
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Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektéw jestsza obmiaru rob6t mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.
8.2. Sposaéb odbioru robét
Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicéw i dziennikdw pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjiefre Wykonawca przedkladadynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnychrasly i punktow wysokiziowych,
— uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wys@owych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewdnywa wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
—  zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, rocla ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatw@jodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Ptatnd¢ robot zwizanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestiauy koszcie rob6t mostowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasadyomykvania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olssingvestycji, Gtowny Urgd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnpamoma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysékimwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuaeyjwysokdciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realipaeyGUGIK 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizaeyGUGIK 1983.

NoogokwdpR
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.01

USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna mstpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghfieznych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drogiignej Strzyew — Strzyowek, gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \S& wymagania dotyeke wykonania i odbioru robét
zwigzanych z usurciem drzew i krzakdw.
1.2. Zakres stosowania ST

Jako cz$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych SpecydjkaTechniczne naty odczytywa i rozumie
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunicie
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t azwanych z usugciem drzew i
krzakow, wykonywanych w ramach robot przygotowavetzy
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyseze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjskt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu
Ogdlne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakow
Do wykonywania rob6t zwrzanych z usugtiem drzew i krzakOw naly stosowa:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usuricia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny
Pnie, karpiq oraz gatzie naley przewozt transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wart@¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydtyansportowane
w sposOb nie powodagy ich uszkodz

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwizane z usurtiem drzew i krzakéw obejmajvyciecie i wykarczowanie drzew i krzakéw,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypafder oraz ewentualne spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu.

Teren pod budogdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokop@winnych miejscach wskazanych w
dokumentaciji projektowej, powinien dpczyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zwiane z usugtiem drzew i krzakdw powinna byizyskana przez Zamawiaggo.

Wycinke drzew o widciwosciach materiatu Zytkowego nalgy wykonywa w tzw. sezoniegbnym, ustalonym
przez Irzyniera.

W miejscach dokopdw i tych wykopow, z ktérych griest przeznaczony do wbudowania w nasypy, tesdgiyn
oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuné korzenie tak, aby zawagdczeici organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy hie przekta@2o.

W miejscach nasypow teren nateoczysci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty sina gkbokasci do 60 cm
ponizej niwelety rob6t ziemnych i linii skarp nasypuwyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Raslinnos¢ istniepca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona doi¢sa, powinna by przez Wykonawe
zabezpieczona przed uszkodzenienmelieoslinnosé¢, ktdra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona prze
Wykonawe;, to powinna b§ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaa@eany przez odpowiednie wiadze.
5.3. Usungcie drzew i krzakéw

Pnie drzew i krzakéw znajdige s¢ w pasie robdt ziemnych, powinny dwykarczowane, za wyjkiem
nastpujacych przypadkow:

a) w obrebie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i ista@g rzdna terenu w tym miejscu znajduje sb
najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej koraimogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie paaoiine pod
nasypami powinny hisciete nie wyej niz 10 cm ponad powierzchpterenu. Powssze odsipstwo od ogdélnej zasady,
wymagaijcej karczowania pni, nie ma zastosowanizeljgprzewidziano stopniowanie powierzchni terend podstaw
nasypu,

b) w obrbie wyokmglenia skarpy wykopu przecirgego st z terenem. W tym przypadku pnie powinny Kgicte réwno
z powierzchni skarpy albo pougj jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phiaaley wypetnic gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagkci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.00R6boty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopow, nalgtymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesiv nich
wody.
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Wykonawca ma obowzek prowadzenia robot w taki sposéb, aby drzewadstawiaice wartd¢ jako materiat
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracij wiaciwosci w czasie robét.

Mtode drzewa i inne &iny przewidziane do ponownego sadzenia powinnywykopane z din ostraznoscia, w
sposob ktory nie spowoduje trwatych uszkadzenastpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozosta$gi po usunigtej roslinnosci

Sposoéb zniszczenia pozostaiiopo usunitej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewry za pomog specjalistycznego spitt, to sposéb wykonania
powinien odpowiadazaleceniom producenta spiz. Niewyteczne pozostatoi po przerébce powinny byusungte przez
Wykonawe z terenu budowy.

Jereli dopuszczono spalaniestimnosci usungtej w czasie rob6t przygotowawczych Wykonawca mavalzek
zadbd, aby odbylo s ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpigstea i odpowiednich przepiséw.

Zaleca si stosowanie technologii, umdwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégildymu, to
jest spalanie w wysokich stosach albo spalanietacticc wymuszonym doptywem powietrza. Po zadaeniu spalania
ogien powinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawieni@ych si czsci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzdly zmusity Wykonawe do odsjpienia od spalania lub jego
przerwania, a nagromadzony materiat do spaleniegtigprzeszkoe w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien
usura¢ go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w infegste zaakceptowane przezyniera, w ktérym bdzie
mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny lgyusungte przez Wykonawgz terenu budowy. J& pozostatdci po spaleniu,
za zgod Inzyniera, g zakopywane na terenie budowy, to powinny bge ukltadane w warstwach. & warstwa powinna
by¢ przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnaclprzykryta warstw gruntu o grubgci co najmniej 30 cm i
powinna by odpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostaio po spaleniu nie magoy¢ zakopywane pod rowami
odwadniagcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérychbgaia st przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola robo6t przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jaki rob6t polega na wizualnej ocenie kompldgiaisunicia ralinnosci, wykarczowania korzeni
i zasypania dolow. Zagzczenie gruntu wypetnigjego doty powinno spetniaodpowiednie wymagania olélene w OST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarove robét zwizanych z usurtiem drzew i krzakéw jest:
— dladrzew - sztuka,

— dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykan@aoych pniach,
przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robét obejmuje:
— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieqgaha koe drzewrn, wzgkdnie spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu,
— zasypanie dotow,
— uporadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.04

ROZBIORKA PRZEPUSTOW

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna mstpracowana na podstawie Ogolnych Specyfikacfhfieznych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drogiignej Strzyew — Strzyowek, gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PEATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejYSifwymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z rozbiork przepustéw.
1.2. Zakres stosowania ST

Jako cz$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych SpecydjkaTechniczne naty odczytywa i rozumie
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunicie
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot aganych z rozbidrk przepustow:
betonowychzelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z

definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjrkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogo6Ine wymagania dotyseze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiorce pstépr mog by¢ wykonane z drewna lub rur stalowych w
postaci:

- rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, sktadaych st z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), nég z
krawedziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm),esen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,

- rusztowa drabinowych, sktadagych sé z drabin (np. dlug&i 6 m, szerok&ci 52 cm), usztywnionych gteniami z
desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktérych szczeblaph3r2 x 6,3 cm) uktadagspomosty z desek,

- przestawnych klatek rusztowaniowych z rukostgich srednicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek okb® x 1,5
m lub ptaskich klatek rusztowaniowych (np. z raletvychsrednicy 108 mm i gtownikdw 45 x 45 x 5 mm i 70 x 70 x 7
mm), o wymiarach klatek okoto 1,1 x 1,5 m,

—  rusztowa z rur stalowyctirednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych §cznikami w ramownice i kratownice.

Rusztowanie naly wykona z materiatdw odpowiadaych nasipujacym normom:

— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-960Q], PN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej grhezyniera,
-  gwadzie wg BN-87/5028-12 [8],

—  rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 lib innej zaakceptowanej przezzymiera,

- latowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub innefakceptowanej przezAyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprztu

OgobIne wymagania dotyseze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zwzanych z rozbidrk przepustéw mie by wykorzystany sprg podany porzej, lub inny
zaakceptowany przeziyniera:
tadowarki, zurawie samochodowe, samochodyzarowe, zrywarki, mioty pneumatyczne, pity ima&ciczne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycrce transportu

OgobIne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mgna przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MXQ@0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie rob6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw przepustéw obejnugunicie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumensgmjojektowa, SST lub wskazanych przezzmiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagjientaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej, 2gnier maze polecé
Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktdrej zostanie ékney przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mima wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w SST lub przez ltyniera.

W przypadku robot rozbiorkowych przepustu agldokoné:

—  odkopania przepustu,

-  ew. ustawienia przefroych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

—  rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje ailzyské&, w sposébgczny lub mechaniczny z ew. przegiem petéw
zbrojeniowych i ich odgiciem,

- demontau prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. riementdéw skrzynkowych, ramowych) z uprzednim
oczyszczeniem spoin i griowym usungciu taw, wzgkdnie ostranego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanych,
klinkierowych itp. przy zateeniu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementéw, przeaimyzh do powtdrnegozycia (z zaprawy, kawatkdéw betonu, izolacji
itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniaednych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie gtajc wkasnacia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okétone w
SST lub wskazane przezzmiera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST st wlkasnacia Wykonawcy, powinny by usunite z terenu budowy.
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Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drégrodzé i przepustéw znajdage se w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentagcprojektova beda wykonane wykopy drogowe, powinny dfymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnéci nalezy zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nalewypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacz&go terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w OST D-02.00.00
.Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jaka rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych da@mego wykorzystania.

Zag:szczenie gruntu wypehnigiego ewentualne doly po usgiych elementach przepustow powinno spétnia
odpowiednie wymagania olflene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow robét zwhzanych z rozbidrk przepustéw i ich elementow:

a) betonowych, kamiennych, ceglanych jest®(mretr szécienny),

b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych jest - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje dla rozbiérki przéypus
odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umacnigp., ew. ustawienie rusztowai ich pd&niejsze rozebranie,
rozebranie elementéw przepustu, sortowanie zmowanie odzyskanych materiatow, zaladunek wiyienie
materiatéw z rozbiorki, zasypanie dotéw (wykepdruntem z zagszczeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12
[9], uporazdkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczesig.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6inego przeznaezeni
3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogélnego przeznaczenia
4.  PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nacgargdlnego stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwaggiione i walcowane na zimno og6lnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne
7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane naygor
8. BN-87/5028-12 Gwidzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH NIESKALISTYCH

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

Niniejsza szczeg6towa specyfikacja techniczna mstpracowana na podstawie Ogélnych Specyfikacghfigznych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drogiignej Strzyew — Strzyowek, gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY (GRUNTY)

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] (S wymagania dotyeze wykonania i odbioru wykopéw w
gruntach nieskalistych
1.2. Zakres stosowania ST

Jako czs¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Specydjkalechniczne naty odczytywd i rozumie
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunicie
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie buday |
modernizacji drog i obejmajwykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okigenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyseze robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wysgpujacy w podizu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéryedrie stanowit podize nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawiemacipodatnych i pétsztywnych [12] powinien charamwa® sie
grum nosnosci G;. Gdy poditae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmaci, nalery podtaze doprowadd do
grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacja projektpwSST.
3. SPRZET

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w SST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot
Ogoblne zasady prowadzenia robét podano w SST DOG2L(pkt 5. Spos6b  wykonania  skarp  wykopu  powinien
gwarantowa ich stateczn& w catym okresie prowadzenia robét, a naprawa wdzko wynikajacych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopu, ich poelda lub innych odgpstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe.
Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty oznym stopniu przydatriei do budowy nasypéw
byly odspajane oddzielnie, w sposob unielimdajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotezhgth, wymaga zgody tgniera. Odspojone grunty przydatne do
wykonania nasypow powinny bybezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkade Inzynier dopydci
czasowe sktadowanie odspojonych gruntow, aygjie odpowiednio zabezpieczprzed nadmiernym zawilgoceniem.
5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychoraiemnych powinno spetiiavymagania, dotyexe
minimalnej wartdci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wargzi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét migrh

Minimalna warta¢ | dla:

kiﬁ[)eufgu Autostrad i drég - innych drog -
ekspresowych kategoria ruchu| kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokadici od 20 do 50 cm of
powierzchni robét ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowydle spetniaj wymaganego wskaika zagszczenia, to przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢ do wartgci I, podanych w tablicy 1. deli wartasci wskanika
zag:szczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osiagnicte przez bezpmednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to naje
podija¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umdliwiajacego uzyskanie wymaganych watbwskaznika zagszczenia.
Mozliwe do zastosowanidrodki, o ile nie § okrelone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia doeptacii
Inzynierowi. Dodatkowo mina sprawdzi nosnosé¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych nagtawie pomiaru
wtornego modutu odksztatcenia Egodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.
5.3. Ruch budowlany
Nie naley dopuszczéa ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbavarstwy gruntu (nadktadu) powsj rzgdnych
rob6t ziemnych jest mniejszazn®,3 m. Z chwih przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po
nim jedynie ruch maszyn wykorugych t czynné¢ budowlan. Moze odbywé si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw,
ktére nie spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu. Naprawa uszkofizgowierzchni rob6t ziemnych, wynikajych z
niedotrzymania podanych powsj warunkéw obciza Wykonawe rob6t ziemnych.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopdéw polega na sprawdzergodndgci z wymaganiami ok&onymi w dokumentaciji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegpliwag; nalezy zwrocié na:
a) sposoOb odspajania gruntéw nie pogagsyagh wiasciwosci,
b) zapewnienie stateczudskarp,
¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywaniadiipo ich zakéaczeniu,
d) doktadné¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykeczenie),
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e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w pkcie 5.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02100kD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowa jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-02100k 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrici podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
-  oznakowanie robot,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na pdsyp odkiad, obejmuage: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,
—  odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
- zagszczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj,
- rozplantowanie urobku na odktadzie,
- wykonanie, a naginie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywagcj terenu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepis6w zwizanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem przepustow pod kardnogi orazcianek czotowych jako samodzielnych elementéw.
1.2. Zakres stosowania ST

Jako czs¢ Dokumentdw Przetargowych i Kontraktowych Specydjkalechniczne naky odczytywa i rozumie
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunicie
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z wykonaniem
przepustow pod korardrogi orazscianek czotowych jako samodzielnych elementow.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Przepust - obiekt wybudowany w formie zandtej obudowy konstrukcyjnej, stacy do przeptywu matych ciekéw
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dlaudkeiowego, pieszego.
1.4.2. Prefabrykat (element prefabrykowany) -¢&z konstrukcyjna wykonana w zakfadzie przemystowymktarej po
zmontowaniu na budowie, moa wykon& przepust.
1.4.3. Przepust monolityczny - przepust, ktérego konsfaiknaina tworzy jednoli catas¢, z wyjatkiem przerw
dylatacyjnych i wykonana jest w c&t na mokro.
1.4.4.Przepust prefabrykowany - przepust, ktérego koksjauncgna wykonana jest z elementéw prefabrykowanych.
1.4.5.Przepust betonowy - przepust, ktérego konstrukejaawykonana jest z betonu.
1.4.6.Przepustelbetowy - przepust, ktérego konstrukcjame wykonana jest zelbetu.
1.4.7.Przepust ramowy - przepust, ktérego konstrukcimaavykonana jest w ksztalcie ramownicy pracej na obcizenie
pionowe i poziome.
1.4.8.Przepust sklepiony - przepust, w ktorymzma wydzielt gorm konstrukcg tukows przenosaca obcihzenie pionowe i
poziome oraz fundament tuku.
1.4.9.Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcjgnaavykonana jest z rur betonowych liddbetowych.
1.4.10. Scianka czotowa przepustu - element pgkawy lub kaicowy przepustu w postagtian réwnolegtych do osi drogi
(lub gtowic kotnierzowych), stincy do maliwie tagodnego (bez diawienia) wprowadzenia wody tzepustu oraz do
podtrzymania stokéw nasypu drogowego, ustabilizosvastatecznéci catego przepustu i efriowego zabezpieczenia
elementéwsrodkowych przepustu przed przemarzaniem.
1.4.11. Skrzydta wlotu lub wylotu przepustu - konstrukciezce si ze $ciankami czotowymi przepustu, rownolegte,
prostopadte lub ukme do osi drogi, skace do zwgkszenia zdolngi przepustowej przepustu i podtrzymania stokow
nasypu.
1.4.12.Pozostale ok&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fikt.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0{vkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepust@bijetych niniejsa SST a: beton, materiaty na tawy
fundamentowe, materiaty izolacyjne, bloczki betorawscianek czotowych.
2.3. Beton i jego sktadniki
2.3.1.Wymagane wigciwosci betonu

Poszczegolne elementy konstrukcji przepustu betego w zalenosci od warunkéw ich eksploatacji, nale
wykonywa zgodnie z ,Wymaganiami i zaleceniami dotycymi wykonywania betondéw do konstrukcji mostowy¢h5], z
betonu klasy co najmniej:
- B 30 - prefabrykatyscianki czotowe, przepusty, skrzydeltka;
- B 25 - fundamenty, warstwy ochronne.

Beton do konstrukcji przepustéw betonowych mushspt nastpujace wymagania wg PN-B-06250 [8]:
—  nasikliwos¢ nie wicksza nk 4 %,
—  przepuszczaldé wody - stopié wodoszczelnéci co najmniej W 8,
— odporné¢ na dziatanie mrozu - stogienrozoodporngci co najmniej F 150.
2.3.2.Kruszywo

Kruszywo stosowane do wyrobu betonowych elemeritonstrukcji przepustow powinno speféisvymagania
normy PN-B-06712 [12] dla kruszyw do betonow klas®B B 30 i wyszych.
Grysy
Do betondw stosowanalezy grysy granitowe lub bazaltowe o maksymalnym wymeaziarna do 16 mm. Stosowanie
grysow z innych skat dopuszczag spod warunkiem zaakceptowania przezytriera. Grysy powinny odpowiada
wymaganiom podanym w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla grysu do betonowych elg¢dvekonstrukcji przepustow

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 Zawartd¢ pytdbw mineralnych, %, nie wtej niz: 1
2 Zawartd¢ ziarn nieforemnych, %, nie wiej niz: 20
3 Wskatnik rozkruszenia, %, nie wagej niz:
- dla grysow granitowych 16
- dla grysow bazaltowych i innych 8
4 Nasikliwosé, %, nie wecej niz: 1,2
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5 Mrozoodporné& wg metody bezpwedniej, %, 2
nie wiecej niz
6 Mrozoodporné& wg zmodyfikowanej metody bezfedniej
(wg PN-B-11112 [19]), %, nie wEej niz: 10
7 Zawartd¢ zwiazkow siarki, %, nie wicej niz: 0,1
8 Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %, nie wécej niz: 0,25
9 Zawartd¢ zanieczyszcze organicznych. Barwa cieczy nad wzorcowa
kruszywem nie ciemniejszazmi
nie wywotupca zwekszenia
10 | Reaktywnd¢ alkaliczna (wg PN-B-06714-34 [18]) wymiaréw liniowych ponad
0,1%
11 | Zawartd¢ podziarna, %, nie wcej niz: 5
12 | Zawarté¢ nadziarna, %, nie wiej niz: 10
Piasek

Nalezy stosowd piaski pochodzenia rzecznego, albeddre kompozyej piasku rzecznego i kopalnianego
ptukanego. Piaski powinny odpowiddaymaganiom podanym w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania dla piasku do betonowych efdgave konstrukcji

przepustow

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 | Zawartg¢ pytdbw mineralnych, %, nie wtej niz: 15

2 | Zawartd¢ zwiazkow siarki, %, nie wicej niz: 0,2

3 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %, nie wicej niz: 0,25

4 | Zawart@¢ zanieczyszcze organicznych. Barwa cieczy wzorcowa

nad kruszywem nie ciemniejszani
nie wywotupca zwekszenia
5 | Reaktywnd¢ alkaliczna (wg PN-B-06714-34 [18]) wymiaréw liniowych ponad 0,19

Zawart@¢ poszczegolnych frakcji w stosie okruchowym piapkwinna wynosi:
do 0,25mm - od 1do19 %
do0,5mm - od33do48 %
do 1 mm - 0d 57 do 76 %

Zwir

Zwir powinien spetnia wymagania normy PN-B-06712 [12] dla marki 30 w & cech fizycznych i chemicznych.
Ponadto mrozoodporsézwiru badar zmodyfikowarn metod, bezpdredna wg PN-B-11112 [19] ograniczagsilo 10 %.
Zwir powinien odpowiadawymaganiom podanym w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania diawiru marki 30 do betonowych elementéw konstrukeigpustow
Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 | Wytrzymatgé na miadzenie, wskanik rozkruszenia, %, nie watej niz: 12
2 | Zawartd¢ ziarn stabych, %, nie watej niz: 5
3 Nasikliwosé, %, nie wecej niz: 1,0
4 | Mrozoodporné& po 25 cyklach i po 5 cyklach, %, nieqeej niz: 5,0
5 Zawartd¢ ziarn nieforemnych, %, nie wiej niz: 20
6 | Zawartd¢ pytdbw mineralnych, %, nie wtej niz: 1,5
7 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %, nie vecej niz: 0,25
8 Zawartd¢ zwiazkow siarki, %, nie wicej niz: 0,1
9 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy nad kruszywem|nie wzorcowa
ciemniejsza ri:
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Rysunek 1. Krzywe graniczne uziarnienia kruszywéetmnu
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2.3.3. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Sktadniki mieszanki mineralnej dla betonu powiroyg tak dobrane, aby krzywa uziarnienia mieszanki nailmej
miescita sk w krzywych granicznych pola dobrego uziarnienys, 1.
2.3.4.Sktadowanie kruszywa

Kruszywo naley przechowywé w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z
innymi asortymentami kruszyw. Pod skladowiska powinno ©Byrowne, utwardzone i dobrze odwodnione, aby nie
dopuci¢ do zanieczyszczenia kruszywa w trakcie jego skiaahia i poboru.

Poszczeg6lne kruszywa nafesktadowd oddzielnie, w zasiekach uniemiviajacych wymieszanie sisasiednich
pryzm. Zaleca si aby frakcje drobne kruszywa (paej 4 mm) byly chronione przed opadami za pomplandek lub
zadasze.

Warunki sktadowania oraz lokalizacja sktadowiskavimny by wczeniej uzgodnione z trynierem.
2.3.5.Cement
2.3.5.1.Wymagania

Cement stosowany do wyrobu betonowych elementévstkakeji przepustow winien spetdiavymagania normy
PN-B-19701 [21].

Nalezy stosowad wytacznie cement portlandzki (bez dodatkéw). Do betklas B 25, B 30 i B 40 natg stosowd
cement klasy 32,5i42,5.

Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania ogélne dla cementu dmrimvych elementéw konstrukcji przepustow

Lp. Wymagania Marka cementu
42,5 32,5
1 | Wytrzymatdé nasciskanie, po 2 dniach 10 -
MPa, nie mniej ri: po 7 dniach - 16
po 28 dniach 42,5 32,5
2 | Czas wizania pocaitek wigzania, najwczeniej po 60 60
uptywie min.
koniec whzania najpéniej, h 12 12
3 | Stalé¢ objtosci, mm nie wgcej niz: 10 10
4 | Zawartd¢ SO;, % masy cementu, nie ggej niz: 3,5 3,5
5 | Zawartd¢ chlorkéw, %, nie wicej niz: 0,10 0,10
6 | Zawartd¢ alkaliéw, %, nie wicej niz: 0,6 0,6
7 | kaczna zawart& dodatkdw specjalnych (pr@yieszajcych twardnienie,
plastyfikujacych, hydrofobizujcych) i technologicznych, dopuszczonygh 5,0 5,0
do stosowania przez ITB, % masy cementu, nieyiniz

Cement powinien pochodze jednegazrédia dla danego obiektu. Pochodzenie cementua jekos¢ okreslona
atestem - musi lgyzatwierdzona przez tgniera.
2.3.5.2. Przechowywanie cementu

Warunki przechowywania cementu powinny odpowtagigmaganiom normy BN-88/6731-08 [36].

Miejsca przechowywania cementu mdmy¢ nastpujace:
a) dla cementu workowanego

- sklady otwarte (wydzielone miejsca zadaszumetwartym terenie, zabezpieczone z bokéw przedami),

- magazyny zamkgte (budynki lub pomieszczenia o szczelnym dactuiainach),
b) dla cementu luzem - zbiorniki stalowelbetowe lub betonowe. W kdiym ze zbiornikéw naley przechowywa cement

jednego rodzaju i klasy, pochag® od jednego dostawcy.

2.3.6.Stal zbrojeniowa
Stal stosowana do zbrojenia bet. elementéw kongirpkzepustéw musi odpowiadlarymaganiom PN-H-93215 [29].
Klasa, gatunekdrednica musi by zgodna z dokumentagcprojektova lub SST.
Nie dopuszcza sizamiennego iycia innych stali i innycBrednic bez zgody kyniera.
Stal zbrojeniowa powinna Bysktadowana w sposéb izolowany od padtogruntowego, zabezpieczona od wilgoci,
chroniona przed odksztalceniem i zanieczyszczeniem.
2.3.7.Woda
Woda do betonu powinna odpowigdaymaganiom PN-B-32250 [24].
Bez bada laboratoryjnych mana stosowawodocikgowa wodg pitna.
Woda pochodza z watpliwych zrodet nie maée by uzyta do momentu jej przebadania na zgddropodan norm.
2.3.8.Domieszki chemiczne

Domieszki chemiczne do betonu powinny lsyosowane, i przewiduje to dokumentacja projektowa i SST,yprz
czym w przypadku braku danych dotycych rodzaju domieszek, ich dobér powiniert ldpkonany zgodnie z zaleceniami
PN-B-06250 [8]. Domieszki powinny odpowiadBN-B-23010 [22].
2.4. Materialy izolacyjne

Do izolowania drogowych przepustéw betonowydtianek czotowych naky stosowa materiatly wskazane w
dokumentaciji projektowej lub SST posiaqtzg aprobattechniczi oraz atest producenta:
- emulsja kationowa wg EmA-94. IBDiM [44],
- roztwér asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24623],
- lepik asfaltowy na gaco bez wypetniaczy wg PN-C-96177 [25],
- papa asfaltowa wg BN-79/6751-01 [38] oraz wg &N6751-03 [39],
- wszelkie inne i nowe materialy izolacyjne spdaone déwiadczalnie i posiadage aprobaty techniczne - za zgod
Inzyniera.
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2.5. Materialy na tawy fundamentowe
Cz$¢ przelotowa przepustu i skrzydetka mdgy¢ posadowione na:
- lawie fundamentowej z pospétki speta@dj wymagania normy PN-B-06712 [12],
- fawie fundamentowej z gruntu stabilizowanegmentem, spetniagej wymagania OST D-04.05.01 ,Podbudowa i
ulepszone podi@ z gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem”,
2.6. Zaprawa cementowa
Do kamiennefcianki czotowej nalgy stosowd zaprawy cementowe wg PN-B-14501 [20] marki niesspéj ni M 12.
Do zapraw naley stosowd cement portlandzki lub hutniczy wg PN-B-19701 [2diasek wg PN-B-06711 [7] i
wode wg PN-B-32250 [24].
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt
3.2. Sprat do wykonywania przepustow
Wykonawca przyspujacy do wykonania przepustu dcianki czotowej powinien wykazasie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
- koparki do wykonywania wykopdwedokich,
- spretu do kcznego wykonywania ptytkich wykopéw szerokoprzestreych,
- betoniarek,
— innego sprgu do transportu pomocniczego.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycrce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
4.2.1.Transport kruszywa
Kamien i kruszywo nalgy przewozé dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywaradmiernym zawilgoceniem.
Sposoby zabezpieczania wyrobéw kamiennych podecaasportu powinny odpowiad®N-67/6747-14 [37].
4.2.2.Transport cementu
Transport cementu powinien dggodny z BN-88/6731-08 [36].
Przew6z cementu powinien odbyéveic dostosowanymi do tego ceftodkami transportu w warunkach zabezpieszgih
go przed opadami atmosferycznymi, zawilgocenierekadzeniem opakowania i zanieczyszczeniem.
4.2.3.Transport mieszanki betonowej
Transport mieszanki betonowej powinien odb§si zgodnie z normPN-B-06250 [8].
Czas transportu powinien spekiiswymog zachowania dopuszczalnej zmiany konsystemaiszanki uzyskanej po jej
wytworzeniu.
4.2.4. Transport prefabrykatéw
Transport wewetrzny
Elementy przepustéw wykonywane na budowie gnbg przenoszone po uzyskaniu przez beton wytrzyfoato
nie nizszej nz 0,4 R (W).
Transport zewgtrzny
Elementy prefabrykowane m@dyé przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpiegzajje
przed uszkodzeniami.
Do transportu mma przekazaelementy, w ktérych beton aginat wytrzymatasé¢ co najmniej 0,75 R (W).
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@Q0®,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze
Wykonawca zobowgzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie
- odwodnienia terenu budowy w zakresie i formigodnionej z laynierem,
- regulacji cieku na odcinku posadowienia pratpuvediug dokumentacji projektowej lub SST,
5.3. Roboty ziemne
5.3.1.Wykopy
Metoda wykonywania robot ziemnych powinna lzagodna z OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.
Sciany wykopow winny by zabezpieczone na czas rob6t wg dokumentaciji povedi, SST i zaledelnzyniera.
W szczegolnéci zabezpieczenie ne polega na:
— stosowaniu bezpiecznego nachylenia skarp wikop
- podparciu lub rozparcician wykopow,
- stosowanigcianek szczelnych.
Do podparcia lub rozparciécian wykopow mana stosowa drewno, elementy stalowe lub inne materiaty
zaakceptowane przezzyniera.
Stosowanécianki szczelne magby¢ drewniane albo stalowe wielokrotnegaytku. Typ scianki oraz sposéb jej
zagkbienia w grunt musi hyzgodny z dokumentacprojektows i zaleceniami layniera.
Po wykonaniu robdiciank; szczelm nalery usuraé, za powstah szczelirg zasypé gruntem i zagscic.
W uzasadnionych przypadkach, za zgbuyniera,$cianki szczelne mama pozostawiw gruncie.
Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu powinng Ippzostawiona niedobrana warstwa gruntu, o gitibao
najmniej 20 cm od projektowanego dna wykopu. Waastisa powinna h§ usungta recznie lub mechanicznie z
zastosowaniem koparki z oprzydowaniem nie powodagym spulchnienia gruntu.
Odchytki rzdnej wykonanego podia od rzdnej okrélonej w dokumentacji projektowej nie m® przekracza+1,0 cm i -
3,0 cm.
5.3.2.Zasypka przepustu
Jako materiat zasypki przepustu rglstosowd zwiry, pospotki i piaski co najmnigyednie.
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Zasypk nad przepustem nale uklad& jednoczénie z obu stron przepustu, warstwami jednakowepgiti z
jednoczesnym zagzczeniem wedtug wymagaokumentacji projektowej lub SST.

Wskaniki zag:szczenia gruntu w wykopach i nasypach maalerzyjmowa wg PN-S-02205 [34].

5.5. Lawy fundamentowe pod przepustami
tawy fundamentowe powinny byvykonane zgodnie z dokumentapjojektows i SST.
Dopuszczalne odchyiki dla taw fundamentowych pust@w wynosz:
a) r&znice wymiaréw tawy fundamentowej w planie:
+ 2 cm dla przepustéw sklepionych,
+ 5 cm dla przepustéw pozostatych,
b) réznice rzdnych wierzchu tawy:
+ 0,5 cm dla przepustow sklepionych,
+ 2 cm dla przepustéw pozostatych.

Rdznice w niwelecie wynikace z odchytek wymiarowych ¢dnych fawy, nie mog spowodowd spktrzenia
wody w przepscie.

5.6. Roboty betonowe
5.6.1.Wykonanie mieszanki betonowej

Mieszanka betonowa dla betonowych elementéw kokgjirprzepustéw powinna odpowiadawymaganiom PN-
B-06250 [8].

Urabialn@¢ mieszanki betonowej powinna pozwbotia uzyskanie maksymalnej szczdligpo zawibrowaniu bez
wystapienia pustek w masie betonu lub na powierzchni.

Urabialn@¢ powinna by dostosowana do warunkéw formowania, dkoeych przez:

—  ksztalt i wymiary elementu konstrukgji ,
- zaktadan gtadka¢ i wyglad powierzchni betonu,
—  sposoby uktadania i zgggczania mieszanki betonowe;.

Konsystencja powinna Bynie rzadsza od plastycznej, badana wg normy PNZ08]. Nie mae ona by
osignigta przez wiksze zaycie wody ni to jest przewidziane w sktadzie mieszanki. Zalgi¢aprawdzanie daviadczalne
urabialndci mieszanki betonowej przez prdformowania w warunkach zhbnych do rzeczywistych.

Zawart@¢ powietrza w zagszczonej mieszance betonowej niezmprzekracza 2 % w przypadku niestosowania
domieszek napowietrzgjych i od 4,5 do 6,5 % w przypadku stosowania depgk napowietrzagych.

Recepta mieszanki betonowej adoy¢ ustalona dowokp metod, doswiadczalm lub obliczeniowo-déwiadczalr
zapewniajca uzyskanie betonu o wymaganych $diavosciach.

Do celéw produkcyjnych natg sporadzi¢ recepg roboca, uwzgkdniajaca zawilgocenie kruszywa, pojeméto
urzadzenia mieszagego i sposéb dozowania.

Zmiana recepty roboczej musidwykonana, gdy zajdzie co najmniej jeden z pernych przypadkow:

- zmiana rodzaju sktadnikow,

- Zmiana uziarnienia kruszywa,

- zmiana zawilgocenia wywohga w stosunku do poprzedniej recepty roboczej zyniancatkowitej ilaici wody
zarobowej w 1 hmieszanki betonowej przekraczegj+ 5 dcnd.

Wykonanie mieszanek betonowych musi odbywsie wytacznie w betoniarkach przeciwkigych lub
betonowniach. Sktadniki mieszanki wg recepty rolepeausz by¢ dozowane wagowo z doktadioiy:

+ 2 % dla cementu, wody, dodatkow,

+ 3 % dla kruszywa.

Obijetos¢ sktadnikéw jednego zarobu betoniarki nie powingémniejsza ni 90 % i nie mae by¢ wigksza nk 100
% jej pojemndci robocze;j.

Czas mieszania zarobu musthystalony déwiadczalnie, jednak nie powinien ondirotszy ni 2 minuty.

Konsystencja mieszanki betonowej niezemodnic¢ sic od konsystencji zalmnej (wg recepty roboczej) wgej niz
+ 20 % wskanika Ve-Be. Przy temperaturz€ @ wykonywanie mieszanki betonowe] ngleprzerwa, za wyptkiem
sytuacji szczegélnych, w uzgodnieniu zynierem.

5.2. Montaz betonowych elementéw prefabrykowanych przepustuscianek czotowych

Elementy przepustustianki czotlowej z prefabrykowanych elementéw powitiy¢ ustawiane na przygotowanym
podtazu zgodnie z dokumentacprojektows. Styki elementéw powinny ldywypetnione zapraw cementow wg PN-B-
14501 [20].

5.3. Wykonaniescianki czotowej z bloczkéw betonowych

Scianka czotowa z bloczkéw betonowych powinna byykonana jako mur pelny na zaprawie cementowej i
odpowiadé wymaganiom BN-74/8841-19 [41].

Roboty murowe z bloczkéw betonowych powinny byykonane zgodnie z dokumentapjrojektowa i SST.

Bloczki betonowe i zaprawa cementowa powinny odpdai wymaganiom pkt 2.

Przy wykonywaniucianki powinny by zachowane nagiujace zasady:

a) $cianke czotowy nalery wykonywa przy temperaturze powietrza nie mniejszej 8 C, a zaleca sija wykonywa w
temperaturze +%C,

b) Bloczki betonowe powinny Byczyszczone i zmoczone przedagpiem,

c) pojedyncze bloczki powinny &ytozone w taki sposéb, aby ich powierzchnie wsporng bpbzliwie poziome, a
sasiadujce bloczki nie rozklinowywaty sipod wptywem obeizenia pionowego;

d) spoiny pionowe w dwoch kolejnych warstwadblazkéw betonowych powinny mijssie,

e) na kada warstwe z bloczkéw betonowych powinna dyatazona warstwa zaprawy w taki sposob, aby w murze nie
byto miejsc niezapetnionych zapraw

f)  wyghd zewrtrznyscianki powinien by utrzymany w jednolitym charakterze.

Scianka z bloczkéw betonowych powinnacbwykonana tak, aby jej powierzchnia licowa bylaizimha do
ptaszczyzn pionowych lub poziomych, a keglwie przecicia ptaszczyzn byty w przyldéniu liniami prostymi.
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5.10. Izolacja przepustow

Przed utéeniem izolacji w miejscach wskazanych w dokumenmnta)jektowej, powierzchnie izolowane naje
zagruntowa np. przez:
—  dwukrotne smarowanie betonu enwlsjtionows w przypadku powierzchni wilgotnych,
—  posmarowanie roztworem asfaltowym w przypagidwierzchni suchych,
lub innymi materiatami zaakceptowanymi przezyimera.

Zagruntowan powierzchng¢ bezpdrednio przed utzeniem izolacji naley smarowd lepikiem bitumicznym na
goraco i utazy¢ izolack z papy asfaltowej.

Dopuszcza si stosowanie innych rodzajéw izolacji po zaakceptiwaprzez lriyniera. Elementy nie pokryte
izolacj przed zasypaniem gruntem nalesmarowa dwukrotnie lepikiem bitumicznym na gmo.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania rob6t przygotowawczych i robét ziemnyh

Kontrolg rob6t przygotowawczych i rob6t ziemnych rigl@rzeprowad#i z uwzgkdnieniem wymaga podanych
w punkcie 5.2 5.3.

6.3. Kontrola wykonania $cianki czotowej z bloczkéw betonowych
Przy wykonywaniuscianki czotowej z bloczkéw betonowych najeprzeprowadz badania zgodnie z BN-
74/8841-19 [41] obejmuge:
a) sprawdzenie prawidtodam utozenia i wazania bloczkéw betonowych §eiance - przez ogtiziny,
b) sprawdzenie gruba scianki, z zastosowaniem dopuszczalnej odchyiki mbgci do = 20 mm,
c) sprawdzenie grubci spoin, z zachowaniem dopuszczalnej odchyiki, dla
- spoin pionowych: 12 mm + 8 mm lub - 4 mm,
- spoin poziomych: 10 mm + 10 mm lub - 5 mm,
d) sprawdzenie prawidtowa wykonania powierzchni i kragdzi scianki:
—  zwichrowanie i skrzywienie powierzchigianki: co najwyej 15 mm/m,
— odchylenie kragdzi od linii prostej: co najwsej 6 mm/m i najwyej dwa odchylenia na 2 m,
— odchylenia powierzchni i kragzi od kierunku pionowego: co najagj 6 mm/mi 40 mm na catej wysala,
— odchylenia gérnych powierzchnizkej warstwy bloczkéw betonowych od kierunku pozigméjesli mur ma podziat
na warstwy): co najwej 3 mm/m i nie wicej niz 30 mm na catej diugoi.
6.5. Kontrola wykonania umocnienia wlotéw i wylotow
Umocnienie wlotow i wylotow nafy kontrolowa& wizualnie, sprawdza¢ ich zgodné z dokumentag
projektows.
6.6. Kontrola wykonania tawy fundamentowej
Przy kontroli wykonania tawy fundamentowej nalesprawdzi:
—  rodzaj materiatuzytego do wykonania fawy,
—  usytuowanie tawy w planie,
- rzdne wysokéciowe,
- grubd¢ tawy,
-  zgodné¢ wykonania z dokumentacprojektov.

6.7. Kontrola polaczenia prefabrykatéw
Pohkczenie prefabrykatéw powinno bysprawdzone wizualnie w celu poréwnania zgdgh@montowanego
przepustu z dokumentagprojektovs oraz ustaleniami punktu 5.8.
6.8. Kontrola izolaciji $cian przepustu
Izolacjascian przepustu powinna bgprawdzona przez aglziny w zgodnéci z wymaganiami punktu 5.10.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest:
- m (metr), przy kompletnym wykonaniu przepustu
- szt (sztuka), przy samodzielnej realizécignki czotowe;.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami lkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolgravg pkt 6, daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonanie wykopu,
- wykonanie faw fundamentowych,
- wykonanie deskowania,
- wykonanie izolacji przepustu.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m kompletnego przepustu obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,
—  dostarczenie materiatow,
- wykonanie taw fundamentéw i ich pighacg,
- monta konstrukcji przepustu wraz Zeiankami czotowym#?,
- wykonanie izolacji przepustu,
— wykonanie zasypki z zeggczeniem warstwami, zgodnie z dokumentacpjektova,

umocnienie wlotéw i wylotow,
uporadkowanie terenu,

wykonanie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez

1) dla przepustéw wykonywanych z elementéw prefabmdmych
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-01080 Kamig dla budownictwa i drogownictwa. Podziat i zastoaaie wg wtasngci fizyczno-
mechanicznych
2. PN-B-02356 Tolerancja wymiarowa w budownictwielerancja wymiaréw elementéw budowlanych z betonu
3. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenieaféigiosci wodg
4. PN-B-04102 Materiaty kamienne. Oznaczenie nwdporngci metod, bezpdredni
5. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczenie wyhatcsci nasciskanie
6. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczéugieralngci na tarczy Boehmego
7. PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapgradowlanych
8. PN-B-06250 Beton zwykly
9. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne
10. PN-B-06261 Nieniszaze badania konstrukcji z betonu. Metoda ultveigkowa badania wytrzymadoi betonu
nasciskanie
11. PN-B-06262 Metoda sklerometryczna badania wyietgici betonu n&ciskanie za pomacmiotka
SCHMIDTA typu N
12. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
13. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oz@ezzawartéci zanieczyszczeobcych

14. PN-B-06714-13 Kruszywa mineralne. Badania. Ozr@ezzawartéci pytdw mineralnych

15. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oz@ezsktadu ziarnowego

16. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaiezksztattu ziarn

17. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozrieznasikliwosci

18. PN-B-06714-34 Kruszywa mineralne. Badania. Ozwiezreaktywnéci alkalicznej

19. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych

20. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie

21. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
22. PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacj&ieslenia

23. PN-B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania

24. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

25. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stesmwy na gagco

26. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacpfesie

27. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaazen

28. PN-D-96002 Tarcicasktiasta og6lnego przeznaczenia

29. PN-H-93215 Walcowka i gy stalowe do zbrojenia betonu

30. PN-M-82010 Podktadki kwadratowe w konstrukcjdeewnianych

31. PN-M-82121  Sruby ze tbem kwadratowym

32. PN-M-82503 Wihgty do drewna ze tbem stkowym

33. PN-M-82505 Wigty do drewna ze tbem kulistym

34. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Ségnia i badania

35. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i kwadratowym
36. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

37. BN-67/6747-14 Sposoby zabezpieczenia wyrobowid@amych podczas transportu

38. BN-79/6751-01 Materiaty izolacji przeciwwilgowiej. Papa asfaltowa nastaie aluminiowej

39. BN-88/6751-03 Papa asfaltowa na welonie z wiokigklanych

40. BN-69/7122-11  Piyty pihiowe z drewna

41. BN-74/8841-19 Roboty murowe. Mury z kamienia retego. Wymagania i badania przy odbiorze
42. BN-73/9081-02 Formy stalowe do produkcji elerdanbudowlanych z betonu kruszywowego. Wymagania i

10.2. Inne dokumenty
Instrukcja ITB 206/77. Instrukcja stosowani#pylotnych do betonéw kruszywowych.

44. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emudsialtowe. IBDIM - 1994 r.

45. Wymagania i zalecenia dotyice wykonywania betonéw do konstrukcji mostowych.[FD) Warsza

43.

badania
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.01.01

KORYTA WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA GRUNTOWEGO

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

Niniejsza szczeg6towa specyfikacja techniczna mstpracowana na podstawie Ogélnych Specyfikacghfigznych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drogiignej Strzgew — Strzydwek, gm. Sieroszewice”
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7. OBMIAR ROBOT
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT(Sa wymagania dotyere wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag:szczaniem podia gruntowego.
1.2. Zakres stosowania ST

Jako cz$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych SpecydjkaTechniczne naty odczytywa i rozumie
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunicie
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciambganymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotysee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0{kt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogdlne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sig mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
-  rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ke ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i
profilowanie poditaa z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigrmgstopadle do kierunku pracy maszyny,
—  koparek z czerpakami profilowymi (przy wykavaniu waskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt waleyjnych.
Stosowany spkt nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podtaa.
4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotyegce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Wymagania dotycgce transportu materiatdw podano w SST D-04.02.004D2.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygti¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podim bezpérednio
przed rozpooziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WitEejsze przysipienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zagszczania podim,jest maliwe wylacznie za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa sie ruch budowlany,
niezwiazany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkiaryta w planie i profilu powinny hiywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Ayniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmoogiiwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek
do wytyczenia rob6t w odgtach nie wgkszych ni co 10 metrow.

Rodzaj spratu, a w szczeg0lrigi jego moc nakey dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzongreboty
i do trudndci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakredpos6b wykonania musidyaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeinby wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentac;ji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odviee na odkltad w miejsce wskazane przezimera.

Profilowanie i zagszczenie podima naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podida

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych poditga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5
cm wyzsze ni projektowane radne podiga.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulclirnpodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Irkyniera, dowié¢ dodatkowy
grunt spetniaicy wymagania obowgrujace dla gornej strefy korpusu, w $l koniecznej do uzyskania wymaganych
rzegdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstw do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podita naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposdb zaakceptowany przeyriiera.
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Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuowa& do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy lkaiisk zag:szczenia
nalezy okreila¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartwi wskanika zagszczenia podia (ly)

Minimalna wartdc¢ | dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ckzkiego
i bardzo cgzki

GOrna warstwa o gruldoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgrg podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zag:szczenia nalgy oprz&€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztalcenia podi@ wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego iwanego modutu odksztatcenia nie powinien
przekraczéa 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtaa podczas zagzczania powinna Byrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jereli po wykonaniu robot zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchni,ptawinien on zabezpieczypodiaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rzahge folii lub w inny spos6b zaakceptowany przeziviera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uklad&olejnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podita Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoraniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiardw dotyczcych cech geometrycznych i zmgczenia koryta i
wyprofilowanego podiza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego jimig
Lp. WyszczegO6lnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiarow
1 | Szeroké&¢ koryta 10razynalkm
2 | Rowna¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rébwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kradlziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 | Uksztaltowanie osi w planie co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
7 | Zagsszczenie, wilgotn& gruntu | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzaglziej
podiaza niz raz na 600 f
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@@nia osi w planie natg wykona w punktach
gtownych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)
Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3.ROwnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nierowngci podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowy tata zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [4].

Nieréwngci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovg tata.

Nierowndci nie mog przekracz& 20 mm.
6.2.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentagcprojektowy z toleranc + 0,5%.
6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Ré&nice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podita i rzdnymi projektowanymi
nie powinny przekracZa+l cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mee by przesunita w stosunku do osi projektowanej ceegj niz + 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub wtej niz + 5 cm dla pozostatych drég.
6.2.7.Zag:szczenie koryta (profilowanego podé)
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Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéo okr&lony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie wartei modutéw odksztatcenia, to waéto
stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztéceakrelonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna by
wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad@ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu podiga powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego poditaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykaauyieksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgych w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie dchgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gsarzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonamegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®ST i wymaganiami lbyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fkoryta obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  odspojenie gruntu z przerzutem na pobocaeplantowaniem,
—  zatadunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odktad lub sy
-  profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podta,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzniej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2.  PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotngci
3.  BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie mpddksztatcenia hawierzchni podatnych i
podiaza przez obeizenie piyt
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réégnaawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.01

PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna mstpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghfeznych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drogiignej Strzgew — Strzydwek, gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne[ (S wymagania ogdlne dotygze wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa nahagd stabilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania ST

Jako cz$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych SpecydjkaTechniczne naty odczytywa i rozumie
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunicie
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robét aganych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanegochaeicznie.

Ustalenia zawarteasv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagidme” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegthargcznie - jedna lub wiej warstw zagszczonej mieszanki,
ktéra stanowi warstenaosna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&gemia ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

OgobIne wymagania dotygeze rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmus¥Vymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoélne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pwdaw SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdéine” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej mskywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by mieszanka piasku, mieszanki i/lalwiru, spetniagca wymagania niniejszej specyfikaciji.

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczejus&ywa naturalnego stabilizowanego mechaniczniarpawv
by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lutwiru z dodatkiem kruszywa lamanego, spehuaj wymagania niniejszych
specyfikacji. Kruszywo tamane me pochodz z przekruszenia ziarawiru lub kamieni narzutowych albo surowca
skalnego.

Kruszywo powinno byjednorodne bez zanieczyszezgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bggodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.0Qif&dowa z kruszyw.
Wymagania ogdélne” pkt 2.3.1.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetniawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaman
ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotycze sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmatyania ogolne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotycge transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudolwaszyw. Wymagania ogoine” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0d004odbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podim powinno odpowiada wymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarz& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.00ddudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP odl@B0%
lub powyzej 70%, szczeg6towe warunki i wymagania dla tap@jbudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczee rozkladania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podbadp kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkerya odcinki probne, zgodnie z zasadami dlorymi w
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganidragdkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdawvymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kwsiVymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykénisadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoing"6R.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w $504.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddia z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 6.4.

40



6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-04004£0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudamkruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-040£L0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.magania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  oznakowanie robot,
—  sprawdzenie i ewentualnapraw podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodniecepd,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- rozigenie mieszanki,
—  zagszczenie rozizonej mieszanki,
-  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robaét.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania ogélne” pkt 10.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILZOWANEGO MECHANICZNIE

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

Niniejsza szczeg6towa specyfikacja techniczna mstpracowana na podstawie Ogélnych Specyfikacghfig&znych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drogiignej Strzgew — Strzydwek, gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczné])S§ wymagania ogoine dotyaze wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania ST

Jako cz$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Specydjkarechniczne naty odczytywa i rozumie
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunicie
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zganych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nréchaie.

Ustalenia zawarteasv OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagaigiaoe” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego méchde - jedna lub wicej warstw zagszczonej mieszanki,
ktéra stanowi warstenaosna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2.Pozostat@kreilenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Vilgamia ogéine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmusxVymagania ogélne” pkt
15.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotysze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pader OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdéine” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw fanwngtabilizowanych mechanicznie powinnd lkyuszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowcadnega lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo miawiru
wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno byjednorodne bez zanieczyszezgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00dtRmowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speiniawymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaagan
ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotycze sprztu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmé&fgania ogolne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotycze transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowaigzzyw. Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-0@®#Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanlk kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04R6dbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.3.

Jeili dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od 20
do 30% lub powsyej 70%, szczegbtowe warunki i wymagania dla tag@jbudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-06102
[21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycxe rozktadania i zagzczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,Poodwadz kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkasyat odcinki prébne, zgodnie z zasadami élaaymi w
OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganidrogfdokt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kyusaVymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolmkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w 04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 6.4.

43



6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-040P0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-04M4P@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywn&gania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdét,
— sprawdzenie i ewentualmapraw podtaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie mieszanki,
— zag:szczenie roztmonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania ogoélne” pkt 10.
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OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejTY(Sa wymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwiazanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koksgijunych nawierzchni.
1.2. Zakres stosowania ST
Jako cz$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych SpecydjkaTechniczne naty odczytywa i rozumie
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunicie
1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét awanych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych przedagniem nasjpnej warstwy nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarppdanymi
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotyseze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdjskt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia
Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw gwakcyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
- kationowe emulsj@redniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
- uplynnione asfaltyrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.En984L[5],
- uplynnione asfalty szybkoodparowywalne wg €196173 [3],
- asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96]210za zgod Inzyniera.
2.3. Wymagania dla materiatow
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C-9§27.
2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni podano w tablicy 1.
Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyatwierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zycie (kg/nf)
1 [ Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 0d 0,4 do 0,6

Doktadne zuycie lepiszczy powinno ldyustalone w zalmosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przezzyniera.
2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie magowodowa utraty cech lepiszcza i oliinia jego jakeéci.

Lepiszcze naley przechowywa w zbiornikach stalowych wyposanych w uradzenia grzewcze i zabezpieczonych przed
dostpem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszczanshgazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanyetipnowych lub
zelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkékigjgodano dla zbiornikow stalowych.Emuglspozna magazynowa

w opakowaniach transportowych lub stacjonarnycbraikach pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgdu na tworzenie sina duej powierzchni cieczy
.kKozucha” asfaltowego zatykajego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngl@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu

Ogoblne wymagania dotysee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” kt
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien azg sic mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

—  szczotek mechanicznych,

zaleca s uzycie uradzer dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinrfagskonana z twardych elementow
czyszczacych i shey¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszcgezylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga
szczotka powinna posiaglamigkkie elementy czyszeze i shwyé do zamiatania. Zaleca g¢siuzywanie szczotek
wyposaonych w uradzenia odpylajce,

- spezarek,

- zbiornikéw z wodg,

—  szczotekecznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni ngleuzywa¢ skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnadwyposaona w
urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na sprawdzanie i regulowanie rpsfacych parametréw: temperatury
rozktadanego lepiszcza, $uienia lepiszcza w kolektorze, obrotéw pompy deeejj lepiszcze, pdkosci poruszania gi
skrapiarki, wysokéci i dtugasci kolektora do rozkladania lepiszcza, dozatemsizcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien¢bizolowany termicznie tak, aby byto rdiawe zachowanie statej
temperatury lepiszcza. Wykonawca powinien posiaalktualneswiadectwo cechowania skrapiarki. Skrapiarka powinna
zapewnt rozktadanie lepiszcza z toleramej 10% od ildéci zatazone).
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4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotyegce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog, by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadagych izolacg termiczr,
zaopatrzonych w ugglzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopged dosfpem wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, iskkaeh, beczkach i innych opakowaniach
pod warunkiemze nie leda korodowaty pod wptywem emulsji i niectla powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone
do przewozu emulsji powinny Byrzedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsoi nie wickszej niz 1 n, a
kazda przegroda powinna ndiewykroje w dnie umdliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornik
przeznaczone do transportu lub skladowania emuisjinny by czyste i nie powinny zawiefaesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M}@00 ,Wymagania ogoine” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsiinluznego materiatu, brudu, btota i kurzu przyyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody pdgieniem. W miejscach trudno deghych naley uzywa¢ szczotek gcznych.
W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, ddezginio przed skropieniem warstwa powinna lmczyszczona z
kurzu przy wyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatmczyszczona.

Jeeli do czyszczenia warstwy bylazywana woda, to skropienie lepiszczem zmonasipi¢ dopiero po
wyschniciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahmaze by wilgotna.

Skropienie warstwy m@ rozpocaé si¢ po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna bgkrapiana lepiszczem przyyciu skrapiarek, a w miejscach trudno @pstych
recznie (za pomagweza z dysz rozpryskow).

Temperatury lepiszczy powinny nd@¢ sic w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatuPCj
1 [ Emulsja asfaltowa kationowa od 20d040”
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewnaggej wymagaa lepkasé.

Jeeli do skropienia zostalazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powilmy& pozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas nieximy dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsfwodparowania wody z emulsji. W
zaleznosci od rodzaju mytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utaeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Gywca powinien zabezpie&zyskropior
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowaguidobne skropienie warstwy w celu olenia
optymalnych parametréw pracy skrapiarki i gkeaia wymagane;j ilci lepiszcza w zalanosci od rodzaju i stanu warstwy
przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna dyparta na atestach producenta z tym,Wykonawca powinien kontrolowadla
kazdej dostawy wiéciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

Lp. Rodzaj lepiszcza Kontrolowane Badanie
wihasciwosci wedtug normy

1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkasé EmA-94 [5]

2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodiéad skropienia i zaycia lepiszcza
Nalezy przeprowadd kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedlug metody podanej pracowaniu
.Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;j.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami lkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
- mechaniczne oczyszczeniezd@j nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyednpolewaniem
woda lub wyciem spezonego powietrza,
—  rczne odspojenie stwardniatych zanieczysicze
Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nimmkrak,
—  podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatur
—  skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
-  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetratiltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynni@igN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdlorozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconeepr&GDDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1990302

5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe enauésgjfaltowe EmA-94. IBDIM - 1994 r.
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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf)S wymagania dotycce wykonania i odbioru robot zgaanych z

wykonywaniem warstwycieralnej nawierzchni z betonu asfaltowego.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realiji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonywaniem warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego i obejmuj

- utozenie warstwyscieralnej z betonu asfaltowego ,
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa pelniacza mineralnego o oklenym sktadzie i uziarnieniu.
1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedaiiloscia asfaltu lub polimeroasfaltu,
wytworzona na gaco, w okrélony sposob, spehiata okrélone wymagania.
1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaiowtarona i zagszczona.
1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyméa poprawia adhegjasfaltu do materiatéw mineralnych
oraz zwiksza odporn@ btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywawddy; maze by dodawany do asfaltu lub
do kruszywa.
1.4.5.Podtae pod warstw asfaltowa - powierzchnia przygotowana do azémia warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej.
1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.
1.4.8. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $diavosci sa
zgodne z receptiaboratoryjna.
1.4.9.0dcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (egdkci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach zbliych do
warunkow budowy, w celu sprawdzenia pracy gfrz uzyskiwanych parametréw technicznych robét.
1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wigae w osiach obliczeniowych (100 kN) na
obliczeniowy pas ruchu na dab
1.4.11.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotyseze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbfie 1.5.

2. Materiaty
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 2.
2.2. Asfalt
Nalezy zastosowéaasfalt 50/70 spetniage wymagania okéone w PN-EN-12591: 2004.

Tablica 1.Wymagania dla asfaltéw drogowych

i i Wymagania

Lp. Wiasciwosci Metoda bada 50/70
1 | Penetracjaw 2&, 0,1 mm PN-EN 1426 50-70
2 | Temperatura naknienia,’C PN-EN 1427 46-54
3 | Temperatura zaptonu, nie mniegfiC PN-EN 2592 230
4 | Zawartg¢ skladnikdw rozpuszczalnych, nie mnieg,% m/m PN-EN 12592 99
5 | Zmiana masy po starzeniu, niezeéj niz, % m/m PN-EN 12607-1 0,5
6 | Pozostala penetracja po starzeniu, nie mniefai PN-EN 1426 50
7 | Temperatura naknienia po starzeniu, nie mniepn?C PN-EN 1427 48
8 | Zawartd¢ parafiny, nie wgcej niz, % PN-EN 12606-1 2,2
9 r}/gzrost temperatury rgknienia po starzeniu, nie yaej niz, PN-EN 1427 9
10 | Temperatura tamliwgi, nie wiecej niz, °C PN-EN 12593 -8

2.3. Wypetniacz
Nalezy stosowd wypetniacz wapienny, spetnigly wymagania okigone w PN-EN 13043:2004 dla wypetniacza
podstawowego.

Tablica 2 Wymagane wdaiwosci wypetniacza do warstwdcieralnej z betonu asfaltowego

Wiasciwosci wypetniacza vagé?zgigga dvlv:ieFfz Metoda bad&a wedtug
Uziarnienie zgodnie z tablig 24 PN-EN 933-10
Jaka¢ pytow; kategoria nie wisza ni: MBE10 PN-EN 933-9
Zawartg¢ wody, nie wysza ni: 1%(m/m) PN-EN 1097-5
Gestas¢ ziaren deklarowana przez producenta PN-EN 1097-7
Wolne przes.trzenie w suchym z;a_g(.:zonym Vissas PN-EN 1097-4
wypetniaczu: wymagana kategoria:
Przyrost temperatury glnienia, wymagana kategoria: Arep8/25 PN-EN 13179-1
Rozpuszczalng w wodzie, kategoria nie wgza ni: WS, PN-EN 1744-1
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Zawartg¢ CaCqw wypetniaczu wapiennym; kategoria
nie nzsza ni:

CCrpo

PN-EN 196-21

Zawartg¢ wodorotlenku wapnia w wypetniaczu
mieszanym; wymagana kategoria:

K20, K10, K, deklarowana

PN-EN 459-2

.Liczba asfaltowa”; wymagana kategoria:

BéNarowana

PN-EN 13179-2

2.4. Kruszywo

Kruszywo tamane granulowane i zwykte wg PN-EN 1308684

Tablica 3 Wymagane wdaiwosci kruszywa grubego do warstwgieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec kruszyw

Wiasciwosci kruszywa dla KR2 Metoda bad& wedtug
Uziarnienie, kategoria nie 78za n: G:85/20 PN-EN 933-1
Toleran_(_:.Ja uziarnienia, odchylenia niegi8ze n wg Goorts PN-EN 933-1
kategorii:
Zawartdg¢ pytow, kategoria nie wisza ni: f, PN-EN 933-1
Ksztalt kruszywa, kategoria nie wsza ni: Flys lub Shs PN-EN gggél_A[Ub PN-EN
Procentowa zawar§é ziaren o powierzchni
przekruszonej i tamanej w kruszywie grubym, kategor Chbeklarowana PN-EN 933-5

nie nizsza nik:

Odporndg¢ kruszywa na rozdrabnianie, kategoria nie
nizsza ni:

LAzs

PN-EN 1097-2 rozdziat 5

Odpornd¢ na polerowanie kruszywa, kategoria nigsaa

niz: P SVbekiarowana PN-EN 1097-8

. PN-EN 1097-6 rozdziat 7,8
Ggstas¢ ziaren deklarowana przez producenta lub 9
Gestaé¢ nasypowa deklarowana przez producenta PN-EN 1097-3
Nasikliwo$¢, kategoria nie wysza ni: W, 0,59 PN-EN 1097-6 zatznik B
Mrozoodporné¢ w 1% NaCl, kategoria nie viigza ni: Fnacl? PN-EN 1367-1 zatznik B
.Zgorzel stoneczna” bazaltu; wymagana kategoria: ASB PN-EN 1367-3
Skiad chemiczny — uproszczony opis petrograficzny eklatowany przez producenta PN-EN 932-3
Grube zanieczyszczenia lekkie; kategoria niesag ni: M pc0,1 PN-EN 1744-1 p.14.2
Rozpad krzemianowiuzla wielkopiecowego i )
chlodzonego powietrzem wymagana odporrio PN-EN 1744-1 p.19.1
Rozpadzelazowyzuzla wielkopiecowego chtodzonego wymagana odporré PN-EN 1744-1 p.19.2
powietrzem
Stata¢ objetosciowa kruszywa zuzla stalowniczego, Vs PN-EN 1744-1 p.19.3

kategoria nie wysza ni:

a) jezeli nasikliwo$¢ jest wiksza, naley bad& mrozoodporn& wg p. 4.4.2

Tablica 4 Wymagane wdaiwosci kruszywa drobnego lub oagjtym uziarnieniu do warstwicieralnej z betonu asfaltoweg

Wiasciwosci kruszywa

Wymagania wobec kruszyw

Metoda badania wedtug

dla KR2
Uziarnienie, wymagana kategoria: 85 PN-EN 933-1
ToIeran_(_:.Ja uziarnienia, odchylenia nieck§ze n wg GrNR PN-EN 933-1
kategorii:
Zawartg¢ pylu, kategoria nie wysza ni: f1e PN-EN 933-1
Jaka¢ pytu, kategoria nie wisza ni: MBE10 PN-EN 933-9
Kanciastd¢ kruszywa drobnego, kategoria nigsza ni: Ec{Deklarowana PN-EN 933-6, rozdziat 8

Gestas¢ ziaren

deklarowana przez producent

PN-EN 1097-6, rozdz. 7,8
a
lub 9

Grube zanieczyszczenia lekkie, kategoria niesag ni:

mpc0,1

PN-EN 1744-1 p.14.2

2.5. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowd drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehti@jwymagania okéone w WT.EmA-99 [11].

2.6. Taédma bitumiczna

Do uszczelniania patzel dziatek roboczych naty stosowa tasme bitumiczry posiadajca Aprobat Techniczi

IBDIiM.

3. Sprzt
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” Pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedfgo powinien wykaza sie

mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

- wytworni
asfaltowych,
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— ukladarek do ukfadania mieszanek mineralno-asfaitbvtypu zagszczanego,
—  skrapiarek,
— walcow lekkich,srednich i ceézkich,
— walcow stalowych gtadkich,
— walcoéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszcacych,
— samochodéw samowytadowczych z przykryciem lub tesdm.
4. Transport
4.1. Og6lne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidle” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewoz¢ izolowanymi termicznie cysternami wypasaymi w instalacje umdiwiajace podiczenie
cystern do urgmdzen grzewczych lub wypoganymi we wiasne uetizenia grzewcze.
4.2.2 Wypetniacz
Wypetniacz naley przewozt luzem w odpowiednich cysternach przystosowanychattsportu materiatow sypkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny. W czasie przetadwnéa transportu wypetniacz najechroni przed
zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczeniem.
4.2.3 Kruszywo
Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarikauszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawitgmiem.
4.2.4 Mieszanka betonu asfaltowego
Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czdsi@sportu i
podczas oczekiwania na roztadunek.
Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewi przekracza 1,5 godziny z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.
Zaleca si stosowanie samochoddw termosow z podwoéjndgiginami skrzyni wypos@nej w system ogrzewczy.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Przed przysipieniem do robdt, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy zynierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-dsfe¢j oraz wyniki bada laboratoryjnych poszczegdélnych sktadnikow i
probki materiatéw pobrane w obeceolnzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez Inwestora.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:
- doborze sktadnikéw mieszanki,
- doborze optymalnej fla asfaltu,
- okresleniu wtasciwosci mieszanki i poréwnaniu uzyskanych wynikéw z wygaaiami podanymi w niniejszej ST.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaedtic sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez
krzywe graniczne.
5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwycieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartgi asfaltu podano w tablicy 5.
Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwyicieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawarfgi asfaltu

Rzdne krzywych granicznych MM w zaleosci
od kategorii ruchu
Wymiar oczek KR2
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawarta¢ asfaltu od 0do 12,8
Przechodzi przez:25,0
20,0 100
16,0 90+100
12,8 80+100
9,6 69+100
8,0 62+93
6,3 56+87
4,0 45:76
2,0 35+64
zawartec
ziaren > 2,0 (36+65)
0,85 26+50
0,42 19+39
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0,30 17+33

0,18 13+25
0,15 12+22
0,075 7+11

Orientacyjna zawarté asfaltu
w MMA, % m/m 5,6-6,5

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert mstalony na podstawie badarébek wykonanych
wg metody Marshalla. Prébki powinny spelhi@mymagania podane w tablicy 6Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétaigmagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
90 z
y'a 10
80 4 20
= ¥
o 70 / 30 o
= >
»n - - - -
@ 60 A w0 ¥
N »
o [1]
g 50 50 ¢
2 o
5 40 60 %
; , :
T 30 = 70 &
20 - — 80
/ '//‘
-
10 " 90
-
0 100
0,076 0,45 018 03 042 085 2 4 63 896 16 25 381

128 20 315

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankierainej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do waysteieralnej
nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Lp. Wiasciwosci Wymagania wobec MMA i warstwy
scieralnej z BA w zalenoici od kategorii
ruchu
KR 2
1 | Modut sztywnéci petzania”, MPa nie wymaga si
2 | Stabilnd¢ prébek wg metody Marshalla w temperaturze >55
60° C, kN
3 | Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % v/v od1,5do 4,5
5 [ Wypeienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % od 75,0 do 90,0
6 | Gruba¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0O mmdo 12,8 mm 4,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % > 98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0
2) prébki zagszczone 2 x 50 udenzeibijaka

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej jak w305.03.05/a.
Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrosi

- dla50/70 od 140C do 160 C,
Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgaost:
- dla50/70 od 135C do 165 C,

5.4. Przygotowanie podiga
Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinndg yyprofilowane i réwne. Powierzchnia podéo

powinna by sucha i czysta.
Nierowndici podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyieksze od podanych w tablicy 7
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Tablica 7 Maksymalne nierowéd podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podize pod warstwy
scieralm
1 | Drogiklasy L 12

W przypadku gdy nieréwrici podiaza s wicksze od podanych w tablicy 7, pogkonaley wyréwna poprzez

frezowanie lub uteenie warstwy wyréwnawcze;.
Przed roztaeniem warstwycieralnej nawierzchni z betonu asfaltowego, peeltoaley skropit emulsj asfaltowg

zgodnie z ST D.04.03.01.

Przed roztaeniem warstwyscieralnej nawierzchni z betonu asfaltowego maleykona pionow regulacg wiazow
studni ks.

Powierzchnie czotowe kragnikéw, wlazoéw, wpustow itp. uadlzer powinny by pokryte asfaltem lub materiatem
uszczelniajcym zaakceptowanym przezzimiera.
5.5. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenbyé uktadana, gdy temperatura otoczenia jest niszai od + 19C
dla wykonywanej warstwy gruldoi 3cm i 4cm. Nie dopuszczasiktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokiyin
oblodzonym podtau, podczas opaddéw atmosferycznych oraz silnegowiat> 16 m/s).
5.6. Zar6b prébny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwygest zobowjzany do
przeprowadzenia w obeciw Inzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawardoi asfaltu w mieszance oléta sk wykonujc ekstrakaj.

Tolerancje zawartei sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm sktadu zaprojektowanego podano w
tablicy 8

Tablica 8 Tolerancje zawaiti sktadnikdbw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm sktadu zaprojektowanego przy

badaniu pojedynczej probki metp@kstrakcji, % m/m
Mieszanki mineralno-asfaltowe dog
Lp. Sktadniki mieszanki nawierzchni drog o kategorii ruch
mineralno-asfaltowej KR 2
1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkag¢h(mm):

31,5; 25,0, 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2 +4,0

2 | Jw. 0,85;0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +2,0

3 | Ziarna przechodge przez sito o oczkach 0,075mm +15

4 | Asfalt +0,3

5.7. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnac¢bwbudowywana uktadask wyposaona w uktad z automatycznym
sterowaniem grubigi warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacj projektovs.

Temperatura mieszanki woudowywanej nie powinnartiysza od minimalnej temperatury mieszanki podanekevep
5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinno odbyiwvaig bezzwlocznie zgodnie ze schematem pgézeyalca ustalonym na
odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej nk:

—  dla asfaltu 50/70 125,

Zagzszczanie naley rozpocz¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag;szczenia utbonej warstwy powinien
by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgdo osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZka
powinny by¢ catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno bydwno obogte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by posmarowana asfaltem lub
oklejona samoprzylepriasma asfaltowo-kauczukoav Sposéb wykonywania @tz roboczych powinien ldyzaakceptowany
przez Irzyniera.

6. Kontrola jakosci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien wykéndadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnaltmsivej i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki minesadsfaltowej podano w tablicy 9
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Tablica 9 Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralsfaltowej

Czestotliwoi¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dzialce roboczej
1 [ Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 probki z driej produkcji
2 | Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej pobranej i 1 probka przy produkcji do 500 Mg
wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
3 | Wissciwosci asfaltu (penetracja oraz temperatura dla kazdej dostawy (cysterny)
migknienia)
3a | Wiaciwosci asfaltu (badanie petne) raz badanie pelne
4 | Wiaciwosci wypetniacza (przesiew) 1 na 100 Mg
4a | Wihdciwosci wypetniacza (badanie petne) raz badanie petne
5 | Wissciwosci kruszywa (uziarnienie, zapylenie, 1 na 100 Mg i przy kadej zmianie
zawartgé ziaren nieforemnych)
5a | Wiaciwosci kruszywa (badanie petne) raz badanie petne
6 | Temperatura sktadnikow mieszanki mineralno- dozor cagly
asfaltowej
7 | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej zdgpojazd przy zatadunku i w czasie wbudowywanig
8 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
9 | Wihasciwosci probek mieszanki mineralno-asfaltowej jeden raz dziennie
pobranej w wytworni
10 | Stabilng¢ i odksztatcenie wg Marshala jeden raz dziennie
11 | Modut sztywnéci jeden raz na trzy dni
12 | Wiercenia probek dla kontroli zgggczenia orz dwie probki na kadej jezdni
wolnej przestrzeni w warstwie

6.3.2.Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej
Po wykonaniu ekstrakcji lepiszcza najeprzeprowadzi kontrok uziarnienia mieszanki kruszywa mineralnego.
Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjm z toleranci okreslona w tablicy 6.
6.3.3.Badanie wiéciwosci asfaltu
Z czstotliwoscia podanm w tablicy 7 naley kontrolow& dostarczany asfalt. Wyniki powinny bygodne z
wymaganiami podanymi w punkcie 2.2.
6.3.4.Badanie witéciwosci wypetniacza
Z czstotliwoscia podan w tablicy 7 naley kontrolowa dostarczany wypetniacz. Wyniki powinny dygodne z
wymaganiami podanymi w punkcie 2.3.
6.3.5.Badanie witaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralsfalowej
Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki mineradséalitowej polega na odczytaniu temperatury naiskal
odpowiedniego termometru zamontowanego na otacz@imaperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w
recepcie laboratoryjnej i ST.
6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej
Temperatug mieszanki naley mierzy¢ i rejestrowd przy zatadunku i w czasie wbudowywania w nawienigh
Zaleca si stosowanie termometrow cyfrowych z samagtebna. Wyniki powinny by zgodne z temperaturami podanymi w
p.5.8
6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej
Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocevimialnej jej wyghdu w czasie produkgciji,
zatadunku, roztadunku i wbudowywania.
6.3.9.Wtasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe;j
Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na prébkach zagzczonych metadMarshalla. Wyniki
powinny by zgodne z receptiaboratoryjn.
6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wigiwosci warstw nawierzchniz betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego podaje tablica 10
Tablica 10 Czstotliwos¢ oraz zakres badéd pomiardw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow
1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2 | Rownda¢ podiwna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3 | Rébwnd¢ poprzeczna warstwy nie rzadzieg o 5m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidrajugdici 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe warstwy (osi i krawdzi | co 20 m — na odcinkach prostych

podtuznych) co 10 m — na odcinkach krzywoliniowych

6 | Uksztaltowanie osi w planie co20m

7 | Gruba¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m
8 | Ztacza podhane i poprzeczne cata diugoziacza

9 | Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena agta

11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z #dego pasa o powierzchni do 3000 m
12 | Wolna przestrZew warstwie jw.
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6.4.2.Szerokaé¢ warstwy

Szeroké¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentacprojektovs, z tolerangi +5
cm. Szeroké& warstwy asfaltowej rigj potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji
nawierzchni, powinna ldyszersza z kalej strony co najmniej o grubbwarstwy na niej potaonej, nie mniej jednak ai5
cm.
6.4.3.ROwnas¢ warstwy

Nierowndci podtwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzeg BN-68/8931-04 [5] nie powinny by
wieksze od podanych w tablicy 11

Tablica 11. Dopuszczalne nieréwdgowarstw asfaltowych, mm

Lp. Bieznie Warstwa
Scieralna
1 Bieznie 2

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegoodeinkach prostych i na tukach powinny ¢byggodne z
dokumentagj projektows, z tolerancj £ 0,5 %.
6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzzdne wysokéciowe warstwy powinny hiyzgodne z dokumentagcprojektowy, z toleranci = 2 mm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os$ warstwy w planie powinna lByusytuowana zgodnie z dokumentagjojektova, z toleranci 5 cm.
6.4.7.Grubas¢ warstwy

Grubg¢ warstwy powinna bfzgodna z grubiwia projektova, z tolerancj + 10 %.
6.4.8.Ztacza podhidne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofsado osi. Zicza w konstrukc;ji
wielowarstwowej powinny by przesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmaZta powinny by catkowicie zwizane,
a przylegajce warstwy powinny byw jednym poziomie.
6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych i wdzeniach w jezdni nie powinna wystawa ponad ich
powierzchng. Warstwy bez opornikbw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieéznabckcia
pokryte asfaltem.
6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych,
tuszcacych sg i spckanych.
6.4.11.Zagzszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zagszczenie i wolna przestizew warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w ST i recepcie
laboratoryjnej.
7. Obmiar rob6t
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwécieralnej nawierzchni z betonu asfaltowego.
8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagjrojektowa i ST, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025:2a@dadgty wyniki pozytywne.
9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogdlne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatriei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 iwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—  oznakowanie robdét,

—  zakup i dostarczenie materiatow,

—  wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itjgnsport na miejsce wbudowania,
—  posmarowanie lepiszczem kredzi urzidzer obcych i krawznikow,

—  pionowa regulacja wtazéw studni ks

—  rozlozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

—  obckcie kravedzi i posmarowanie asfaltem,

—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitunyiclari powierzchniowych utrwafestosowanych na
drogach, lotniskach i innych powierzchniach przezoaych do ruchu

2. PN-EN 12591:2004 Asfalty i produkty asfaltoweymagania dla asfaltéw drogowych

3. PN-EN 12606:2002 Przetwory naftowe. OznaczaaeartGci parafiny w asfaltach

4. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskoMewierzchnie asfaltowe. Wymagania

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réégnoawierzchni planografem i tat

6. PN-EN 12593:2003 Asfalty i produkty asfaltow&erminologia.
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7.
8.
9

PN-C 04132:1985 Przetwory naftowe — Pomiaglavosci asfaltow

PN-EN 1426:2007 Asfalty i lepiszcza asfaltow®znaczanie penetracji igforyg.).

PN-EN 1427:2007 Asfalty i lepiszcza asfaltow®znaczanie temperatury gkhienia - Metoda
Piesscien i Kula (oryg.).

10.2. Inne dokumenty

10.
11.

12.

13.

14.

15.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé EmA-99, Informacje, instrukcje - zeszyt 60, IBD
Warszawa, 1999

Zalkcznik G do normy PN-S-96025:2000 — Wymagania wolgggséw i zwirdbw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego

Zasady projektowania betonu asfaltowego ockszonej odpornizi na odksztatcenia trwate. Wytyczne oznaczania
odksztatcenia i modutu sztywém mieszanek mineralno-bitumicznych metquktzania pod obgieniem statycznym,
Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDIM, Warszaw895.

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw techniclanyc
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43299 r., poz. 430).

Wymagania Techniczne rekomendowane przez Ministriadtruktury — Kruszywa do mieszanek mineralno-
asfaltowych i powierzchniowych utrwalea drogach publicznych WT-1 kruszywa 2008
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Opracowanie wykonano na zlecenie
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Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna msbtpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghfieznych
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejYSifwymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow .
1.2. Zakres stosowania ST

Jako czs¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Specydjkalechniczne naty odczytywd i rozumie
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunicie
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t awanych z oczyszczaniem,
pogkbianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod

1.4.2.R6w przydrany - row zbierajcy wodt z korony drogi.

1.4.3.R6w odptywowy - réw odprowadzgjy wodt poza pas drogowy.

1.4.4.Row stokowy - row zbieragy wod: sptywapca ze stoku.

1.4.5.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” fil4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotysee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0{kt 1.5.
2. MATERIALY
Materiaty nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu
Ogdlne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprat do wykonywania robét remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazsie mazliwoscia korzystania z nagbujacego
spraitu:

— koparek podsbiernych,

— spycharek lemieszowych,

— rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,

— urzadzei kontrolno-pomiarowych,

— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycrce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu robot oké®nych w niniejszej OST, mima korzysté z dowolnychérodkéw transportowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu
Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naomiego przez wogl $cieciu trawy i krzakow w olgtbie rowu.
5.3. Poggbianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu
W wyniku prac remontowych nalg uzyska& podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z RN-S

02204 [1]:

- dla rowu przydrenego w ksztatcie:

a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db8.:1,3, gtbokas¢ od 0,30 m do 1,20 m
liczona jako rénica pozioméw dna i pszej kravedzi gérnej rowu;

b) trojkatnym - dno wyokaglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachyleslarpy wewantrznej 1:3, nachylenie
skarpy zewntrznej od 1:3 do 1:10, ghokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakozmica poziomdéw dna i nszej
krawedzi gérnej rowu;

c) optywowym - dno wyokaglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kresizie gérne wyokglone tukami kotowymi o
promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wevemej 1:3, a skarpy zewtriznej od 1:3 do 1:10, gbokas¢ od 0,30
m do 0,50 m liczona jako #dica poziomow dna i nszej kravedzi gornej rowu;

— dla rowu stokowego - ksztatt trapezowy, szedkidna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp odbldb, 1:3, gtbokas¢
co najmniej 0,50 m. Réw ten powinienécbgddalony co najmniej o 3,0 m od krgdzi skarpy drogowej przy gruntach
suchych i zwartych i co najmniej o0 5,0 m w pozaathtprzypadkach.

— dla rowu odptywowego - ksztatt trapezowy, szeKkgkdna co najmniej 0,40 m,gfokas¢ minimum 0,50 m, przebieg
prostoliniowy, na zatamaniach trasy tuki kotoweromieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek patiyrowu powinien wynosi0,2%; w wyatkowych sytuacjach na

odcinkach nie przekraczgjych 200 m - 0,1%.

Najwigkszy spadek podiny rowu nie powinien przekracza

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylasty&0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- mat trawiast - 2,0%,
- darniry - 3,0%,
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- faszyny, - 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.
5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochagtego z remontowanych rowow i skarp rglevywiezé poza obgb pasa
drogowego i rozplantowtaw miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Sposob zniszczenia pozostaiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inzyniera.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegoblnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 [ Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 | Szerokdc i gigbokas¢ rowu lraznal00m
3 | Powierzchnia skarp lraznal00m

6.2.1.Spadki podtane rowu
Spadki podtiane rowu powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektova, z tolerancgj = 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokdc¢ i gtgbokas¢ rowu
Szerokdéc i glebokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentacprojektovs z toleranci + 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp
Powierzchn skarp naley sprawdzéa szablonem. Praeit migdzy skarp a szablonem nie powinien przekrac3am.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest m (metr) remontowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, SST i wymaganiami bryniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrisi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd6ine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robét,
— 0czyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— $ciecie trawy i krzakdow,
— odwiezienie urobku,
— roboty wykaiczeniowe,
— przeprowadzenie pomiar6w wymaganych w specyfikacfinicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drdg
10.2. Inne materiaty
2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoealeoty ziemne
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D - 06.03.01

UZUPELNIANIE POBOCZY

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna mstpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghfieznych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drogiignej Strzgew — Strzydwek, gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejYSifwymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwiazanych z uzupetnianiem poboczy gruntowych.
1.2. Zakres stosowania ST

Jako cz$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych SpecydjkaTechniczne naty odczytywa i rozumie
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunicie
1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych ze uzupetnianiem poboczy.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagipojazdéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzata jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.
1.4.2.0dktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pof@mne poza pasem drogowym.
1.4.4.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fikt.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0{kt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materiatéw stosowanych do uzupetniania goppodano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”
D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprztu

Ogdlne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprat do uzupetniania poboczy

Wykonawca przygpujacy do wykonania robot okénych w niniejszej SST powinien wykazsie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:

- réwniarek z transporterem,

- réwniarek do profilowania,

- tadowarek czotowych,

- walcow,

- plytowych zagszczarek wibracyjnych,
-  przewanych zbiornikdw na wog

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycrce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okéonych w niniejszej SST, nina korzysté z dowolnychérodkéw transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M}@00 ,Wymagania ogoine” pkt 5.
5.2. Profilowanie poboczy

Uzupetnianie poboczy nie by¢ wykonywane ¢cznie, za pomegtopat lub sprztem mechanicznym wg pkt 3.2.

Uzupetnianie poboczy nafg przeprowad# od krawedzi pobocza do kragdzi nawierzchni, zgodnie z zalonym
w dokumentac;ji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas uzupetianiagabnaley wywiez¢ na odktad. Miejsce odktadu naje
uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gtbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzilo wilgotngci optymalne;j
poprzez dodanie wody i zegic.

Wskanik zag;szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyn®sb najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgoribl-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkow (wgbien) i zanizenia w poboczach naig je uzupetnt materiatem o
wihasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyogah wykonane.

Miejsce, w ktérym wykonywaneelzie uzupetnienie, natg spulchné na gkbokas¢ od 2 do 3 cm, doprowadzio
wilgotnoici optymalnej, a nagpnie utazy¢é w nim warstw materiatu uzupetniagego w postaci mieszanek optymalnych
okreslonych w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa makoa”. Wilgotng¢ optymalry i maksymaln gestas¢ szkieletu
gruntowego mieszanek naleokresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagzszczenie utgonej warstwy materiatu uzupetriapgo naley prowadzé od krawedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj spitu do zagszczania musi liyzaakceptowany przezayniera. Zagszczona powierzchnia
powinna by réwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatoym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiada
sladéw po przeiciu walcoéw lub zagszczarek.

Wskanik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigmosi co najmniej 0,98 maksymalnego
zag:szczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodiélzB-04481 [1].
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przeprowadzi badaniatgmu proponowanych do uzupetnienia
poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszankituge@®ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, OST BAWL.01
.Nawierzchnia gruntowa naturalna”.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie prowadzenia rob6t podanobhica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczeg6lnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dzialce roboczej
1 Uziarnienie mieszanki uzupetriegj 2 probki
2 Wilgotnas¢ optymalna mieszanki 2 prébki
uzupehiajcej
3 Wilgotnai¢ optymalna gruntu wcietym 2 probki
poboczu
4 Wskanik zag:szczenia nacinanych lub 2razynalkm
uzupetianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zalkazeniu robot podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréycinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 Spadki poprzeczne 2razyna 100 m

2 Réwnd¢ podiuzna co50m

3 Réwnd¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z dokumentagcprojektows, z tolerang + 1%.
6.4.2.R6wnas¢ poboczy
Nierowndici podtuzne i poprzeczne natg mierzy¢ tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny prazeit
pod tat nie mae przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanych rob6t na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektowa, SST i wymaganiami byniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy pfatrisi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 firobét obejmuje:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
—  4ciecie poboczy i zagszczenie podia,
—  odwiezienie gruntu na odkitad,
—  dostarczenie materiatu uzupetaiggo,
- rozigenie materiatu,
- zagszczenie poboczy,
-  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania lalooyjte
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenpnawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
10.2. Inne materiaty
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoafsoty ziemne.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \S& wymagania dotyeke wykonania i odbioru robét
zwiazanych z plantowaniem poboczy.
1.2. Zakres stosowania ST
Jako cz$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Specydjkarechniczne naty odczytywa i rozumie
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunicie
1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z:
- profilowaniem skap poboczy z gruntu z koryta dmgz plantowaniem terenwgdncego w bezpéedniej bliskdci do
wykonywanych prac.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiadeg whaciwosci zapewniajce ralinom prawidtowy rozwgj.
1.4.7.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fil.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pader ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
Niniejsza specyfikacja dotyczy robot zmanych z wykorzystaniem gruntu dowiezionego.
2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zataosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna Byzdjeta przed rozpoeziem robé6t budowlanych i zmagazynowana w pryzmaeh n
przekraczajcych 2 m wysokgci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczonalaa fpudowy - nie mze by zagruzowana, prze$victa korzeniami,
zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprztu
Ogdlne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
3.2. Sprat stosowany do wykonania robot
Wykonawca przygpujacy do wykonania poboczy powinien wykézk mozliwoscia korzystania z nagbujacego
sprztu:
- sprzt pozwalajcy na rozplantowanie przywiezionego gruntu wgzimasci Wykonawcy
4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélee” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-Q0® ,Wymagania ogolne” pkt 5.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) wykonania plantowania poboczy
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje gsiza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkia6/ wyniki pozytywne.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn€])(& wymagania dotyezce wykonania i odbioru robot
zwiazanych z koszeniem trawy i niszczeniem chwastévasigpdrogowym.
1.2. Zakres stosowania ST

Jako cz$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Specydjkalechniczne naly odczytywd i rozumie
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunicie
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ag@nych z:

- robotami przygotowawczymi,
- koszeniem traw i chwastéw w pasie drogowym kosiaika
- wycieciem trawy w miejscach niedegnych,

- chemicza walka z chwastami i samosiewami.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Standard utrzymania drogi - zesp6t wymagkreslajacy poziom bigacego utrzymania drogi i jej wypasenia w
zaleznosci od funkgji i obcazenia ruchem.
1.4.2. Jednoroczne samosiewy $liny rozmnazone samoczynnie z nasion drzew i krzewdw w miejsecagpaadanych.
1.4.3.Chwasty - réliny niepazadane, wystpujace wéréd upraw rélin (w tym wypadku - traw), hamage ich rozwdj i
jakose.
1.4.4.Srodki chwastobojcze - chemiczéedki (herbicydy) do niszczenia chwastéw wemgich uprawach, w tym wypadku
w trawnikach.
1.4.5.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” filt.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0{kt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2.8rodki chwastobéjcze (herbicydy)
Do selektywnego lub catkowitego hamowania rozwojuniszczenia chwastow, najestosowa srodki
chwastobdjcze (herbicydy) aktualnie dgste na rynku, odpowiadgje:
a) polskim normom, np. BN-75/6054-02 [2], BN-76/6054{3% BN-87/6054-06 [4], BN-79/6054-08 [5], BN-79/609%9
[6], BN-79/6054-10 [7],
b) aprobatom technicznym, wydanym przez uprawnionegstki.
Przechowywaniérodkéw chwastobdéjczych powinno dggodne z PN-C-04657 [1].
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu
Ogdlne wymagania dotyseze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” ®kt
3.2. Sprat do koszenia trawy i niszczenia chwastow
Wykonawca przyspujacy do koszenia trawy i niszczenia chwastow powinigRaza sie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
a) kosiarek
- kosiarki trawnikowej spalinowej, do koszenia na @jgeych powierzchniach eksponowanych, takich jajsepki,
parkingi, szczegolnie przy drogach o standardzieyotania | oraz ziefeosiedlovy,

- kosiarki doczepnej do ginikéw, do koszenia dych powierzchni, jak: pasy dzige, pobocza lub pasy drogowe
poza koron drogi,

- kosiarki wysegnikowej, doczepnej doagnika, do koszenia na skarpach i przeciwskarpach,

- kosiarki zytkowej, spalinowej lub elektrycznej, do koszeniamiejscach niedogpnych, takich jak: pod barierami,
przy ogrodzeniach, znakach, pachotkach oraz inmyz{dzeniach drogowych,
b) opryskiwaczy
- opryskiwacza plecakowego, do opryskow mniejszychipzchni i terenéw niedaginych,
- opryskiwacza cignikowego, do opryskéw dych powierzchni.
4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycrce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2.Srodki transportu
Do przewozurodkéw chwastoboéjczych, skoszonej trawy, chwasti@anieczyszcaemaozna wy¢ dowolnego
Sprztu transportowego.
Przy transporcie herbicyddéw najestosowd sie do wymagéa PN-C-04657 [1].
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M}@00 ,Wymagania ogoine” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze
Roboty przygotowawcze Wykonawca wykonuje przed oczgsiem koszenia, najlepiej wczeswiosn.
Do robét tych zalicza si

- wybranie z trawy kamieni, gruzu, puszek metalowlthinnych zanieczyszcae
- wygrabienie lci, ktdre spadly z drzew,
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- rozgarnécie kretowisk,

- wywdz zebranych zanieczyszdzaa wysypisko publiczne lub sktadowiska wilasne,uggodnieniu miejsca wywozu z
Inzynierem.

5.3. Koszenie traw i chwastow

Koszenie traw i chwastéw na pasach drogowych powiné¢ wykonywane dwukrotnie, pierwsze w okresie
wiosennym, drugie - letnim. Rozpagze i zak@czenie pierwszego koszenia traw i chwastéw powinygovykonane w
takim okresie, aby nie dogei¢ do wysypu nasion chwastéw w wyniku ich przekwdtmg. Najbardziej miarodajnym
okresem pierwszego koszenia traw jest okres drpgiewy maja, przy czym termin rozpacza koszenia powinien by
uzgodniony z Iaynierem. Drugie koszenie traw i chwastow powinné Wykonane w terminie do Kea sierpnia, w
zaleznosei od takich czynnikéow, jak:

- charakteru drogi,

- standardu utrzymania danej drogi,

- natzenia ruchu,

- wystepowania obszaréw zabudowanych,

- wystepowania parkingow,

- istnienia pomnikdw przyrody, itp.
Inzynier maze zwiekszy¢ czestotliwosé koszenia traw na pasach drogowych lub ékre/ch fragmentach drogi.
W pierwszej kolejnéci powinny by koszone trawy i chwasty na koronie drogi, a w egéinGci wyskpujace na:

- pasach dziatych,
- wysepkach i trawnikach,
- poboczach,

- pod barierami,
oraz w miejscach majych zasadniczy wptyw na wizualny wygldrogi.

W drugiej kolejndci powinny by koszone skarpy i przeciwskarpy rowow.

Kolejnas¢ koszenia Wykonawca powinien uzgoéailnzynierem.

Wysoka¢ trawy po skoszeniu powinnadwgie wigksza n 5 cm.

W wyjatkowych przypadkach, zwtaszcza na drogach o matehu i przy ekonomicznej koniecziud
zmniejszenia iléci robdt utrzymaniowych, ktynier maze dopycic¢ koszenie traw i chwastéw w granicach pasa drogoweg
po osagnieciu przez réliny wysokasci 30 cm i przy pozostawieniu nagtiszej wysokéci roslin po skoszeniu 10 cm.
Nalezy zwracd& uwag;, aby trawa i chwasty nie powodowaly ograniceedoczndgci i nie zastaniaty urgdzer drogowych
(np. barier, znakéw) co me stworzy zagraenia dla ruchu drogowego lub utrué@iraznos¢ rowdéw odwadniajcych.
5.4. Wycicie traw w miejscach niedosgpnych

Whycigcie traw i chwastéw w miejscach niedgstych i czéciowo obsadzonych wykonujeggtosiarkami
zytkowymi réwnolegle z gtéwnym koszeniem. Dopuszsksgkoszenie w tych miejscach traw, chwastéw i jednangch
samosiewéw kag
5.5. Usungcie skoszonej trawy i chwastow

Poniewa trawy rosmace w pasie drogowym, zwtaszcza wzdtrég o ruchu wikszym od 5000 poj./dah
zawieraj szkodliwe substancije (gtéwnie otdéw), zawarte wlispah samochodowych i sptywach deszczowych z jezdn
nalezy:

- zabrania wypasu bydta w pasie drogowym oraz/wania siana jako paszy dla bydta,

- skoszone trawy zgrahizebra w stosy i spadi albo usua¢ na wysypisko, wzglnie kompostowatacznie z ,,czystymi”
odpadkami rélinnymi przez kilka miesicy przed ich ayciem do nawgenia przy robotach piggnacyjnych zieleni.
Sposo6b usurcia wzgl. miejsce wywozu trawy i chwastéw powinnyélzaakceptowane przezzyniera.

5.6. Chemiczna walka z chwastami i samosiewami

Przy chemicznej walce z chwastami i samosiewankalgwca stosuje opryski:

- $rodkami chwastobojczymi selektywnymi, likwidigymi chwasty dwulicienne z tym,ze oprysk powinien by
wykonany w okresie intensywnego rozwojslio,

- $rodkami do catkowitego niszczenialia zielonych, przy czym oprysk nade wykonywa w miar potrzeby przez caty
okres wegetacji, od wiosny do jesieni.

Wykonawca zobowgzany jest uzgodiiz Inzynierem rodzaj stosowanyéhodkéw chemicznych, iks i
dopuszczalne zycie wraz z odpowiednimi tolerancjami. Nayebrat pod uwag, ze srodki chemicznegszkodliwe dla
zdrowia isrodowiska, a ich nieumigine stosowanie me powodowé zagraenie zdrowia zycia ludzi oraz zwiera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robét naleprzeprowadzaciagta kontrok poprawndci koszenia trawy i niszczenia
chwastéw, zgodnie z wymaganiami pktu 5, w tym wzsgdIndgci:

- usunkcia wszystkich obcych zanieczyszgézemiejsc pracy kosiarek,

- dopilnowania terminu pierwszego koszenia traw i abidw, aby nie nagiit wysyp dojrzatych nasion chwastéw,
- skontrolowania dopuszczalnej wysagkbtrawy po jej skoszeniu,

- usunkcia i zniszczenia skoszonej trawy i chwastéw, zg@drnwymaganiami,

- kontrolowania jakéci i ilosci srodkéw chwastobdjczych przy chemicznym niszczehivastow.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogdlne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow koszenia traw i niszczenia chwastéw jeét(metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, SST i wymaganiamizimiera,
jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolejewedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegajroboty przygotowawcze.
8.3. Odbiér wykonanego koszenia
Odbioru koszenia zalecazsiokond& w nastpnym dniu po wykonaniu koszenia, ze wziyl na wizualne zanikanie
rob6t, szczegdlnie w okresie intensywnego wzroatlin:
Odbioru opryskéw dokonujegsiv momencie, gdy widareakcg oprysku chemicznego nastmach.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 rhkoszenia obejmuje:

- ustalenie miejsc koszenia,

- roboty przygotowawcze (usugie obcych zanieczyszaze miejsc pracy kosiarki),
- dostaw i prag; sprztu do koszenia,

- Kkoszenie traw, chwastow i samosiewow,

- wyciecie traw w miejscach niedegnych,

- grabienie i spalenie lub wyw6z skoszonej trawywaktow,

- odtransportowanie spgti,

- kontrok i pomiary.
Cena 1 richemicznej walki z chwastami i samosiewami obegmuj

- ustalenie miejsc usuwania chwastéw,

- dostave materiatéw i spretu,

- oprysksrodkami chwastobojczymi lufrodkami do catkowitego niszczeniglia,
- odtransportowanie spyai,

- kontrok i pomiary.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-C-04657:1999  Srodki ochrony rélin. Pakowanie, przechowywanie i transport
2. BN-75/6054-02 Herbicydy. Antyperz ptynny 38

3. BN-76/6054-04 Herbicydy. Aminopie P, MD

4, BN-87/6054-06 Herbicydy. Gramoxone

5. BN-79/6054-08 Herbicydy. Chwastox M

6. BN-79/6054-09 Herbicydy. Chwastox L

7. BN-79/6054-10 Herbicydy. Treflan EC-2.
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