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Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

1. Czes¢ ogolna

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot

Budowlanych sg wymagania dotyczace zakupu i montazu zintegrowanego urzadzenia

do mechanicznego oczyszczania Sciekow typu sitopiaskownik wraz z niezbednymi

robotami towarzyszgcymi branzy instalacyjnej i drogowej na oczyszczalni $ciekow

W miejscowosci Rososzyca, gmina Sieroszewice.

1.2. Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot

Budowlanych

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowalnych jest cz¢sécia

Dokumentacji Przetargowej i1 nalezy ja traktowac jako integralng cze$¢ dokumentow

niezbednych do prawidtowego wykonania robot objetych zadaniem.

1.3. Przedmiot i zakres robdét objetych Specyfikacja Techniczng Wykonania i Odbioru

Robét Budowlanych

Przedmiotem opracowania jest dostawa i montaz zintegrowanego urzadzenia

do mechanicznego oczyszczania sciekoéw typu sitopiaskownik.

Zakres robot obejmuje niezbedne prace montazowe, roboty branzy instalacyjnej

1 drogowej wg ponizszego zestawienia:

Dostawa 1 montaz sitopiaskownika bebnowego, wraz z instalacja
do odttuszczania 1 napowietrzania §ciekow surowych o wysokiej zawartosci
zawiesin, z instalacja grzewcza, o przepustowosci 72-144 m3/h, szczelina
sita 1-3mm,

Uruchomienie i rozruch zamontowanego sitopiaskownika,

Szkolenie w zakresie obstugi sitopiaskownika, z wiaczeniem do gminnego
systemu monitoringu,

Przystosowanie (modernizacja) istniejacej przepompowni $ciekoOw
do wspodtpracy z nowym urzadzeniem (adaptacja istniejgcego orurowania
w pompowni do skierowania $ciekow na sitopiaskownik — wiaczenie
projektowanych przewodow ze stali nierdzewnej DN88,9mm PN10 w piony
ttoczne ponizej zaworu zwrotnego, montaz na odcinkach poziomych proj.

przewodéw w pompowni 2 Szt. zasuw odcinajagcych DN8O oraz 2 szt.
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kro¢cow z zaworami do plukania instalacji, wykonanie 2 szt. otworow
w §cianie pompowni i przej$¢ szczelnych tancuchowych dla wyprowadzenia
projektowanych przewodow ze stali nierdzewnej poza pompownig),

— Roboty branzy instalacyjnej w zakresie orurowania — doprowadzenie
rurociggow ze stali nierdzewnej DN88,9mm PN10 z istniejgcej pompowni
do sitopiaskownika, odpltyw z sitopiaskownika do istniejgcego zbiornika
wyréwnawczego z rur PVC DN250mm SN8 (odcinki poziome w wykopie
ziemnym). Zbiornik wyrOwnawczy zostat juz przystosowany do wilaczenia
rurociggu DN250mm.

— Roboty branzy drogowej w zakresie poszerzenia istniejacego placu
manewrowego z kostki brukowej szarej gr. 8cm na podbudowie betonowej
gr. 20cm i warstwie wzmocnionego podtoza z piasku stabilizowanego
cementem gr. 15cm, w obramowaniu z kraweznika drogowego 15x30cm,
na tawie betonowey.

— Doprowadzenie energii elektrycznej oraz przylacza wodociggowego
do urzadzenia po stronie Zamawiajacego,

— Szczegotowy zakres robot wg zalaczonego przedmiaru.

W Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6ot Budowlanych podano
odnosniki do zastosowanych norm i standardow. Ww. powinny by¢ traktowane jako
integralna cze§¢ STWiOR i czytane tacznie, wspolnie z przedmiarem robdt oraz czescia
graficzng opracowania. W obowigzku Wykonawcy lezy doktadne zapoznanie si¢
z tre$cig wszystkich dokumentéw i opracowan sktadajacych si¢ na cato$¢ Dokumentacji
Przetargowej.

Roboty budowlane i montazowe nalezy wykonywa¢ w sposob bezpieczny,
zgodnie z obowigzujgcymi regulacjami, normami i standardami.

Gdziekolwiek wystepuja odwotania do polskich norm, dopuszczalne jest
stosowanie odpowiednich norm krajow Unii Europejskiej w zakresie przyjetym przez
polskie prawodawstwo.

Opis robot przeznaczonych do realizacji znajduje si¢ w niniejszej STWIOR

1 przedmiarze robot.
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Do obowigzku wykonawcy nalezy sprawdzenie czy okreslony w dokumentacji
przetargowej zakres robot jest kompletny i pozwala wykona¢ roboty w sposéb zgodny
z przepisami prawa budowlanego i zasadami sztuki budowlane;.

W gestii  Wykonawcy pozostaje przed zaméwieniem —urzadzenia
i przystgpieniem do prac wykonanic wizji terenowej i zatwierdzenie planowanego
zakresu dostawy i robot z Zamawiajacym.

Wykonawca zobowigzany jest ponadto do przekazania inwestorowi pelnej

dokumentacji zamontowanych urzadzen i przewodow.

1.4. Nazwy i kody CPV robot objetych przedmiotem zamowienia
45232421-9  Roboty w zakresie oczyszczania $ciekow

1.5. Prace towarzyszace
W zakres prac towarzyszacych nalezy wlaczy¢ migdzy innymi:
— wszystkie prace zwigzane z organizacja, utrzymaniem i prowadzeniem
zaplecza budowy,
— zabezpieczenie terenu budowy przez caly okres trwania prac,
— organizacj¢ i planowanie dostaw urzadzen i materiatow,
— organizacj¢ i przeprowadzenie wszelkich prob, badan i odbiorow,
— uzupehienie dokumentacji odbiorczej,
— uprzatnigcie terenu budowy,

— przekazanie wykonanych prac do eksploatacji.

1.6. Okreslenia podstawowe
Zbior okreslen uzywanych w Specyfikacji Technicznej] Wykonania i Odbioru Robdt
Budowlanych:

— Certyfikat Zgodnosci — dokumenty wydawane przez notyfikowang
jednostke certyfikujgca potwierdzajace, ze proces wytwarzania wyrobu,
jaki 1 sam wyrdb sg zgodne ze Specyfikacja Techniczna,

— Deklaracja Zgodnosci — dokument opierajacy si¢ na oswiadczeniu
producenta stwierdzajacy, ze wyroéb zgodny jest ze Specyfikacja

Techniczna,
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Dokumentacja Przetargowa — dokumenty na podstawie ktorych
realizowany be¢dzie przetarg dla wytonienia Wykonawcy robot, w sktad
ktérej wechodzi STWiIOR i Przedmiar robot,

Dokumentacja Powykonawcza — dokumentacja powykonawcza
z uwzglednieniem wszystkich prac wykonanych na obiekcie,
Infrastruktura techniczna - zespot maszyn, urzadzen i instalacji
zapewniajacy prawidtowe funkcjonowanie calosci lub czegsci zalozonych
procesow technicznych,

Teren budowy — obszar na ktorym prowadzone sa roboty budowlane,
obejmujacy takze zaplecze budowy.

System kanalizacyjny — sie¢ rurociggéw i urzadzen lub obiektow
pomocniczych, ktore stuza do odprowadzania $ciekow i/lub wod
powierzchniowych od przykanalikow do oczyszczalni lub innego
miejsca utylizacji.

System grawitacyjny — system kanalizacyjny, w ktorym przeptyw
odbywa si¢ dzigki sile cigzkosci, a przewody sg projektowane do pracy
w normalnych warunkach w przypadku czg¢sciowego napelnienia.

Sie¢ kanalizacyjna $ciekowa — sie¢ przeznaczona do odprowadzania
sciekdw bytowo-gospodarczych i przemystowych.

Przepompownia $ciekdw - przepompownie S$ciekOw stosowane s3
w systemach kanalizacji grawitacyjnej gdy obszar objety ta kanalizacja
moze by¢ skanalizowany jedynie poprzez zastosowanie jednej lub
kilku przepompowni. Przepompownie moga by¢ jednokomorowe lub
z wydzielonymi zbiornikami czerpalnymi oddzielonymi $cianami
szczelnymi od pomieszczenia pomp.

Armatura — wszelkiego rodzaju zasuwy, przepustnice, zawory zaporowe
i zwrotne wykorzystywane na obiekcie,

Ksztattki — wszelkie taczniki, przy pomocy ktorych doprowadzi¢ mozna
do zmiany kierunku przebiegu trasy, $rednicy, rozgal¢zienia,

Materialy — wszystkie tworzywa wykorzystane do wykonania robot,
zgodne ze Specyfikacjami Technicznymi,

Proby - proby, badania i sprawdzenia wymienione w Specyfikacjach

Technicznych,
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— Profilowanie podloza - wyréwnanie terenu do zadanych rzednych
1 nadanie ptaszczyznie (koryto drogowe) odpowiednich spadkow
poprzecznych i podtuznych,

— Podbudowa - podstawowa, no$na warstwa nawierzchni, ktora przejmuje

1 przekazuje obcigzenia na podioze gruntowe.

1.7. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca  jest  zobowigzany  Ustawg —  Prawo  budowlane
oraz postanowieniami Umowy do realizacji robot budowlanych w sposéb okreslony
w przepisach, w tym techniczno — budowlanych oraz zgodnie z zasadami wiedzy
technicznej, zapewniajac:
— spelnienie wymagan podstawowych dotyczacych:
* bezpieczenstwa konstrukcji,
* bezpieczenstwa pozarowego,
» bezpieczenstwa uzytkowania,
* odpowiednich warunkéw higienicznych 1 zdrowotnych
oraz ochrony $rodowiska,
* ochrony przed halasem 1 drganiami,
* oszczednosci energii,
— warunki uzytkowe zgodne z przeznaczeniem obiektu,
— mozliwos$¢ utrzymania wlasciwego stanu technicznego,
— warunki bezpieczenstwa i higieny pracy,
— warunki bezpieczenstwa i1 ochrony zdrowia oséb przebywajacych

na terenie budowy.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z Dokumentacja Przetargowa, w tym ze Specyfikacjami Technicznymi Wykonania

i Odbioru Robot Budowlanych i poleceniami Zamawiajacego.

Przekazanie terenu budowy.
Zamawiajacy w wyznaczonym terminie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz

ze Specyfikacja Techniczng Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych.
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Terminy realizacji, informacje o sankcjach za opoOznienia, usterki, nienalezyte
wykonanie umowy ustalono w projekcie umowy.

Wprowadza si¢ zasadg, iz wykonawca roboét jest w pelni odpowiedzialny za stan placu
budowy oraz wznoszonych obiektow 1 wykonywanych robét, od dnia przyjecia placu
budowy az do dnia odbioru koncowego obiektow przez zamawiajacego.
Zabezpieczenie robot przed skutkami obnizonych temperatur w okresie obnizonych
temperatur — obcigza wykonawce.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wszelkie szkody 1 straty, ktére spowodowat

W czasie prac przy realizacji zadania, az do przekazania go zamawiajgcemu.

1.8. Dokumentacja budowy
Dokumentacj¢ budowy stanowia:
— Przedmiar robot,
— STWIOR,
— Zalaczniki graficzne do STWIOR (pkt 11).
Wykonawca na bazie STWiOR 1 przedmiaru robot przygotuje plan
1 harmonogram robdt 1 przekaze Inwestorowi do zatwierdzenia.
Wykonawca zobowigzany jest we wlasnym zakresie opracowaé projekt
organizacji budowy, ktory zostanie zatwierdzony przez Inwestora.
Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia wszystkich instrukcji obstugi,
dokumentacji techniczno-ruchowych dla dostarczanych urzadzen.

Wykonawca zobowigzany jest do wykonania dokumentacji powykonawczej.

1.9. Zgodnos¢ robot ze Specyfikacja Techniczna
W zakresie zgodnosci robot ze Specyfikacjg Techniczng nalezy przestrzegac
nastepujacych zalecen:

— Specyfikacja Techniczna i Przedmiar robot dostarczone Wykonawcy przez
Inwestora sg istotnymi elementami umowy i jakiekolwiek wymaganie zawarte
w jednym z tych dokumentow jest tak samo wigzace, jak gdyby wystepowato
ono we wszystkich dokumentach.
W przypadku rozbieznosci Wykonawca jest zobowigzany poinformowaé

0 ich wystapieniu oraz ustali¢ z Inwestorem warto$¢ prawidtowa.
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Poszczegolne dokumenty powinny by¢ traktowane w nastepujacej kolejnosci
pod wzgledem waznos$ci: Specyfikacja Techniczna, Przedmiar robot.
Wykonawca nie moze wykorzysta¢é na swa korzys¢ jakichkolwiek btedow
lub brakow w Dokumentacji Przetargowej w tym w Specyfikacji Technicznej,
a 0 ich wykryciu winien bezzwlocznie powiadomi¢ Inwestora, ktory zadecyduje
o dokonaniu niezb¢dnych zmian lub uzupetnien.

— Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty powinny by¢ zgodne
Z wymaganiami materiatowymi, okreslonymi w Dokumentacji Przetargowe;j.

— Cechy materialow i elementow robot powinny by¢ jednorodne i wykazywaé
bliskg zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami albo z warto$ciami Srednimi
okreslonego przedzialu tolerancji. Przedziat tolerancji przyjmuje si¢ w celu
uwzglednienia przypadkowych, nieznacznych odchylen od wartosci
docelowych, jakie sg praktycznie nieuniknione.

— W przypadku, gdy roboty lub materiaty nie beda w peni zgodne z Dokumentacja
Przetargowa, w tym ze Specyfikacja Techniczng i bedzie to miato wptyw
na niezadowalajaca jako$¢ robot, to takie materialy beda niezwlocznie

zastgpione innymi, a roboty te rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.10. Zabezpieczenie terenu budowy
Teren Oczyszczalni Sciekow, stanowiacy teren budowy, jest obecnie ogrodzony.
Ogrodzenie nie podlega remontowi ani wymianie i moze shuizy¢ do celow
zabezpieczenia placu i zaplecza budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia 1 utrzymania bezpieczenstwa
terenu budowy oraz robot poza placem budowy w okresie trwania realizacji zadania az
do zakonczenia i odbioru koncowego robdt, a w szczegodlnosci:

(1) zabezpieczy i utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu osdb wykonujacych
czynnosci zwigzane z budowg i nienaruszalno$¢ ich mienia stuzgcego do pracy a takze
zabezpieczy teren budowy przed dostepem 0sdb nieupowaznionych,

(2) Wykonawca we wlasnym zakresie zorganizuje zaplecze budowy. Wykonawca
wykona wszystkie prace wstepne potrzebne do zorganizowania zaplecza, doprowadzi
instalacje niezbedne do jego funkcjonowania oraz wyposazy w odpowiednie obiekty
1 drogi montazowe. Zabezpieczenie korzystania z medidow: energetycznych
i wodociggowych nalezy do obowigzkéw Wykonawcy W  porozumieniu

z Zamawiajacym,
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(3) Wykonawca w ramach umowy ma uprzatna¢ plac budowy po zakonczeniu kazdego
elementu robdt i doprowadzi¢ go do stanu pierwotnego po zakonczeniu robot
I likwidacji placu budowy.

Koszt zabezpieczenia Placu Budowy nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych

Robot.

1.11. Ochrona Srodowiska podczas wykonywania robét
W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien znac i stosowaé wszystkie
przepisy dot. ochrony srodowiska naturalnego.
W obowigzku Wykonawcy lezy zapewnienie nalezytego miejsca sktadowania
I magazynowania materialow i urzadzen, ktére nie beda powodowaly zniszczen
w srodowisku naturalnym.
Praca sprz¢tu budowlanego nie powinna powodowac zniszczen $rodowiska

naturalnego poza Placem budowy.

1.12. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepisow ochrony
przeciwpozarowej. Na terenie budowy przechowywat bedzie niezbedny, wymagany
przepisami, sprzgt przeciwpozarowy.
Materialy latwopalne bgda skladowane zgodnie z odpowiednimi przepisami

oraz beda wlasciwie zabezpieczone.

1.13. Stosowanie materialow niebezpiecznych
Materiaty szkodliwe dla otoczenia nie zostang dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzywania materialdw wywolujacych szkodliwe

promieniowanie w zakresie wigkszym niz dopuszczalne.

1.14. Przestrzeganie przepisow BHP
Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegatl wszystkie przepisy
dotyczace bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek
zadbac o zdrowie 1 bezpieczenstwo swych pracownikow 1 zapewni wlasciwe warunki

pracy i warunki sanitarne.
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Wykonawca w szczegdlnosci jest zobowigzany wykluczy¢ prace personelu
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia 1 niespelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami bezpieczenstwa pracy pod $cistym
nadzorem osob uprawnionych do kierowania robotami.

Szczegdlne zagrozenie podczas realizacji robot budowlanych to upadek
z wysokosci wigkszej niz 5,0 m.

Zatoga wykonawcy przed rozpoczgciem pracy powinna by¢ przeszkolona
w zakresie prowadzonych robdt. Wykonawca powinien mie¢ specjalistow
o0 odpowiednich kwalifikacjach zawodowych.

Strefy niebezpieczne uniemozliwiajagce dostep osobom postronnym wyznacza
si¢ przez ich ogrodzenie i oznakowanie.

Drogi komunikacyjne dla wozkow i taczek, usytuowane nad poziomem terenu
powyzej 1 m zabezpiecza si¢ balustrada.

Nachylenie tych drég nie moze by¢ wigksze niz: dla wozkéw szynowych —
4,0 %; dla wozkow bezszynowych — 5,0 % i dla taczek — 10,0 %.

Przejscia dla pracownikdw znajdujace si¢ na pochytosciach o pochyleniu
wiekszym niz 15,0 % nalezy zaopatrzy¢ w listwy umocowane poprzecznie, w odstepach
nie mniejszych niz 0,4 m lub w schody o szerokosci nie mniejszej niz 0,75m,
co najmniej z jednostronnym zabezpieczeniem balustrada.

Pochylnie do recznego przenoszenia ci¢zardw, nie powinno mie¢ spadkow
wiekszych niz 10,0 %.

Podczas mechanicznego zatadunku lub roztadunku materialow lub wyrobow,
przemieszczanie ich nad ludzmi lub kabing, w ktorej znajduje si¢ kierowca, jest
zabronione. Na czas wykonywania tych czynnos$ci kierowca jest obowigzany opuscié
kabine.

Zabrania si¢ urzadzania stanowisk pracy i sktadowisk materiatow lub maszyn
iurzadzen  budowlanych  bezposrednio pod  napowietrznymi liniami
elektroenergetycznymi lub w odlegto$ci liczonej w poziomie od skrajnych przewodow,
zgodnie z zobowigzujacymi w tym zakresie przepisami.

Maszyny, urzadzenia i sprzet, ktore podlegaja dozorowi technicznemu,
a sg wykorzystywane w czasie robot, powinny posiada¢ dokumenty uprawniajace do ich
eksploataciji.

Zaloga Wykonawcy powinna mie¢ aktualne badania lekarskie.
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Prace specjalistyczne wymagajace odpowiednich  kwalifikacji  beda
wykonywane przez pracownikow o stosownych kwalifikacjach zawodowych.

Zatoga Wykonawcy powinna by¢ zaopatrzona w sprzet ochrony osobistej: kaski
bezpieczenstwa, rekawice ochronne, okulary ochronne, aparat tlenowy, maseczki
ochronne; stan techniczny narzedzi pracy i sprzetu nalezy sprawdza¢ bezposrednio
przed jego uzyciem.

Prowadzenie rob6dt podczas szybkosci wiatru wigkszej niz 10,0 m/s, trwania
burzy i wytadowan atmosferycznych jest zabronione.

Niedopuszczalne jest prowadzenie robot o zmroku oraz w porze nocnej
bez stosownego o$wietlenia, a takze w czasie gestej mgly, wzglednie podczas silnych
opadow deszczu lub $niegu.

Wykonawca zapewni i utrzyma wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet
1 odpowiednia odziez dla ochrony o0so6b zatrudnionych na Terenie Budowy
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Wykonawca zapewni i utrzyma w odpowiednim stanie urzadzenia socjalne
dla personelu pracujacego na Terenie Budowy.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych

powyzej sa uwzglednione przez Wykonawcee w cenach jednostkowych Robot.

1.15. Opieka nad robotami

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za opieke¢ nad Robotami i za wszystkie
Materiaty 1 Sprzet uzywany do Robot.

Jezeli Wykonawca zaniedba utrzymania Robot lub ich elementu
w zadowalajagcym stanie, to na Polecenie Zamawiajacego rozpocznie on roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia: w przeciwnym
razie Zamawiajacy moze natychmiast zatrzymac Roboty.

W okresie od przekazania Terenu Budowy do Przejecia Robdt Wykonawca
odpowiada za wlasciwe utrzymanie znakow geodezyjnych. Uszkodzone lub zniszczone

znaki Wykonawca naprawi lub odtworzy na wtasny koszt.
1.16. Przestrzeganie prawa

Wykonawca ma obowigzek zna¢ wszystkie ustawy 1 rozporzadzenia wiladz

centralnych 1 wladz lokalnych oraz inne przepisy, instrukcje oraz wytyczne,
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ktore w jakikolwiek sposob sg zwigzane z realizacja Robot lub moga wplywad
na Roboty.
W czasie prowadzenia Robot Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkie

regulacje wymienione w pkt. 1 powyzej 1 stosowac si¢ do nich.

1.17. Prawa patentowe

Jezeli od Wykonawcy wymaga si¢ lub tez uzna on za konieczne albo
uzasadnione, uzycia rozwigzania projektowego, urzgdzenia, materiatu lub metody,
ktore sg chronione patentem lub innym prawem wiasnosci, to Wykonawca powinien
speini¢ wszystkie wymagania okreslone prawem, dotyczace zasad zastosowania
chronionego rozwiazania, urzadzenia, materiatu lub metody.

Wymagania okreslone w pkt. 1 powinny by¢ spetnione przez Wykonawce przed
przystapieniem do robdt, w ktorych maja zastosowanie chronione rozwigzania,
urzadzenia, materialy lub metody. Wykonawca powinien poinformowaé Inspektora
0 uzyskaniu wymaganych uzgodnien i akceptacji, a w razie potrzeby przedstawié¢
ich kopie.

Jezeli niedotrzymanie wymagan sformulowanych w pkt. 1 i 2 spowoduje

nastepstwa finansowe lub prawne, to w calosci obcigza one Wykonawce.

2. Materialy

Do wykonania przedmiotu zamoOwienia mogg by¢ stosowane wyroby
producentéw polskich jak 1 zagranicznych. Wszystkie uzyte materialty powinny
posiada¢ polskie aprobaty techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawca
zobowigzany jest do uzyskania akceptacji Zamawiajacego na wbudowanie, montaz
materialow lub urzadzen.

Wyroby budowlane, stosowane w trakcie wykonywania robdt budowlanych,
maja spelnia¢ wymagania polskich przepisow, a wykonawca bedzie posiadal
dokumenty potwierdzajace, ze zostaly one wprowadzone do obrotu, zgodnie
z regulacjami ustawy o wyrobach budowlanych i posiadaja wymagane parametry,
aprobaty, dokumenty dopuszczajace do kontaktu z wodg pitng i spelniajagce wymogi
Dozoru technicznego.

Wszystkie urzadzenia, maszyny 1 aparaty winny posiada¢ certyfikaty

bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci z obowigzujagcymi przepisami 1 normami.
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Materiaty 1 wyroby hutnicze na elementy spawane powinny posiada¢ za§wiadczenie
0 gwarantowanej spawalnosci. Obrobka mechaniczna, plastyczna lub cieplna
elementdw powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z wymogami PN i BN dla danego
materiatu. Zwraca si¢ uwage na to, aby metody stosowane przy tych czynno$ciach nie
spowodowaty uszkodzen powierzchni roboczych, ani nie obnizyly wlasciwosci
fizycznych i wytrzymato§ciowych materiatow.

Wykonawca zobowigzany jest do zbierania dokumentacji dostaw w postaci
atestow, swiadectw jakosci, specyfikacji, paszportow, instrukcji obstugi 1 DTR, kart

gwarancyjnych, rysunkéw montazowych itp.

Sitopiaskownik

Sitopiaskownik bebnowy wraz z instalacja do odtluszczania i napowietrzania §ciekow
surowych o wysokiej zawarto$ci zawiesin, z instalacjg grzewcza, o przepustowosci
72-144 m3/h, szczelina sita 1-3mm.

Zdolno$¢ usuwania piasku 90% dla czastek >0,2mm.

Urzadzenie w catosci sterowane automatycznie, z mozliwoscia recznego wiaczania.
Wszystkie elementy konstrukcyjne sitopiaskownika ze stali nierdzewnej gatunku AlSI
304L.

Calkowita dlugos$¢ urzadzenia od 6,0 do 6,5m.

Sito:

- beben szczelinowany ze stali nierdzewnej

- rama wsporcza bebna z przylaczami ze stali nierdzewne;j

- obudowa sita ze stali nierdzewnej

- regulowany system przelewowy

- zgarniak skratek

- silnik i przektadnia wolnoobrotowa

- system pluczacy z dyszami ptuczacymi bgben

- elektrozawor 1”7

- czujniki poziomu S$cieku oraz przelewu: czujniki konduktometryczne lub sonda
hydrostatyczna

Piaskownik poziomy:

- zbiornik podtuzny ze stali nierdzewnej
- przenosnik §limakowy transportujacy piasek wzdhuz zbiornika, spirala przenos$nika

watowa ze stali konstrukcyjnej zabezpieczonej antykorozyjnie
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- przeno$nik §limakowy usuwajacy piasek z urzadzenia, spirala przenosnika watowa
ze stali konstrukcyjnej zabezpieczonej antykorozyjnie

- dwa silniki i dwie przektadnie wolnoobrotowe

- konstrukcja wsporcza ze stali nierdzewnej

Prasa do skratek:

- konstrukcja wsporcza i zbiornik ze stali nierdzewnej
- wyposazona w silnik i przektadni¢
- spirala prasy dwuwstegowa ze stali konstrukcyjnej zabezpieczonej antykorozyjnie

Tablica kontrolno—sterujaca:

- zabezpieczenie termiczne napedow

- sterownik programowalny

- panel dotykowy wyswietlajacy wszystkie informacje zwigzane z praca urzadzenia
I wystepujacymi podczas pracy stanami awaryjnymi. System sterowania z panela
umozliwi zmian¢ wszelkich parametrow pracy z poziomu wyswietlacza oraz zalgczenie
kazdego napgdu w trybie rgcznym

Instalacja grzewcza:

- kabel grzejny samoregulujacy
- welna mineralna w obudowie ze stali nierdzewnej
- czujniki temperatury i termostat

Instalacja odtluszczania i napowietrzania:

- zbiornik zintegrowany z sitopiaskownikiem ze stali nierdzewnej

- system napowietrzania: dmuchawa i dyfuzory rurowe

- zgarniacz radialny tluszczu z przektadnig wolnoobrotowa

- przenos$nik $limakowy usuwajacy tluszcz, spirala przenosnika walowa

ze stali konstrukcyjnej zabezpieczonej antykorozyjnie

14



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

Rurociagi | armatura

Rurociagi uktadu technologicznego wykonac¢ z rur:
1. zasilanie sitopiaskownika - z rur stalowych ze stali nierdzewnej gatunku minimum
OH18N9 [AISI 304] lub wyzszego, PN10 (1.4301), srednicy 88,9mm, o potaczeniach
spawanych i kotnierzowych.
2. odplyw z sitopiaskownika jako kolektor grawitacyjny z rur PVC $rednicy 250mm o
sztywnos$ci obwodowej SNS, ze $cianka lita, kielichowych, taczonych na uszczelke
gumowa, zgodnych z norma PN-EN 1401:1999.
Rurociaggi winny by¢ posadowione na podsypce piaskowej grub.10cm.
3. zasuwy kohierzowe, wytyczne:
- przeznaczenie do $ciekow, PN 10 bar (minimum), bezdtawikowe, z migkkim
uszczelnieniem klina,
- korpus, pokrywa, klin - zeliwo sferoidalne,
- trzpien - stal nierdzewna,
- klin nawulkanizowany na calej powierzchni,
- pokrywa i korpus wewnetrznie i zewngetrznie epoksydowane,
- uszczelnienie trzpienia uszczelkg typu o-ring,

- trzpien tozyskowany z walcowanym gwintem.

Elementy drogowe

Konstrukcja placu manewrowego:

- 8 cm - nawierzchnia z kostki betonowej, wg PN-EN 1338, kolor szary

- 3 cm - posypka cementowo-piaskowa 1:3

- 20 cm - podbudowa zasadnicza z chudego betonu C5/6

- 15 cm — warstwa ulepszonego podtoza z piasku stabilizowanego cementem C3/4
Obramowanie w postaci kraweznika drogowego, betonowego o wymiarach 15x30cm

na tawie betonowej z oporem.

. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu
tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomochiczych oraz w czasie

transportu, zatladunku 1 wytadunku materialow.
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Liczba jednostek 1 wydajnos$¢ sprzetu powinna gwarantowac przeprowadzenie
robot zgodnie z zasadami okreslonymi w specyfikacji technicznej w terminie
przewidzianym umowg. Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie

technicznym.

W szczeg6lnosci nalezy wykorzystac:

— urzadzenia do spawania rur ze stali nierdzewnej w ostonie gazowe;j,

— klucze pozwalajace skrecaé rurociagi i urzadzenia w miejscach potaczen
koierzowych,

— podpory, stemple drewniane lub stalowe — ulatwiajace montaz materialow
cigzkich,

— wyciagarki i zurawie, wzglednie dzwig samojezdny dla montazu ci¢zkich
elementdéw orurowania, armatury,

— koparka kotowa lub koparko-tadowarka,

— ubijak spalinowy,

— zageszczarka ptytowa,

— szlifierki, pity i inne.

4. Transport i skladowanie

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktére nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci
przewozonych materiatow. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spehniac
wymagania dotyczace przepisoOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajgce warunkom umowy beda usunigte z terenu budowy. Wykonawca bedzie
usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Materiaty i urzadzenia wysokie nalezy zabezpieczy¢ w czasie transportu przed
przewrdceniem i przesuwaniem.

W czasie transportu i przechowywania materialéw 1 urzadzen nalezy zachowac
wymagania wynikajgce z ich specjalnych wtasciwosci zastrzezonych przez producenta.

W czasie transportu, zaladunku i wyladunku oraz sktadowania aparatury i urzadzen
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nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcy, a w szczegolnosci urzadzenia zabezpieczy¢
przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem sig.

Urzadzenia dostarczone na budowe nalezy uprzednio sprawdzi¢ czy nie zostaty
uszkodzone podczas transportu. Nalezy je sktadowa¢ w magazynach zamknietych.
Urzadzenia powinny by¢ dostarczone w oryginalnych opakowaniach producenta.
Armature, taczniki i materialy pomocnicze nalezy przechowywaé¢ w magazynach lub
pomieszczeniach zamknigtych w pojemnikach. Wszelkie zarysowania, pgknigcia lub
inne uszkodzenia bedg dyskwalifikowaty uzycie materialu. Rury nalezy sktadowac
zgodnie z wytycznymi producenta. W sytuacji, gdy nie zostaly okreslone wymagania:

— rury skladowa¢ na powierzchni poziomej, utwardzonej i zabezpieczonej

przed gromadzeniem si¢ wod opadowych,

— rury w prostych odcinkach nalezy sktadowa¢ w stosach na rownym podtozu,

na podktadach drewnianych,

— rury nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami pochodzacymi od podtoza,

— w miar¢ mozliwosci przechowywaé 1 transportowaé w opakowaniach

fabrycznych,

— szczegolnie zwraca¢ uwage na zakonczenia rur i zabezpieczaé je ochronami

(kotpaki, wktadki itp.),

— nie dopuszczaé do sktadowania w sposob, przy ktérym moglyby wystapié

odksztalcenia (zagigcia, zagniecenia itp.),

— nie dopuszcza¢ do zrzucenia elementow,

— nie nalezy naraza¢ orurowania na ryzyko skazenia bakteriologicznego,

— stosowa¢ kapsle zabezpieczajace przed przedostaniem si¢ do rury ciat

obcych.

5. Wykonywanie robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jakos¢
zastosowanych materiatdw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja

przetargowa i Wymaganiami niniejszej specyfikacji, oraz obowigzujacymi przepisami.

Polecenia Zamawiajacego beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot.

Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.
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5.1. Montaz przewodow rurowych

— rury przed ich bezposrednim uzyciem do montazu lub uktadania nalezy
wewnatrz 1 na stykach starannie oczy$ci¢; rur peknietych lub w inny sposéb
uszkodzonych nie wolno uzywac,

— izolacje antykorozyjng rur uszkodzong w czasie transportu lub montazu
wstepnego nalezy przed uzyciem rur do montazu naprawic przez staranne
usunigcie uszkodzen 1 wykonanie nowej izolacji, si¢gajacej co najmniej S cm
poza miejsca uszkodzone,

— przy przerwach w ukladaniu rur nalezy dokladnie zabezpieczy¢ koncowki
przewodow,

— W miejscach przej$¢ przewodow przez $ciany i stropy nie wolno wykonywac
zadnych potaczen rur. Jezeli w miejscach tych sa zatozone tuleje, wolna
przestrzen miedzy zewnetrzng $ciang rury 1 wewngtrzng tulei nalezy
calkowicie wypehic elastycznym szczeliwem,

— przewody poziome nalezy montowac na podporach. Stosowaé obejmy peine
zabezpieczajace przed przesunigciem przewodu podczas pracy,

— zmiany kierunkéw prowadzenia przewodow nalezy realizowad
odpowiednimi ksztaltkami,

— zmiany $rednic realizowa¢ odpowiednimi dyfuzorami oraz konfuzorami.

5.2. Polaczenia przewodow rurowych
Potaczenia przewodow rurowych nalezy wykonywac jako kolnierzowe, spawane

lub kielichowe.

Uwaga! Jesli Wykonawca uzna, ze docelowy montaz armatury, rurociggdéw
1 ksztaltek wymaga zastosowania dodatkowych elementow (ksztattek

montazowych, kolnierzy itd.) to powinien przewidzie¢ je w wycenie.

Potaczenia kielichowe — PVC

Uktadanie rurociaggdéw kanalizacyjnych nalezy wykonywa¢ zgodnie z zatoZzeniami
zawartymi w PN-EN 1401:1999 PN-EN 1610:2002 i PN-EN 1671:2001 oraz
warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych. Przewody
kanalizacyjne nalezy uklada¢ na wyprofilowanym i odwodnionym podiozu,

na podsypce grubosci 10cm, wykonanej z piasku. Podczas montazu przewodow,
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wykop powinien by¢ odwodniony i zabezpieczony przed zalewaniem poprzez
wody opadowe. Prace montazowe kolektorow grawitacyjnych nalezy prowadzi¢
z punktow weztowych, uktadajac rurociag od rzednych nizszych do wyzszych.
Ulozone rurociagi nalezy zastabilizowaé przez wykonanie obsypki piaskiem
na wysokos¢ 30cm ponad wierzch rury z zachowaniem dostgpu do zlaczy
montazowych  oraz  zabezpieczy¢ przed ewentualnym  wyptynigciem.
W trakcie montazu kolektorow grawitacyjnych z rur PVC kielichowych taczonych
na wcisk nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na sposob umieszczenia uszcezelki
1 posmarowac ja srodkiem utatwiajacym poslizg.

Rury w wykopie powinny by¢ ulozone w osi montowanego przewodu
z zachowaniem spadkow.

Na catej dlugosci powinny przylega¢ do podloza na co najmniej 1/4 obwodu.
Przed montazem rur i ksztattek z PVC nalezy dokonac¢ ich ogledzin. Powierzchnie
wewnetrzne i zewnetrzne rur oraz ksztattek powinny by¢ gladkie, czyste, bez
przypalen, pozbawione nierownos$ci, pordw i jakichkolwiek innych uszkodzen
w stopniu uniemozliwiajagcym spelnienie wymagan okreslonych w normach
PN-EN1401-1:1999, PN-EN 1401-3:2002(U) oraz PN-EN 1852-1999, PN-EN
1852/A1:2004.

Montaz potaczen kielichowych polega na wsunigciu (wcisnigciu) konca rury
w kielich, z osadzong uszczelka (pierscieniem elastomerowym), do okreslonej
glebokosci. Dopuszczalne jest stosowanie $rodka smarujagcego ulatwiajacego
wsuwanie. Nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na osiowe wprowadzenie konca rury

w kielich.

Polaczenia spawane, kolierzowe — stal nierdzewna

Przewody ze stali nierdzewnej taczy¢ przy pomocy spawania urzadzeniem TIG
w atmosferze ochronnej argonu. Spawy wykona¢ z materialu identycznego
Z materialem rury. Spawacz musi posiada¢ odpowiednie kwalifikacje potwierdzone
certyfikatem.

Potaczenia spawane rurociagdw 1 ksztaltek powinny by¢ wykonywane
po przygotowaniu koncéwek do spawania zgodnie z wymaganiami normy. Ksztatty
zlaczy spawanych potaczen kroécoOw i odgalezien powinny by¢ takze zgodne

Z odpowiednig norma.
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Sruby, kotierze do polaczen konierzowych skrecanych, podktadki
1 nakretki w wykonaniu ze stali nierdzewne;.

Owiercenie kotierzy i armatury powinno by¢ wykonane wedtug jednej normy oraz
na jednakowe ci$nienie. Cato$¢ orurowania i armatury w przypadku prac wewnatrz
pompowni $ciekdw mocowa¢ na podporach wykonanych ze stali nierdzewne;.
Podpory mocowane do $ciany przy pomocy kotew trzpieniowych wykonanych
zestali nierdzewnej. Pofaczenia rur wykonane przy pomocy kotnierzy

nierdzewnych ptaskich, spawanych do rur.

Spawanie stali nierdzewnej

Do spawania stali nierdzewnej zarowno w warunkach warsztatowych, jak i na placu
budowy, nalezy uzy¢ metody spawania z elektroda wolframowa w otoczeniu gazu
obojetnego (TIG) lub elektroda metalowa w otoczeniu gazu obojetnego.

W przypadku wykonania warsztatowego dopuszcza si¢ metode spawania tukiem
krytym lub tukiem plazmowym. Niezaleznie od przyjetej metody, wewnetrzna
strona spawow powinna by¢ chroniona czystym, obojetnym gazem.

W celu zapewnienia wysokiej jakosci spawow elementow taczacych, rurazu
I innego wyposazenia wykonanego ze stali nierdzewnej, w miar¢ mozliwosci zaleca
si¢ wykonanie tych prac w warunkach warsztatowych. Roboty wykonane zostang
zgodnie z normami.

W przypadku spawania stali nierdzewnej nalezy spetni¢ ponizsze wymagania:

- dopuszcza si¢ wylacznie stosowanie spoin czotowych do tgczenia rur podczas
budowy instalacji, wymagane jest trawienie spawow,

- wyklucza si¢ stosowanie podktadek pierscieniowych podczas spawania,

- niedopuszczalne jest pozostawienie jakichkolwiek odbarwien lub uszkodzen
powierzchni materiatu stanowigcych potencjalne ogniska koroz;i,

- nie dopuszcza si¢ uzycia piaskowania w przypadku materiatow wykonanych

ze stali nierdzewnej.

5.3. Montaz armatury (zasuwy, zawory do ptukania instalacji)

Montaz armatury nalezy prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi producenta
urzadzenia. Przed montazem pomiedzy koinierzami zaleca si¢ nawilzenie
powierzchni uktadu uszczelniajagcego wazeling techniczng, ktora zapobiegnie

przywarciu i mozliwosci uszkodzenia podczas demontazu elementdw gumowych.
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Po umieszczeniu armatury migdzy kotierzami nalezy jg wycentrowaé, a nastepnie
rownomiernie dociska¢ $ruby montazowe. Po montazu zaleca si¢ kilkakrotnie
przesterowa¢ armatur¢ W celu sprawdzenia i upewnienia si¢ o prawidlowym jej

zamontowaniu.

5.4. Montaz urzadzen

Montaz urzadzen oraz zespotow i podzespotéw osprzetu technologicznego
nalezy dokonywa¢ w oparciu o rysunki zestawieniowe, opisy techniczne,
dokumentacje techniczno-ruchowe (DTR-ki) i instrukcje obstugi poszczegdlnych
elementow  instalacji. Montaz mozna rozpocza¢ po  rozpakowaniu,
rozkonserwowaniu 1 zlikwidowaniu zabezpieczen transportowych. Przed
przystapieniem do montazu nalezy przygotowaé miejsce zabudowy oraz zglosié
gotowos$¢ do pracy. Bez zgody Zamawiajacego nie wolno rozpoczaé prac
montazowych. Zaleca si¢ przeprowadzenie prac montazowych nietypowych
maszyn 1 urzadzen przez specjalistyczne brygady i pod nadzorem przedstawicieli

producenta.

5.5. Roboty drogowe
W ramach zadania przewidziano:
- wykorytowanie pod warstwy konstrukcyjne
- wykonanie umocnienia podtoza — grunt stabilizowany cementem
- wykonanie podbudowy z betonu
- ustawienie kraweznika drogowego na tawie betonowej z oporem

- wykonanie nawierzchni z kostki brukowej betonowej

6. Kontrola jakoSci robét
Celem kontroli robdt bedzie sprawdzenie ich prawidlowosci aby osiggnac
zalozong jako$¢ robot.
Kontrola jakosci robot powinna obejmowac:
— sprawdzenie Dokumentacji Technicznej wszystkich montowanych
urzadzen, sprawdzenie czy istniejg wszystkie DTR, legalizacje, tabliczki

informacyjne,
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— kontrol¢ ruchu urzadzen (poprawnosci ich funkcjonowania) zgodnej
z zamierzeniem technicznym,

— sprawdzenie czy zostaly dostarczone atesty, deklaracje zgodnosci,

— badania szczelno$ci instalacji, wykonane zgodnie z obowigzujacymi
normami i zasadami,

— inne elementy okreslone w Specyfikac;i.

Kontrola powinna by¢ przeprowadzona zgodnie =z wymaganiami Norm
oraz ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano—montazowych”.
Wyniki przeprowadzonej kontroli sa pozytywne, jesli wszystkie wymagania zostaty
spetnione. Jesli nie speliono ktoéregokolwiek z elementow, nalezy fazg robot uznaé
za niezgodng z wymaganiami i po wprowadzeniu poprawek przeprowadzi¢ ponowne
badanie.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jakosci robdt, materiatow
1 urzadzen. Wykonawca zapewni odpowiedni system i §rodki techniczne do kontroli
jakosci robot na terenie budowy. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem
i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

Wszystkie badania i pomiary b¢da przeprowadzane zgodnie z wymaganiami
Norm lub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia

budowlane.

W trakcie realizacji prac nalezy zachowaé niezbgdne zabezpieczenia
1 wykorzysta¢ Srodki zapewniajace utrzymanie zgodnego z obowigzujacymi przepisami

stanu bezpieczenstwa i higieny pracy.

Zakres badan przy odbiorze koncowym obejmuje:
- Ogledziny zewnegtrzne,
- Sprawdzenie poprawnej pracy zainstalowanych urzadzen,
- Sprawdzenie dokumentoéw budowy,

- Sprawdzenie prawidtowosci wykonanych badan i pomiaréw.
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7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar Robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonanych Rob6t zgodnie
z Dokumentacjg Przetargowa W tym ze Specyfikacjami Technicznymi,
w jednostkach okres§lonych w Wycenionym Przedmiarze Robot,

wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiggi Obmiarow,

jakiekolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w Przedmiarze
Robot Iub Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy
z obowiazku ukonczenia wszystkich Robot. Bledy zostang poprawione
wedlug pisemnych instrukcji Zamawiajacego.

obmiar wykonywanych Roboét bedzie przeprowadzany z czestotliwoscia
wynikajacg z platno$ci na rzecz Wykonawcy w czasie okreslonym

W umowie lub uzgodnionym przez Wykonawce i Zamawiajacego.

7.2. Zasady okreslania iloSci robét i materialéw

dlugo$ci miedzy okre§lonymi punktami skrajnymi be¢da obmierzane
poziomo wzdhuz linii osiowej, szerokosci — po prostej prostopadtej do osi,
parametr dtugosci i szerokosci mierzony w metrach.

montowana armatura i urzadzenia — obmierzana w sztukach lub kompletach,
przeprowadzone proby i badania ustalana jako komplet,

roboty drogowe: dlugos¢ krawegznikow w metrach, powierzchnie
nawierzchni i warstw konstrukcyjnych podbudowy w metrach

kwadratowych, grubo$¢ warstw podbudowy i nawierzchni w centymetrach.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

urzadzenia 1 sprze¢t pomiarowy do obmiaru Robot wymagaja akceptacji
Zamawiajacego przed ich uzyciem,

urzadzenia 1 sprzet pomiarowy beda dostarczone przez Wykonawece.
Beda one posiada¢ wazne §wiadectwa atestacji,

urzadzenia 1 sprzet pomiarowy beda utrzymywane przez Wykonawce

w dobrym stanie technicznym przez caly okres realizacji Robot.
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7.4. Termin i czestotliwo$¢ przeprowadzania pomiarow

— Obmiary begdg przeprowadzane przed czgsciowym lub koncowym Odbiorem
Robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszych przerw w prowadzeniu
Robét i/lub zmianie Wykonawcy Robét,

— Obmiary Robot zanikajacych bedg przeprowadzane w czasie wykonywania
tych Robot,

— Obmiary Roboét ulegajacych zakryciu beda przeprowadzane przed ich
zakryciem.

8. Odbior robot

Wykonawca w ramach ceny ofertowej zobowigzany jest do zawiadomienia o odbiorach
technicznych, o odbiorze i przekazaniu do eksploatacji Instytucji, ktérych obecnos¢ jest
wymagana przepisami i ponosi optaty za udzial przedstawicieli tych instytucji
w odbiorach. Wszystkie formalnosci z tym zwigzane Wykonawca zobowigzany jest
wykona¢ wlasnym staraniem.
Uznaje sig¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymaganh okre§lonych w tym
punkcie nie podlegaja odregbnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie ofertowe;.
Odbiory techniczne musza spelnia¢ wymagania stawiane przez przepisy ,,Prawo
Budowlane”.
Odbior robot zrealizowanych w zakresie ustalonym w niniejszej Specyfikacji powinien
by¢ zgodny z odpowiednimi normami.

W ramach odbioru nalezy zwroci¢ uwage na:

— sprawno$¢ dziatania wszystkich urzadzen, w tym: urzadzen i armatury.

— badania szczelnoSci instalacji,

— proby cisnienia,

— wykonanie prac zgodnie z Dokumentacja Przetargows, wzglednie zgodnie

z Dokumentacjag  Przetargowa z  naniesionymi,  uzgodnionymi
Z ZamawiajaCym zmianami,
— dostarczenie DTR, atestow, Swiadectw jakosci, deklaracji zgodnosci,
— dostarczenie protokotow odbiorow czesciowych, protokotéw badan

szczelno$ci instalacji.
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W zaleznosci od wustalen Roboty podlegaja nastepujgcym etapom odbioru,
dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:
— odbiory czesciowe odcinka lub/i catosci Robodt (sporzadzenie protokotu
odbioru Robét odpowiednio dla odcinka lub catosci Robot),
Odbiory czeSciowe mogg dotyczy¢ elementow robot stanowigcych
zamknietg calosc.
— odbiér koncowy (ostateczne zatwierdzenie Robot — wraz z protokotem
odbioru koncowego).
Dokumentem stwierdzajacym dokonanie Odbioru Robot jest Protok6t Odbioru Robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Dla celow Odbioru Robot Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace

dokumenty:

o$wiadczenie Wykonawcy o zgodnosci wykonania prac z dokumentacija

przetargowa,

— os$wiadczenie 0 doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu
budowy,

— dokumentacj¢ powykonawcza,

— protokoly rozruchu poszczeg6élnych urzadzen i monitoringu,

— protokotly odbioréw czgsciowych,

— ustalenia technologiczne,

— wyniki pomiaréw kontrolnych,

— atesty, certyfikaty jakosSciowe wbudowanych Materiatow, Urzadzen,
zgodnie z wymogami przepisOw prawa w tym zakresie,

— Instrukcje konserwacji i obstlugi, dokumentacj¢ techniczno — ruchowg

dla dostarczonych urzadzen technologicznych,

— instrukcje eksploataciji,

inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.
Sporzadzenie i podpisanie przez Wykonawce, Inspektora Nadzoru i Zamawiajgcego
protokolu odbioru koncowego nastagpi wraz z wystawieniem przez Wykonawce

Gwarancji na wykonane prace.
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9. Podstawy platnosci

Podstawg ptatnosci jest obmierzona ilos¢ Robot wykonanych przez Wykonawce

zgodnie z umowa. Do obmierzonych ilo$ci zastosowanie bedg miaty ceny jednostkowe

podane w Wycenionym Przedmiarze Robo6t stanowigcym zatacznik do oferty.

Cena jednostkowa pozycji uwzglednia¢ bedzie wszystkie czynnos$ci, wymagania

1 badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej pozycji.

Cena jednostkowa obejmuje:

robocizng bezposrednia,

wartos$¢ uzytych Materiatow, wbudowanych Urzadzen wraz z kosztami ich
zakupu, sktadowania i transportu,

warto§¢ pracy Sprz¢tu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie
Sprzetu na Plac Budowy i1 z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku
pracy),

koszty rozruchu,

koszty posrednie, w sktad ktorych wchodzg miedzy innymi: ptace personelu
i Kierownictwa budowy, pracownikow zaplecza i laboratorium, koszty
urzadzenia, eksploatacji i likwidacji Placu Budowy i zaplecza (w tym:
doprowadzenie energii i wody, drogi itp.), koszty tymczasowego
oznakowania Robo6t, wydatki na BHP, ustugi obce na rzecz budowy, optaty
dzierzawne, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robodt, koszty ogolne
przedsigbiorstwa Wykonawcy itp.,

koszt rekultywacji 1 uporzagdkowania Placu Budowy po zakonczeniu Robot,
zysk kalkulacyjny, zawierajacy tez ewentualne ryzyka Wykonawcy z tytutu

umowy W calym okresie jego realizacji, tacznie z Okresem Gwarancyjnym,

Roboty towarzyszace i tymczasowe, nie wyszczegdlnione w przedmiarze, winny by¢

ujete w kosztach ogdlnych Wykonawcy i nie podlegaja obmiarowi.

10. Przepisy zwigzane

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi

Normami (PN) i przepisami obowigzujacymi w Polsce. Specyfikacja Techniczna

W roznych miejscach powotuje si¢ na Polskie Normy (PN), przepisy branzowe,
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instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralng cz¢$¢ 1 nalezy je czytac tacznie. Rozumie

si¢, iz Wykonawca jest w pelni zaznajomiony z ich zawarto$cia i wymaganiami.

Gdziekolwiek nastepuja odwotania do polskich norm, dopuszczalne jest

stosowanie odpowiednich norm krajow Unii Europejskiej w zakresie przyjetym przez

polskie prawodawstwo. Ponizej zestawiono podstawowe dokumenty oraz normy

zwiazane z zakresem przeprowadzonego zamierzenia budowlanego.

Ustawa Prawo budowlane

Ustawa Prawo Zamowien Publicznych

Ustawa o normalizacji

Ustawa o wyrobach budowlanych

Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne

Ustawa Prawo wodne

Ustawa o dozorze technicznym

Ustawa o ochronie przeciwpozarowe;j

Ustawa Kodeks pracy

Ustawa roku Prawo ochrony §rodowiska

Ustawa o systemie oceny zgodno$ci wraz z aktami wykonawczymi

Ustawa o zbiorowym zaopatrzeniu w wodg¢ i zbiorowym odprowadzeniu
sciekow

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 roku
w sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowania
wyroboéw budowlanych

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 roku
W sprawie systemow oceny zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu
ich oznaczania znakowaniem CE

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych
Rozporzadzenie Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997
roku w sprawie og6lnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy
Rozporzadzenie Ministra Spraw  Wewngtrznych 1 Administracji
z dnia 16 czerwca 2003 roku w sprawie ochrony przeciwpozarowej

budynkow, innych obiektéw budowlanych 1 terenéw
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Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 roku
W sprawie sposobow deklarowania zgodnos$ci wyrobow budowlanych
oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych
PN-68/B-06050: Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie
wykonywania i badania przy odbiorze,

BN-77/8931-12: Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu,

PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych

PN-EN 752-1:2000 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogdlne
i definicje

PN-EN 752-2:2000 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania
PN-EN 1401-1:1999 Systemy przewodowe 2z tworzyw sztucznych.
Podziemne bezci$nieniowe systemy przewodowe z niezmigkczonego
polichlorku winylu (PVC-U) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania
dotyczace rur, ksztattek 1 systemu

PN-ENV 1401-3:2002 (U)Systemy przewoddéw rurowych z tworzyw
sztucznych do podziemnej bezcisnieniowej kanalizacji deszczowej
i $ciekowej. Nieplastyfikowany polichlorek winylu (PVC-U). Czg$¢ 3:
Zalecenia dotyczace wykonania instalacji

PN-B 10729:1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

PN-EN 476:2001 Wymagania ogdlne dotyczace elementéw stosowanych
w systemach kanalizacji grawitacyjnej

PN-EN 10088-1:2014-12 Stale odporne na korozje — Cz¢$¢ 1: Wykaz stali
odpornych na korozje.

PN-EN 10088-2:2014-12 Stale odporne na korozje — Cze$¢ 2: Warunki
techniczne dostawy blach 1 tasm ze stali nierdzewnych ogdlnego
przeznaczenia

PN-EN 10088-3:2015-01 Stale odporne na korozje — Cz¢s¢ 3: Warunki
techniczne dostawy potwyrobow, pretow, walcowki, drutu, ksztattownikow
1 wyrobow o powierzchni jasnej ze stali nierdzewnych ogolnego

przeznaczenia
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PN-EN 10088-4:2010 Stale odporne na korozje — Cze$¢ 4: Warunki
techniczne dostawy blach grubych, blach cienkich i tasm ze stali
nierdzewnych do zastosowan konstrukcyjnych

PN-EN 10088-5:2010 Stale odporne na korozje — Cze$¢ 5: Warunki
techniczne dostawy pretow, walcowki, drutu, ksztattownikéw 1 wyrobdw o
powierzchni jasnej ze stali nierdzewnych do zastosowan konstrukcyjnych
PN-EN 10216-5:2014-02 Rury stalowe bez szwu do zastosowan
cisnieniowych. Warunki techniczne dostawy. Cz¢§¢ 5: Rury ze stali
odpornych na korozje.

PN-EN 1563:2012 Odlewnictwo. Zeliwo sferoidalne
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11. Zalaczniki graficzne

Rys. nr 1 — Plan sytuacyjno-wysokosciowy
Rys. nr 2 — Szczegoty drogowe
Rys. nr 3 — Przyktadowy rysunek sitopiaskownika

skala 1:200
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