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OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -M - 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

Niniejsza specyfikacja techniczna zalecona do wykorzystania przy zlecaniu robot na drogach wojewodzkich ,
powiatowych , miejskich i gminnych

NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY

OST - ogodlna specyfikacja techniczna
SST - szczegdtowa specyfikacja techniczna
GDDP - Generalna Dyrekcja Drog Publicznych
PZJ - program zapewnienia jakosci
bhp. - bezpieczenstwo i higiena pracy
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i

odbioru robot drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawg opracowania szczegoélowej specyfikacji

technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych.
Zaleca sig wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach wojewddzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspdlne dla roboét objetych ogdlnymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczeg6lnych asortymentéw robot drogowych i mostowych. W
przypadku braku ogélnych specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla danego asortymentu robot, ustalenia
dotycza réwniez dla SST sporzadzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa (droga) albo
jego czgs¢ stanowiaca odregbny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugo$¢ mostu - odleglo$¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych z
nadsypka - odleglos¢ w $wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdoéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow obstugujacych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcia organu wydajacego, wydany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i
okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania
polecen 1 innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.
1.4.9. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przgsto lub przgsta obiektu mostowego) - czgs¢ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czg§¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksiazka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, shuzacy
do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zalacznikow. Wpisy w ksiazce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakosci materiatow oraz robot.

1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen od ruchu na podtoze
gruntowe

1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralna a podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie
naprezen

w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowg.

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna czgs¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze sktadaé
sie

z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna cz¢§¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona
sktadaé sig¢

z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwg mrozoochronna,
odsaczajaca lub odcinajaca.



g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania
mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyzej.

1) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.
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1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwiazanych
z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy urzadzen chroniacych ludzi i sSrodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen organizacji i
bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.
1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31. Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub calkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istniejacego
potaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad droga,
kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke 1 wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sklada¢ si¢ z peinej Sciany, stupdw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigtos¢ teoretyczna - odlegtos¢ migdzy punktami podparcia (fozyskami), przgsta mostowego.

1.4.39. Szerokos¢ calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtos¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podluznej, obejmuje catkowita szeroko$¢ konstrukcyjna ustroju niosacego.

1.4.40. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlnych rodzajéw ruchu
oraz szeroko$¢ chodnikoéw mierzona w §wietle porgczy mostowych z wyltaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.4.42. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zaglgbiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linia kolejowa lub inng droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrgbna calo$¢ konstrukcyjna lub
technologiczna, zdolna do samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na
wykonywaniu

robot zwiazanych z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie

budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzgdne punktéw gtéwnych trasy
oraz reperow, dziennik budowy oraz egzemplarz dokumentacji projektowej i komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili

odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.



1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa:

— Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargowa dokumentacje projektowa oraz projektowa dokumentacje
wykonawcza (techniczng) i zostana przekazane Wykonawcy,

— Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodnos¢ robét z dokumentacjg projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu stanowia czg$¢ umowy, a wymagania okreslone w choc¢by jednym z nich sa obowiazujace
dla

Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.
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W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentow obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci

wymieniona

w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,Ogélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu

winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie

odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych

dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatlow i elementéw budowli musza
wykazywaé zgodnos¢

z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wptynie to

na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie,

$ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji kontraktu, aS do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
robot w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postgpu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco
aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe

urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznos$ci w dzien i1 w nocy tych zapoér i znakow, dla ktorych jest to

nieodzowne ze wzgledodw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony

z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo$ciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wlaczony w ceng
kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:

ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbgdne do ochrony robot,
wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren

budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéow i maszyn pracujacych przy realizacji robot,

Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony

z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo$ciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wlaczony w ceng
kontraktowa.



1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ istosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
$rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bgdzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub dobr publicznych
i

innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miatl szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca begdzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.
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Wykonawca bgdzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet

przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed

dostgpem 0s6b trzecich.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji

robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od

dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobatg techniczna wydana przez uprawniona jednostke,
jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialdow na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢ zanika

(np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgodg na uzycie tych materialow od wlasciwych
organ6éw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie

spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,

kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlaciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju robot,

ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢
Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bgdzie realizowa¢ roboty w

sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy

Wykonawca a wilascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci 1 drog wewnetrznych. Jednakze, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bgda one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bgdzie stosowaé sig¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie
materiatdw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od
wlasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie
bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie spelniajace
tych warunkow zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone
na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawca bgdzie odpowiadal za naprawg wszelkich
robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.



1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach

niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia

odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiagzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej

zaplacie 1 sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét od

daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca bgdzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w

taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego./Kierownika projektu

powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne

przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich

wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, materialow
lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowaé Inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postepowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
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Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczone;j
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja

materiaty, sprz¢t i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania
lub

poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku
gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez
stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy,
pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roznice pomigdzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane przez Wykonawcg i przedlozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu

geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bgda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca
zobowiazany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowaé zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku
tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia op6znienia w robotach, Inzynier/Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysokos$¢ kwoty, o ktora
nalezy

zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacjg)

Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe, sprzgt, transport oraz inne
urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 ,,Zaplecze Zamawiajacego”.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatdéw przeznaczonych do

robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak rowniez odpowiednie §wiadectwa
badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatoéw z danego zrdodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta
uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego

zrodta w sposob ciagly spelniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie materialow ze

zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty z

badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metodg wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow

pochodzacych ze zroédet miejscowych.



Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutlu wydobycia materialow, dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne w
zwiazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjgte z terenu wykopow, do kopow i miejsc pozyskania materialow miejscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy begda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan

Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym

obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i ztozone w

miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materialow do innych robdt, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zostanie odpowiednio
przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktoérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na

wlasne ryzyko, liczac si¢ zjego nieprzyjgciem, usunigciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez
zgody

Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robot, byty

zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢ i wtasciwosci 1 byty dostgpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skltadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach

uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce 1 zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
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2.6. Inspekcja wytwérni materialow

Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w celu

sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialdw moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wtasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstaweg do akceptacji okreslonej partii materialow pod
wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bgdzie przeprowadzat inspekcjg wytworni, musza by¢ spehione
nastgpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniona wspotpracg i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa sig
produkcja materialdw przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu

na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiadaé

pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowacé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentoéw potwierdzajacych dopuszczenie

sprz¢tu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bgdzie konserwowac sprzgt jak rOwniez naz wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych

robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje¢ przed
uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzgt, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ po6zniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkdw umowy, zostana

przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewniaé¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w

dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych
warunkow moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bgdzie usuwaé na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane

jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢

zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ,
projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich

elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Btledy popetione przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez Wykonawcg na

wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i1 elementoéw robot beda

oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badain materiatdw i robot, rozrzuty
normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatdw, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawcg w czasie okre§lonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania roboét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowiazany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob wykonywania
robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) cze$¢ ogdlng opisujaca:
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— organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposob zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0s0b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementow robot,

— system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub laboratorium,

ktéoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow

sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany

sposob i formg przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cze$¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

—rodzaje i il0$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materialow, spoiw,

lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie

urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych
elementow robot,

— sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona jakosc¢

robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robdt i jakosci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni

system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania



probek i badan materiatdow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy

przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca begdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa okre§lone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i

sprz¢t badawcezy posiadaja wazna legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich

inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bgdzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek

niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzema laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, Se moga wplyna¢ ujemnie na wymkl badan, InSynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych
materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na

zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawceg do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych

materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawceg usunigte
lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiar6w lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bgdzie przekazywa¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wiyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug

dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien udzieli¢ mu niezbgdnej pomocy.
Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce,

poprzez migdzy innymi swoje badania, bgdzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatdw i robdt z wymaganiami SST na podstawie
wynikoéw wiasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od

Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatéw i robot z
dokumentacja projektowa i SST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawcg, przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan
i

pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi

na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub

— aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete
certyfikacja okreslona w pkt 1



i ktore spetniaja wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan begda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawceg w

okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegodlnosci:

— dat¢ przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— datg¢ przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

— datg uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméow
robot,

— terminy rozpoczgcia 1 zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbiorow robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegOlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

— zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal,

— wyniki prob poszczegodlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjgcia lub zajgciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania si¢. Projektant

nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) KsiaSka obmiarow

Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robot.
Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksiazki
obmiar6ow.

(3) Dokumenty laboratoryjne
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Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosci

materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencjg na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy begda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.



Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie

przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu

na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostana poprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigcznej ptatnosci

na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i

Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Dtugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuS linii osiowe;.
Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w ms jako dtugos¢ pomnozona
przez $redni przekrdj. llosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, bgda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te
lub sprzgt wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.
7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST Bedzie

utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robét, a takze w przypadku
wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi

na karcie ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiazki
obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czg$ciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot,

ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umoSliwiajacym wykonanie

ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niS w
ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.
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Jako$¢ iilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow

zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czgsciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czgsciowego robdt dokonuje

si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.



8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilo$ci, jako$ci i wartosci.
Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow, o ktoérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow
badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ zrealizacja ustalen przyjgtych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegoélnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona warto$¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokoét odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. dokumentacjg projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie
realizacji umowy,

2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),

3. recepty 1 ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiardéw zalaczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wlascicielom urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego

przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy

odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych

w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawceg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

—robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

— wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren
budowy,

— wartos¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan og6lnych zawartych w D-M-00.00.00

obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegodlnione w kosztorysie.
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9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:



(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i §wiatet,
(b) utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi zmianami).



ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Opracowanie wykonano na zlecenie
G m1ny Sieroszewice

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie Ogolnych Specyfikacji Technicznych
i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogi gminnej w m. Wielowies ul.Ceglana, gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE



1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Jako cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywaé¢ i rozumieé
w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektow
inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoko$ciowego punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
b) uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow wysokosciowych,
zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ochrong ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST D-M-00.00.00
,»,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania trasy, powinny mieé¢
srednicg od 0,15 do 0,20 m i dtugos$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto
0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.
,Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprz¢t pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowa¢ nastgpujacy sprzet: teodolity lub
tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, laty, tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 4.

4.2. Transport sprz¢tu i materialow

Sprzgt i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i
wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegélowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich blgdach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.



Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z

rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie roéznia si¢ od rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z rdznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowe;j i rzgdnych rzeczywistych, akceptowane przez
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Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, Ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obciaza Wykonawceg.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem

wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania

robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawceg $swiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostana one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleSa do obowiazkow

Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktow

wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica robot
ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a takze

przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢

500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.
Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy
drogowe;j. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢é w postaci stupkow betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.
Rzgdne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnos$cia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt

mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje¢ podwojna w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne

okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane

przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w
dokumentacji projektowe;.

Of§ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niS co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢

wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostalych drog. Rzgdne niwelety punktow osi trasy
nalezy wyznaczy¢ z doktadno$cia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami

po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni

terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy

nalezy stosowa¢ w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢
migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co
najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym z
dokumentacja projektowa.

5.6. Wyznaczenie polozenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdlnosci przyczotkow i filarow mostow i
wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktéw dokumentacja projektowa powinna zawiera¢ opis odpowiedniej osnowy

realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadno$cia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT



6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysoko$ciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
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Obmiar robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czg$cia obmiaru robot mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robét
Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow
geodezyjnych lub protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robdt obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Platno$¢ robot zwiazanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujgta w koszcie robot mostowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gloéwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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WYKONANIE WYKOPOW
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Opracowanie wykonano na zlecenie
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Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie Ogolnych Specyfikacji Technicznych
i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogi gminnej w m. Wielowie$ ul. Ceglana, gm. Sieroszewice”
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopdw w gruntach nie skalistych
1.2. Zakres stosowania SST
Jako cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywaé i rozumieé
w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub
modernizacji drég 1 obejmuja wykonanie wykopoéw w gruntach nie skalistych.
1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
Materiat wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit podtoze nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych [12] powinien charakteryzowac sig
grupa nosnosci Gi. Gdy podtoze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy no$nosci, nalezy podloze doprowadzi¢ do
grupy nos$nosci Gi zgodnie z dokumentacja projektowa i SST.
3. SPRZET
Ogoélne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét
Ogolne zasady prowadzenia robo6t podano w SST D-02.00.01 pkt 5. Sposob wykonania skarp wykopu powinien
gwarantowa¢ ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego
uksztaltowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstgpstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawcg.
Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o r6znym stopniu przydatnosci do budowy nasypow
byly odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstgpstwo od powyzszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera. Odspojone grunty przydatne do
wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci
czasowe sktadowanie odspojonych gruntow, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.
5.2. Wymagania dotyczace zaggszezenia i nosnosci gruntu
Zaggszezenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spelniaé wymagania, dotyczace
minimalnej wartosci wskaznika zaggszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych

Minimalna wartos¢ I, dla:

Strefa
innych drog
korpusu Autostrad i drog
ekspresowych kategoria ruchu kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni robdt ziemnych 1.00 100 0.97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajg wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci l;, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreSlone w tablicy 1 nie mogg by¢ osiggniete przez bezposrednie
zageszczanie gruntdéw rodzimych, to nalezy podjgé srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajagcego uzyskanie
wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sg okreslone w SST, proponuje
Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.



Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robdt ziemnych na podstawie pomiaru
wtdrnego modutu odksztatcenia E, zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej
rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych te czynnos$¢ budowlang. Moze odbywac sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spowoduja
uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajgcych z niedotrzymania podanych powyzej warunkéw
obcigza Wykonawce robdt ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopdéw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegélng uwage nalezy zwrdcic na:

a) sposéb odspajania gruntdw nie pogarszajacy ich wtasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét i po ich zakornczeniu,

d) doktadnosé wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D-02.00.01 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m’ (metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m’ wykopdw w gruntach nieskalistych obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,



— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

—  profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

—  zageszczenie powierzchni wykopu,

—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
— rozplantowanie urobku na odktadzie,

— wykonanie, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych,

—  rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwigzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Jako cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac¢ i rozumieé
w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzgt do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé¢ niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podloza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Wymagania dotyczace transportu materialow podano w SST D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza bezposrednio
przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zaggszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany,
niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wcze$niej przygotowane.
Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek
do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzgtu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktéorym prowadzone sa roboty
i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywa¢ recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.
Profilowanie i zaggszczenie podloza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okre$lonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zaggszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzic, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rz¢dnych podtoza. Zaleca sig, aby rzgdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5
cm wyzsze niz projektowane rzgdne podtoza.



Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do

profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podltoze na glgbokos¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy
grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzgdnych wysokosciowych i zagg$ci¢ warstwg do uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia, okre§lonych w tablicy 1.
Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach

ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zaggszczanie podtoza nalezy

kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zaggszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Minimalna wartos¢ I, dla:

Strefa Autostrad i drog Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch ciezki Ruch mniejszy
i bardzo ciezki od ciezkiego
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gtebokosci od 20 do 50 cm od

powierzchni podtoza
1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia, kontrole
zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia
podtoza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podloza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20%
do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza
Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi przerwa w robotach i

Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy
mozna przystgpic¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badann i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwosc¢ oraz zakres badarn i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza



Wyszczegdlnienie badan Minimalna czestotliwos¢

Lp.
i pomiaréw badan i pomiaréw
1 | Szerokos¢ koryta 10razyna 1 km
2 | Rownosé podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rownosé poprzeczna 10 razy na 1 km

)

4 | Spadki poprzeczne ' 10razyna 1 km

5 | Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drég

ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

]

Uksztattowanie osi w planie T co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drég

ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

Zageszczenie, wilgotnos¢ gruntu w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz
podtoza raz na 600 m>

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm i -5
cm.

6.2.3. Réwnosc koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg zgodnie z norma BN-
68/8931-04 [4].

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fatg.

Nierownosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows z tolerancjg +
0,5%.
6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.
6.2.6. Uksztaftowanie osi w planie

0O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz = 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub wiecej niz + 5 cm dla pozostatych drog.
6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okre$lony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢

mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie porownanie wartosci modutéw odksztatcenia, to wartosé
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3] nie powinna
by¢ wieksza od 2,2.



Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy badaé wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos$¢ gruntu podtoza powinna
by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtdrne zageszczenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
—  zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
—  profilowanie dna koryta lub podtoza,
—  zageszczenie,
— utrzymanie koryta lub podtoza,

—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2.  PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3.  BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i

podtoza przez obcigzenie ptyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rdGwnosci nawierzchni planografem i tatg



5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

SZCZEGOLOWE S PECYF IKACJE TECHNICZNE
D-04.04.01

PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

Opracowanie wykonano na zlecenie
GminySieroszewice

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie Ogolnych Specyfikacji Technicznych
i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogi gminnej w m. Wielowie$ ul. Ceglana, gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST

Jako cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywaé i rozumieé
w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.

Ustalenia zawarte sa w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zaggszczonej mieszanki,
ktora stanowi warstwg nosna nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-04.04.00

,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lub zwiru, spelniajaca wymagania niniejszej specyfikacji.

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie powinna
by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lub zwiru z dodatkiem kruszywa tamanego, spetniajaca wymagania niniejszych
specyfikacji. Kruszywo tamane moze pochodzi¢ z przekruszenia ziarn zwiru lub kamieni narzutowych albo surowca
skalnego.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogo6lne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wlhasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnia¢c wymagania okre§lone w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podloza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.3.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od 20 do 30%
lub powyzej 70%, szczegdélowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].
5.4. Wbudowywanie i zaggszezanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozktadania i zaggszczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykona¢ odcinki probne, zgodnie z zasadami okreslonymi w
SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.



6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robét

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i1 pomiaréw kontrolnych w czasie robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.4.
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6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest mz (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— sprawdzenie i ewentualna naprawg podloza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— rozlozenie mieszanki,

— zaggszczenie roztozonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,

— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwiazane podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt



SZCZEGOLOWE S PECYF IKACJE TECHNICZNE

D - 04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILZOWANEGO MECHANICZNIE

Opracowanie wykonano na zlecenie
GminySieroszewice

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie Ogolnych Specyfikacji Technicznych
i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogi gminnej w m. Wielowie$ ul. Ceglana, gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Jako cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywaé¢ i rozumieé
w zlecaniu i wykonaniu Robdt opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Ustalenia zawarte sa w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zaggszczonej mieszanki,
ktora stanowi warstwg no$na nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru
wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogo6lne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetlnia¢c wymagania okreslone w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podloza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6élne” pkt 5.3.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od 20
do 30% lub powyzej 70%, szczegétowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-S-06102
[21].

5.4. Wbudowywanie i zaggszezanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozktadania i zaggszczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykona¢ odcinki probne, zgodnie z zasadami okreslonymi w
OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét



Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robét

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.4.
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6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest mz (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— sprawdzenie i ewentualng napraweg podtoza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— rozlozenie mieszanki,

— zaggszczenie roztozonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne;j,

— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwiazane podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 10



D-04.03.01

OCZYSZCZENIE 1 SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

Opracowanie wykonano na zlecenie
GminySieroszewice

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie Ogolnych Specyfikacji Technicznych
i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogi gminnej w m. Wielowies ul. Ceglana gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST

Jako cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywaé¢ i rozumieé
w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych przed utozeniem nast¢pnej warstwy nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00
,»,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni sa:

a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:

— kationowe emulsje $redniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],

— uptynnione asfalty srednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];

b) do skropienia podbudow asfaltowych i warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych:

— kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],

— uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-96173 [3],

— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 [2], za zgoda Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materialéw

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w EmA-94 [5].

Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C-96170 [2].

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni podano w tablicy 1.
Tablica 1. Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/m2)
1 Emulsja asfaltowa kationowa od 0,4 do 1,2
2Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Doktadne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w zaleznosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przez Inzyniera.

2.5. Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie moga powodowac utraty cech lepiszcza i obnizenia jego jakosci.

Lepiszcze nalezy przechowywaé w zbiornikach stalowych wyposazonych w urzadzenia grzewcze i zabezpieczonych przed
dostgpem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza si¢ magazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanych, betonowych lub
zelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkow, jakie podano dla zbiornikow stalowych.Emulsj¢ mozna magazynowac
w opakowaniach transportowych lub stacjonarnych zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna.

Nie nalezy stosowa¢ zbiornika walcowego lezacego, ze wzgledu na tworzenie si¢ na duzej powierzchni cieczy

,.kozucha” asfaltowego zatykajacego pdzniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzega¢ zasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprz¢t do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przystgpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzgtu:

— szczotek mechanicznych,

zaleca si¢ uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z twardych elementow
czyszczacych i stuzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga
szczotka powinna posiada¢ migkkie elementy czyszczace i stuzy¢ do zamiatania. Zaleca si¢ uzywanie szczotek
wyposazonych w urzadzenia odpylajace,



— sprezarek,

— zbiornikow z woda,

— szczotek rgeznych.

3.3. Sprz¢t do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza. Skrapiarka powinna by¢ wyposazona w
urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzanie i regulowanie nastgpujacych parametrow: temperatury
rozktadanego lepiszcza, ci$nienia lepiszcza w kolektorze, obrotow pompy dozujacej lepiszcze, predkosci poruszania si¢
skrapiarki, wysokosci i dtugosci kolektora do rozktadania lepiszcza, dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby bylo mozliwe zachowanie stalej
temperatury lepiszcza. Wykonawca powinien posiada¢ aktualne §wiadectwo cechowania skrapiarki. Skrapiarka powinna
zapewni¢ rozktadanie lepiszcza z tolerancja + 10% od ilosci zatozone;.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 4.

4.2. Transport lepiszczy

Asfalty moga by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samochodowych, posiadajacych izolacjg termiczna,
zaopatrzonych w urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych przed dostgpem wody.

Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach, beczkach i innych opakowaniach

pod warunkiem, ze nie beda korodowaty pod wptywem emulsji i nie bgda powodowaty jej rozpadu. Cysterny przeznaczone
do przewozu emulsji powinny by¢ przedzielone przegrodami, dzielacymi je na komory o pojemnosci nie wigkszej niz 1 ms,
a

kazda przegroda powinna mie¢ wykroje w dnie umozliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki
przeznaczone do transportu lub sktadowania emulsji powinny by¢ czyste i nie powinny zawiera¢ resztek innych lepiszczy.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunigciu luznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy uzyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ci$nieniem. W miejscach trudno dostgpnych nalezy uzywaé szczotek
recznych.

W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna by¢ oczyszczona z
kurzu przy uzyciu sprezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy byta uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastapi¢ dopiero po

wyschnigciu warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktorych nawierzchnia moze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy moze rozpocza¢ si¢ po akceptacji przez Inzyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno dostgpnych
recznie (za pomoca weza z dysza rozpryskowa).

Temperatury lepiszczy powinny miesci¢ si¢ w przedzialach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza Temperatury (oC)
1 Emulsja asfaltowa kationowa od 20 do 40 »

2 Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150

3 Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsj¢ nalezy ogrza¢ do temperatury zapewniajacej wymagana lepkos¢.

Jezeli do skropienia zostata uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna by¢ pozostawiona bez

jakiegokolwiek ruchu na czas niezbgdny dla umozliwienia penetracji lepiszcza w warstwe i odparowania wody z emulsji. W
zalezno$ci od rodzaju uzytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzin.

Przed utozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢ skropiona

warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko niezbgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne skropienie warstwy w celu okreslenia
optymalnych parametréw pracy skrapiarki i okreslenia wymaganej ilosci lepiszcza w zaleSnosci od rodzaju i stanu warstwy
przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Badania lepiszczy



Ocena lepiszczy powinna by¢ oparta na atestach producenta z tym, ze Wykonawca powinien kontrolowa¢ dla
kazdej dostawy wtasciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.
Tablica 3. Wlasciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

Lp. Rodzaj lepiszcza Kontrolowane wedlug normy
1 Emulsja asfaltowa kationowa  lepkos$¢ EmA-94 [5]
2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134[1]

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza
Nalezy przeprowadzi¢ kontrolg ilosci rozktadanego lepiszcza wedlug metody podanej w opracowaniu
,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilo$ci rozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:
- m2 (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m2 (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m2 oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej potozonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentualnym polewaniem
woda lub uzyciem sprezonego powietrza,
— reezne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen.
Cena 1 m2 skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— dostarczenie lepiszcza i napelnienie nim skrapiarek,
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracji asfaltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych
10.2. Inne dokumenty
4. ,,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilo$ci rozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zalecone przez GDDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94. IBDIiM - 1994 r.
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NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

Opracowanie wykonano na zlecenie
G mi n y Sieroszewice

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie Ogolnych Specyfikacji Technicznych
i dotyczy wykonania ,,Przebudowy nawierzchni drogi gminnej w m. Wielowie$ ul. Ceglana, gm. Sieroszewice
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Wprowadzenie

Gldwnym celem normy jest okraélenie wisdciwosdci funkcjonalnych wobec betonu asfaltowego.
Jednakze, wziawszy pod uwage rdznice w wiedzy | dofwiadczeniu zwigzane ze specyfikacjami
funkcjonalnymi do tego lypu mieszanki w Europie, nig jest moZliwe wybranie jedynie podejécia
funkejonalnega.

Miniejsza Morma Europejska zawiera zatem dwa sposoby okredlania wymagar wobec betonu
asfaltowego:

- Pierwszy, sposob empiryczny, okresla baton asfaltowy w ujeciu opracowywania recept i wymagan
dotyczacych materialdw skladowych wraz z dodatkowymi wymaganiami opartymi na wynikach
badan powigzanych funkcjonalnie. Wymagania te przedstawiono w 5.2 1 5.3,

- Drugi, spostb funkcjonalny, okresla beton asfaltowy w ujeciu wymagan funkcjonalnych
prowadzgcych do ograniczone) ilogci wymagan co do skiadu | materistow skiadowych, oferujgc
wigkszy stopien swobody, Wymagania te zamieszczono w 5,21 5.4,

Przewiduje sig, ze gdy uZylkownicy zdobeds doswiadczenie w badaniach funkgjonalnych, w
specyfikacjach bedzie czescig) stosowane podejscie funkcjonalne.

Beton asfaltowy jest stosowany do warstw: cleralne], wigzacej, wyrdwnawecze] | podbudowy.
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1 Zakres normy

Minigjsza Morma Europsjska okresla wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych typu beton
asfallowy przeznaczonych do zastosowania na drogach, lotniskach | innych  powierzchniach
obcigzonych rucham.

LWAGA, Specyfixacja mieszanki cpracowana na podstawie ninigjsze] Mormy Eurcpejskiej moie byc
stosowana zardwna do deklarac)i zgodnodci mieszanki o znanych wymaganiach, jak | poznania jakie te wymagania

Minigjsza Morma Europejska zawiera wymagania dotyczace wyboru materiatdw sktadowych, Jest ona
przeznaczona do stosowania iacenie z normami EN 13108-20 1 EN 13108-21,

Betony asfaltowe, z lepiszczami modyfikowanymi chemicznie nie objetymi przez EN 14022, nie s3
objete niniejszg Normg Europejska.

2 Powolania normatywne

Do stosowania niniejszego dokumeniu sg niezbedne podane nize) dokumenty powolane, W przypadku
powolan  datowanych ma  zaslosowanie wylacznie wydanie cylowane, W przypadku  powolan
niedatowanych stosuje sie ostatnie wydanie dokumentu powolanego (lacznie ze zmianami),

EN 1097-6, Tesis for mechanical and physical properties of aggregates — Part §: Determination of
particle density and waler absorption

EN 1426, Bitumen and bituminous binders — Determination of needie penetration
EN 1427, Bitumen and biluminows binders — Determination of softening point — Ring and ball meihod
EN 12581, Bitumen and hifuminous binders — Specifications for paving grade bitumens

EN 12697-3, Bituminous mixtures — Tes! methods for hot mix asphalt — Part 3: Bitumen recovery:
Rofary evaporator

EN 12697-4, Bituminous mixtures — Test methods for hot mix asphalt — Part 4: Bitumen recovery:
Fractionating colurmn

EN 12697-13, Bituminous mixtures — Test mathods for hot mix asphalf — Part 1.3: Temperafure
measurement

EN 13043, Aggregates for ifuminous mixtures and surface ireafmenis for roads, airfields and other
trafficked areas

EN 13108-4:2005, Bituminous mixtures — Material specifications — Part 4: Hot Rolled Asphaft
EN 13108-8, Bituminous mixiures _ Malerial specifications _ Part 8: Reclaimed asphalt
EN 13108-20:2005, Bituminous mixtures — Material specifications — Part 20: Type Testing

EN 13108-21:2008, Bituminous mixtures — Matenial specifications — Part 21: Factory Production
Controf

EN 13501-1, Fire classification of construction products and buflding efements — Part 1: Classification
using fest data from reaction fo fire tests

prEN 13824, Bitumen and bifuminous binders — Specifications for hard paving grade bitumens
EN 14023, Bitumen and bituminous binders — Specifications for pofymer modified bitumens

-]
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150 565, Test sieves — Matal wire cloth, perforafed metal plafe and electroformed sheet — Nominal
zizas of opanings

3 Terminy, definicje, symbole i skréty
31 Terminy i definicje
W niniejsze] normie stosuje sie nastepujace terminy | definicje,

3.4

nawierzchnia

konstrukcja skladajaca sie z jednej lub kilku warstw stuzacych do przejmowania | rozkladania obcigzen
od ruchu na podicze

312
warstwa technologiczna
konstrukcyjny element nawierzchni ukiadany w pojedyncze] operacji

313

warstwa

element konstrukcji zbudowany z jednego materialu. Warstwa konstrukcyjna moze skladad sie z jednej
lub wiglu warstw technologicznych

314
warstwa cieralna
gama warstwa nawierzchni baedgea w bezposradnim konlakcie z ruchem

3.1.5
warstwa wiazaca
warstwa nawierzchni pomigdzy warstwa Scieralng a podbudowa.

318

warstwa wyrownawcza

warstwa o zmiennej grubodci uloFona na istniejace] warstwie, w celu uzyskania odpowiedniego profilu
potrzebnego do ulozenia kolejnej warstwy o wymaganej grubosci

317

podbudowa

oidwny element konstrukeyiny nawierzehni. Podbudowa moze byé woZzona w jednej lub kilku warstwach
okreglanych jako podbudowa gorna, dolna itd

LR

beton asfaltowy

mieszanka mineralno-gsfaltowa, w ktore] mieszanka kruszywa o uziarnieniu cigghym lub nieciaghym
tworzy wzajemnie klinujacy sie strukiure

319
sktad mieszanki (recepta)
sklad mieszanki mineralnc-asfaltows], podany jako sklad docelowy

UWAGA Sklad docelowy moze byc podany na dwa sposoby (patrz 3.1.1011 3.1.11)

3.1.10

wejiciowy sklad mieszanki

preedstawienie skladu mieszanki zawierajgcego malerialy skltadowe, krzywg uziamienia i procentows
zawartosd lepiszocza w stosunku do mieszanki mineralno-asfaltows)

UWAGA Zazwycza) bedzie to wynik walidac) projektu laberatorgnego mieszanki.
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3111

wyjsciowy sktad mieszanki

przedstawienie sktadu mieszanki zawierajace materialy skladowe, usrednione wyniki uziarnienia oraz
zawartosci lepiszcza rozpuszczalnego oznaczone laboratoryjnie

UWAGA Zazwyczaj bedzie to wynik walidacji produkcji.

3.1.12

dodatek

materiat, ktéry moze by¢é dodawany do mieszanki w malych ilodciach, np. widkna organiczne i
nieorganiczne, polimery w celu poprawy cech mechanicznych tej mieszanki, jej urabialnosci lub koloru
3.1.13

wymaganie funkcjonalne

wymaganie wobec podstawowe] wlasciwosci materialowej (np. sztywnosci, zmeczenia), ktéra wyraza
zachowanie sie materialu i pozwala prognozowac jego zachowanie podczas eksploatacji

3.1.14

wymaganie powiazane funkcjonalnie

wymaganie wobec wiasciwosci (np. koleinowanie, parametry Marshalla), ktore sa powiazane z
wiasciwoéciami funkcjonalnymi prognozujacymi zachowanie materialu podczas eksploatacji

3.1.15

specyfikacja empiryczna

zestaw wymagan wobec skltadu i materialow skladowych wraz z wymaganiami powigzanymi
funkcjonalnie

3.1.16

specyfikacja funkcjonalna

zestaw wymagan funkcjonalnych oraz ograniczona liczba wymagan wobec skladu i materiatow
sktadowych, z wigkszym stopniem swobody niz w specyfikacji empirycznej

UWAGA W praktyce niektore wiasciwoéci beda powigzane funkcjonalnie

3.2 Symbole i skroty

AC beton asfaltowy

D wymiar gérnego sita mieszanki mineralnej, w milimetrach (mm)

4 Wymagania wobec materialow sktadowych

4.1 Postanowienia ogdlne

Nalezy uzywat tylko materialow skiadowych o ustalonej przydatnosci.

Ustalenie przydatnosci powinno wynikac z jednego lub wigce] nastgpujacych dokumentow:

- Normy Europejskiej,

- Europejskiej Aprobaty Technicznej,

- specyfikacji na materialy opartych na potwierdzonych pozytywnych zastosowaniach. Wykaz

powinien by¢ dostarczony w celu udowodnienia przydatnosci. Wykaz moze by¢ oparty na
badaniach w polaczeniu z wykazem z praktyki.
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UWAGA W europejskim przemysle asfaltowym powszechng praktyka jest stosowanie dodatkow takich jak
nieorganiczne lub organiczne widkna, pigmenty, parafiny itd., ktére nie sg objete Normami Europejskimi lub
Europejskimi Aprobatami Technicznymi. Niniejsza norma dopuszcza stosowanie takich materiatow.

4.2 Lepiszcze
4.21 Postanowienia ogdlne

W mieszankach zaprojektowanych empirycznie lub funkcjonalnie nalezy stosowa¢ asfalt drogowy, asfalt
modyfikowany lub asfalt drogowy twardy. Asfalt drogowy powinien speia¢ wymagania normy EN
12591, asfalt modyfikowany powinien spetnia¢ wymagania normy EN 14023, natomiast asfalt drogowy
twardy powinien spetnia¢ wymagania normy prEN 13924,

Lepiszcze, w mieszance zaprojektowanej zgodnie z podejsciem empirycznym, powinno by¢ zgodne z
4.2.2.

Asfalt naturalny moze by¢ dodawany jezeli spetnia wymagania podane w normie EN 13108-4:2005
Zatgcznik B.

4,22 Lepiszcze w mieszance zaprojektowanej empirycznie
4.2.2.1 Wybor lepiszcza

Rodzaj asfaltu, typ i rodzaj asfaltu modyfikowanego oraz ilo$¢ i kategoria asfaltu naturalnego powinny
by¢ okreslone. W przypadku asfaltu drogowego jego rodzaj powinien byé¢ wybrany pomiedzy 20/30 a
330/430, a rodzaj asfaltu drogowego twardego pomigdzy 10/20 a 15/25.

UWAGA 1: Z uwagi na szeroka zmiennos¢ warunkow klimatycznych, obcigzenia ruchem i uzytych materiatow itd.
koniecznym moze by¢ wybranie okreslonych lepiszczy na poziomie regionalnym.

Jezeli do peprawy wiasciwosci nie uwzglednionych w specyfikacjach empirycznych uzywa sie asfaltu
modyfikowanego, to nalezy przeprowadzic dodatkowe sprawdzenie. Sprawdzenie to powinno by¢
przeprowadzone poprzez badanie wedtug norm z serii EN 12697, tak aby sprawdzi¢, czy ten asfalt
modyfikowany jest odpowiedni do poprawienia pozadanych wiasciwosci funkcjonalnych. Sprawdzenie
moze by¢ oparte na wczesniejszych badaniach.

UWAGA 2: Norma EN 14023 jest norma klasyfikacyjng i stuzy tylko do charakterystyki asfaltu modyfikowanego.
Specyfikacje na asfalty modyfikowane nie sg specyfikacjami funkcjonalnymi i nie jest mozliwe tgczenie tych
specyfikacji ze specyfikacjami empirycznymi do asfaltow drogowych do pokazania zachowania funkcjonalnego.
Wymagane sprawdzenie bytoby Badaniem Typu na podobnej mieszance zawierajacej asfalt modyfikowany
pokazujace spelnienie odpowiedniego wymagania. Moze by¢ wybrany rodzaj asfaltu drogowego, typ i redzaj asfaltu
modyfikowanego oraz ilo&¢ i kategoria asfaltu naturalnego.

4.2.2.2 Warstwy scieralne z destruktem asfaltowym

Jezeli uzywa sie destruktu asfaltowego w ilosci wigkszej niz 10 % catkowitej masy mieszanki, w ktorej
uzyto tylko asfalt drogowy oraz jeZeli dodane do mieszanki lepiszcze jest asfaltem drogowym i wybrano
rodzaj asfaltu, to asfalt ten powinien spetniac ponizsze wymaganie:

- Penetracja lub temperatura migknienia lepiszcza w uzyskanej mieszance obliczona na podstawie
penetracji lub temperatury mieknienia dodanego lepiszcza i lepiszcza odzyskanego z destruktu
asfaltowego powinny spetnia¢ wymagania penetracji i temperatury migknienia dla okreslenego
rodzaju lepiszcza. Obliczenie powinno byt przeprowadzone zgodnie z Zalacznikiem A. Nalezy
wybraé¢ wymaganie wobec penetracji lub temperatury mieknienia.

4.2.2.3 Warstwy wyrownawcze, wigzace i podbudowy z destruktem asfaltowym
Jezeli uzywa si¢ destruktu asfaltowego w ilosci wigkszej niz 20 % masy mieszanki mineralno-asfaltowej,

w ktorej uzyto tylko asfalt drogowy oraz jezeli dodane do mieszanki lepiszcze jest asfaltem drogowym i
wybrano rodzaj asfallu, to asfalt ten powinien spetnia¢ ponizsze wymaganie:



(Z)EN 13108-1:2006

- Penetracja lub temperatura migknienia lepiszcza w uzyskanej mieszance obliczona na podstawie
penetracji lub temperatury migknienia dodanego lepiszcza i lepiszcza odzyskanego z destruktu
asfaltowego powinny spetnia¢ wymagania penetracji i temperatury migknienia dla okreslonego
rodzaju lepiszcza. Obliczenie powinno by¢ przeprowadzone zgodnie z Zalacznikiem A, Nalezy
wybra¢ wymaganie wobec penetracji lub temperatury migknienia.

43 Kruszywo

4.3.1 Kruszywo grube

Kruszywo grube powinno by¢ zgodne z EN 13043 stosownie do planowanego zastosowania.

4.3.2 Kruszywo drobne

Kruszywo drobne powinno by¢ zgodne z EN 13043 stosownie do planowanego zastosowania.

W przypadku mieszanek zaprojektowanych funkcjonalnie nie musi by¢ stosowane wymaganie wobec
kanciastosci kruszywa.

4.3.3 Kruszywo o cigglym uziarnieniu

Kruszywo o cigglym uziarnieniu powinno byé zgodne z EN 13043 stosownie do planowanego
zastosowania.

4.3.4 Wpypehniacz dodany

Wypetniacz powinien by¢ zgedny z EN 13043 stosownie do planowanego zastosowania. llosé
dodanego wypelniacza powinna by¢ okreslona.

Dla mieszanek zaprojektowanych funkcjonalnie nie sg okreslone wymagania wobec wiasciwosci
usztywniajgcych wypetniacza.

UWAGA 1 Wypelniacze obejmuja rowniez takie materiaty jak cement i wapno hydratyzowane

UWAGA 2 Wyrazenie ,stosownie do planowanege zastosowania” w punktach od 4.3.1 do 4.3.4 oznacza, ze
wybor wymagan i okreslonej kategorii zalezy od wielu czynnikéw. Czynniki te obejmujg natezenie ruchu, warunki
klimatyczne, konstrukcje warstwy, w ktorej uzywana jest dana mieszanka oraz wzgledy ekonomiczne.

4.4 Destrukt asfaltowy

Zastosowanie i ilos¢ destruktu asfaltowego oraz typ mieszanki, z ktérej destrukt byl lub bedzie
pozyskany powinny by¢ okreslone.

Wiasciwosci destruktu asfaltowego deklarowane wedlug EN 13108-8 powinny byé zgodne z
wymaganiami okreslonymi stosownie do planowanego zastosowania.

UWAGA Whyrazenie ,stosownie do planowanego zastosowania” oznacza, ze wybor wymagan i okreslonej
kategorii zalezy od wielu czynnikéw. Czynniki te beda obejmowaly natezenie ruchu, warunki klimatyczne,
konstrukcje warstwy, w kitdrej uzywana jest dana mieszanka oraz wzgledy ekonomiczne.

Wymiar gornego sita D kruszywa w destrukcje asfaltowym nie powinien przekroczy¢ wymiaru gérnego
sita D mieszanki. Wiasciwosci kruszywa z destruktu asfaltowego powinny spelnia¢ wymagania
okreslone wobec kruszywa w mieszance.

4.5 Dodatki

Rodzaj | whasciwosci wszystkich dodatkéw powinny by¢ zadeklarowane i powinny byé zgodne z
wymaganiami w punkcie 4.1.
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5 Wymagania wobec mieszanki

5.1 Wymagania empiryczne lub funkcjonalne

5.1.1  Ustalenie skladu mieszanki

Skiad mieszanki powinien by¢ ustalony i udokumentowany.

5.1.2 Wymagania empiryczne

Skiad mieszanki powinien spetnia¢ ogdlne wymagania oraz wymagania empiryczne wybrane z 5.2 5.3.
5.1.3 Wymagania funkcjonalne

Skiad mieszanki powinien speiniac ogolne wymagania oraz wymagania funkcjonalne wybrane z 5.2 i
54,

5.2 Wymagania ogdine

5.21 Skiad i uziarnienie

5.2.1.1 Skiad

Uziarnienie powinno by¢ wyrazone w procentach masy w stosunku do calego kruszywa. Zawartosé
lepiszcza i dodatkéw powinna by¢ wyrazona w procentach masy catej mieszanki. Procent kruszywa
przechodzacego przez sita, za wyjatkiem sita 0,063 mm, powinien by¢ wyrazony z doktadnoscig do
1 %. Zawarto$¢ lepiszcza, procent kruszywa przechodzacego przez sito 0,063 mm i zawartos¢ kazdego
z dodatkow powinny by¢ wyrazone z dokladnoscig do 0,1 %.

5.2.1.2 Uziarnienie

Do analizy sitowej nalezy stosowac albo zestaw podstawowy plus zestaw 1 albo zestaw podstawowy
plus zestaw sit 2, zgodnie z EN 13043,

Wymagania odnosnie uziarnienia powinny by¢ wyrazone w pojeciu maksymalnych i minimalnych
procentowanych ilosci kruszywa przechodzacego przez sita 1,4 D; D, 2 mm i 0,063 mm. Kombinacja
wymiaréw sit z zestawu 11 2 nie jest dopuszczalna.

Wymiar D i sita pomiedzy D i 2 mm nalezy wybrac z nastepujacych sit:

Zestaw podstawowy plus zestaw 1: 4 mm, 5,6 mm, 8 mm, 11,2 mm, 16 mm, 22,4 mm, 31,5 mm

Zestaw podstawowy plus zestaw 2: 4 mm, 6,3 mm, 8 mm, 10 mm, 12,5 mm, 14 mm, 16 mm, 20 mm,
31,5 mm,

Tablice 1 i 2 okreslajg graniczne wartosci uziarnienia betonu asfaltowego. Procentowy udziat kruszywa

przechodzgcego przez sita D, 2 mm i 0,063 mm wedtug wybranych krzywych granicznych uziarnienia
nie powinien przekracza¢ minimalnej i maksymalnej warto$ci przedstawionej w tablicach 112,

11
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Tablica 1 Ogblne granice docelowego skladu — zastaw sit podstawowych plus zestaw 1
D 4 [ 5656 | 8 [ 1M(11,2) [ 16 [ 22(22,4) [ 32(31.,5)
Sito Przechodzi przez sito
mm % masy
1,4D° 100 100 100 100 100 100 100
D 90 do 100 90 do 100 90 do 100 90do 100 | 80 do 100 | 80 do 100 | 90 do 100
2 50 do 85 15 do 72 10do 72 10 do 60 10 do 50° | 10 do 50° | 10 do 50
0,063| 50do17,0 | 20do15,0 | 20do13,0 | 20do12,0 | 0do 120 | 0do 11,0 | Odo 11,0
a Jereli wymiar sita obliczony jako 1,4 D nie jest dokladna liczba z serii ISO 565/R20, to nalezy wybrac najblizsze sito z zestawu.
b Dla mieszanek przeznaczonych do wbudowania w nawierzchnie lotniskowe maksymalny przesiew przez sito 2 mm moze byc
zwig do 60%.
Tablica 2 0Ogdlne granice docelowego skladu — zastaw sit podstawowych plus zestaw 2
D 4 6(6.3) 8 10 12 (12,5) 14 16 20 32(31,5)
Sito Przechodzi przez sito
mm % masy
1,4D° 100 100 100 100 100 100 100 100 100

D 90 do 100 | 90do 100 | 90do 100 90 do 100 90do 100 | 90do 100 | 90do 100 | 90do 100 | 90 do 100
2 50do85 | 15do72 10do 72 10 do 60 10 do 50 10 do 50° 10 do 50° 10 do 50° 10 do 50
0,063 | 50do17 | 2,0do15 | 2,0do 13 20do12 | 20do120 | 0do12,0 0do 12,0 0do 11,0 0do 11,0

a Jezeli wymiar sita obliczony jako 1.4 D nie jest dokfadng liczba z serii ISO 565/R20, to nalezy wybra¢ najblizsze site z zestawu.

b Dla mieszanek przeznaczonych do whudowania w nawierzchnie lotniskowe maksymalny przesiew przez sito 2 mm moze byt zwigkszony do
60%.

5.2.2 Zawartos¢ wolnych przestrzeni

Minimalna i maksymalna zawartoS¢ wolnych przestrzeni probek przygotowanych zgodnie z EN 13108-
20:2005, 6.5, powinna miescic sie w granicach wartosci maksymalnych i minimalnych wybranych z

kategorii podanych w tablicach 3 i 4.
Metoda zageszczania probek badawczych powinna byé wybrana z EN 13108-20:2005, tablica C.1.

Zawartos¢ wolnych przestrzeni w probkach powinna zostac okreslona zgodnie z EN 13108-20:2005,
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Tablica 3 Maksymalna zawartos¢ wolnych przestrzeni, V.«
Maksymalna zawartosé Kategoria
wolnej przestrzeni, % Vinax
2,0 Vinaxz
25 Vonaxa 5
3,0 Vinaxa
35 Vimaxas
4,0 Venaxd
4‘5 Vrna)dj
50 Vinaxs
55 Vinaxs 5
6,0 Vinaxs
7.0 Vinaxz
8,0 Vinaxe
9.0 Vimaxa
1 0,0 Vmaxw
11,0 Vimax1
12,0 Vinaxiz
13,0 Vinaxta
1450 Vmax14
Brak wymagan VimaxNg
Tablica 4 Minimalna zawartos¢ wolnych przestrzeni, Vi,
Minimalna zawartosc Kategoria
wolnej przestrzeni, % Vimin
0,5 Vming s
1,0 Vmin; o
1,5 Vmin; s
2,0 Vming o
25 Vming s
3,0 Vming o
3.5 Vmin; 5
4,0 Vming g
4,5 Vming 5
5,0 Vmins o
5,5 Vmins s
6,0 Vming o
Brak wymagan Vminyg

13
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5.2.3 Otoczenie lepiszczem i jednorodnosé

Material po opuszczeniu mieszalnika powinien mie¢ jednorodny wyglad, kruszywo powinno byé
calkowicie otoczone lepiszczem, bez oznak zbrylenia drobnego kruszywa.

5.2.4 Odpornosé na dziatanie wody

Odpornos¢ na dzialanie wody prébek przygotowanych zgodnie z EN 13108-20:2005, 6.5, powinna by¢
wybrana z kategorii wskaznika wytrzymatosci na rozcigganie posrednie, ITSR, z tablicy 5.

Metoda zageszezania probek badawczych powinna byé wybrana z EN 13108-20:2005, tablica C.1.

Odpornoécé na dziatanie wody powinna zostaé okreslona zgodnie z EN 13108-20:2005, D.3.

Tablica 5 Minimalny wskaznik wytrzymatosci na rozcigganie posrednie, ITSR
Minimalna warto$¢ wskaznika wytrzymatosci | Kategoria
na rozcigganie posrednie, % ITSR
90 ITSRgo
80 ITSRgg
70 ITSR7»
60 ITSRgp
Brak wymagan ITSRur




5.25 Odpornosc na scieranie przez opony okolcowane
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QOdpornos$¢ na Scieranie przez opony okolcowane prébek przygotowanych zgodnie z EN 13108-

20:2005, 6.5, powinna by¢ wybrana z kategorii wediug tablicy 6.

Metoda zageszczania probek badawczych powinna byé wybrana z EN 13108-20:2005, tablica C.1.

QOdpornos¢ na $cieranie przez opony okolcowane powinna zostac okreslona zgodnie z EN 13108-

20:2005, D.4.
Tablica 6 Maksymalna odpornosé na Scieranie, Abry
Maksymalna odpornesé na Kategoria
$cieranie, ml Abr,
20 Abrazg
24 Abrazg
28 Abraze
32 Abrazs
36 Abrazs
40 Abraag
45 Abraas
50 Abrasg
55 Abrass
60 Abriso
Brak wymagan Abrygr

5.2.6 Odpornos¢ na deformacje trwate

Qdpornose na deformacije trwate probek przygotowanych zgodnie z EN 13108-20:2005, 6.5, powinna

by¢ wybrana z kategorii podanych w tablicach 7, 81 9,

Metoda zageszczania probek badawczych powinna by¢ wybrana z EN 13108-20:2005, tablica C.1.

Wybrany przedziat pomiedzy gérng a dolng granicg powinien wynosic 2 % w przypadku wskaznika

zageszczenia i 3 % w przypadku zawartosci wolnych przestrzeni.

Zawartos¢ wolnych przestrzeni w probkach powinna zostac okreslona zgodnie z EN 13108-20:2005,

D.2.

Qdpornose na deformacije trwate powina byc okreslona zgodnie z EN 13108-20:2005, D.6.

15
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Tablica 7 Odpornoéé na deformacije trwale, duzy aparat °, maksymalna proporcjonalna
glebokosé koleiny, P
Maksymalna proporcjonalna gtgbokosé Kategoria
koleiny, % P

50 Ps
75 Prs
10,0 Pio
15,0 Pis
20,0 Pag

Brak wymagan Pur

“ przy projektowanym obcigzeniu osi < 13 t htl

Tablica 8 Odpornosé na deformacje trwate, maly aparat, metoda B, w powietrzu —
maksymalny przyrost koleiny, WTS ar
. Kategoria
Maksyfm::rl]rrl]}.::r rmr;!z;é;i:t koleiny WTSar

0,03 WTSuR 0,03

0,056 WTSur 0,05

0,07 WTSur 007

0,10 WTSwr 0,10

0,15 WTSwro.15

0,30 WTSur 030

040 WTSar 0.40

0,50 WTSur 050

0,60 WTSur .60

0,80 WTSur 0.80

1,00 WTSur 1.00

Brak wymagan WTSar nr

M) Qdsytacz krajowy: blad w oryginale, powinno byé: dla obcigzenia osi = 13 ton
16
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Tablica 9 Odpornoéé na deformacje trwate — maly aparat °, procedura B, kondycjonowanie
w powietrzu - maksymalna proporcjonalna glebokosé koleiny, PRD g
Maksymalna proporcjonalna gtebokosé koleiny Kategoria
% PRDar
1.0 PRDar 1.0
1.5 PRDaRr 15
2,0 PRDar 20
3,0 PRDar 30
50 PRDawrso
7.0 PRDar 70
9,0 PRDaroo
Brak wymagan PRDar nr
® przy projektowanym obcigzeniu osi< 13t

5.2.7 Reakcja na ogien

Jezeli producent deklaruje Euroklase reakcji na ogien (np. jezeli podlega to odpowiednim przepisom)
beton asfaltowy powinien byé badany i klasyfikowany zgodnie z EN 13501-1.

5.2.8 Odpornosé na paliwo lotnicze

Odpornosé na paliwo lotnicze probek przygotowanych zgodnie z EN 13108-20:2005, 6.5, powinna byc
wybrana z kategorii: dobra, $rednia, staba lub bez wymagan.

Metoda zagegszczania probek badawczych powinna byé wybrana z EN 13108-20:2005, tablica C.1.
Qdpornosé na paliwo lotnicze powinna zostaé okreslona zgodnie z EN 13108-20:2005, D.11.
5.2.9 Odpornosé na srodki odladzajace na lotniskach

QOdpornosé na $rodki odladzajgce probek przygotowanych zgodnie z EN 13108-20:2005, 6.5, powinna
by¢ okreslona poprzez wybor kategorii z tablicy 10.

Metoda zageszczania probek badawczych powinna byé wybrana z EN 13108-20:2005, tablica C.1.

Qdpornosé na srodki odladzajgce powinna zostac okreslona zgodnie z EN 13108-20:2005, D.12,

17
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Tablica 10 Pozostata wytrzymalosé, B

Minimalna pozos:/ala wytrzymalose, Kategoria
o
100 Bioo
85 PBes
70 Bro
55 Pss
Brak wymagan Brr

5.2.10 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej

Jezeli uzywany jest asfalt drogowy, to temperatura mieszanki mierzona zgodnie z EN 12697-13
powinna miesci¢ si¢ granicach podanych w tablicy 11. Maksymalna temperatura dotyczy kazdego
miejsca na wytworni, a temperatura minimalna dotyczy mieszanki dostarczonej na budowe.

Tablica 11 Graniczne temperatury mieszanki

Asfalt drogowy Temperatura, °C
20/30 160 do 200
30/45 155 do 195
35/50, 40/60 150 do 190
50/70, 70/100 140 do 180
100/150, 160/220 130 do 170
250/330, 330/430 120 do 160

Jezeli stosowany jest asfalt modyfikowany lub asfalt twardy lub dodatki, to moga by¢ stosowane inne
odpowiednie temperatury. Powinno byé to udokumentowane i zadeklarowane w certyfikacie
oznakowania CE.
5211 Trwalosc

Beton asfaltowy produkowany zgodnie z wymaganiami niniejszej Normy Europejskiej moze byc
uwazany za trwaty w rozsgdnym okresie eksploatacyjnym,

UWAGA Rozsadny okres eksploatacyjny, w kontekscie niniejszej Normy Europejskiej, jest okresem,
podczas ktdrego wilasciwosci wykonanych robot utrzymajg sig na poziomie zgodnym z wlasciwosciami
deklarowanymi.

53 Wymagania empiryczne

5.3.1 Skiad, uziarnienie, zawartos¢ lepiszcza i dodatki

5.3.1.1 Postanowienia ogdlne

W docelowym skladzie MMA uziarnienie powinno by¢ zgodne z punktem 5.3.1.2.

W docelowym skladzie MMA zawartosé lepiszcza powinna by¢ zgodna z punktem 5.3.1.3.

W docelowym skladzie MMA zawartoé dodatkow powinna by¢ zgodna z punktem 5.3.1.4.
18
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Jezeli stosuje sie destrukt asfaltowy z mieszanek, w ktorych uZyto asfalt modyfikowany i/lub dodatek
modyfikujgcy, ilub mieszanka sama w sobie zawiera asfalt modyfikowany lub modyfikator, to ilos¢
destruktu nie powinna przekroczy¢, jezeli nie ustalono inaczej pomigdzy zamawiajgcym a producentem,
10 % masy calkowitej mieszanki do warstwy Scieralnej, natomiast do warstwy wyréwnawczej, wigzacej i
podbudowy nie powinna by¢ wigksza niz 20 % masy catkowitej. Jakiekolwiek uzgodnienia pomiedzy
zamawiajacym a producentem nie moga_by¢ niezgodne z wymaganiami przepisdw krajowych.

5.3.1.2 Uziarnienie

Wymagania wobec uziarnienia powinny by¢ wyrazone w pojeciu maksymalnych i minimalnych
procentowanych ilosci kruszywa przechodzacego przez sita 1,4 D, D, charakterystycznego sita
kruszywa grubego, 2 mm, charakterystycznego sita kruszywa drobnego oraz 0,063 mm. Krzywa
uziarnienia powinna miesci¢ sie pomiedzy wartosciami podanymi w tablicy 1 i 2. Ponadto wymagania
krzywej uziarnienia mogg zawierac procentowa ilos¢ kruszywa przechodzacego przez jedno dodatkowe
sito pomiedzy D i 2 mm i jedno dodatkowe sito kruszywa drobnego pomiedzy 2 mm a 0,063 mm.
Dodatkowe sito dla kruszywa drobnego powinno by¢ wybrane z nastepujacych sit : 1 mm, 0,5 mm, 0,25
mm i 0,125 mm.

Skiad docelowy mieszanki powinien miesci¢ sie pomiedzy krzywymi granicznymi uziarnienia.

Tablica 12 okresla przedziat wymaganych krzywych granicznych uziarnienia. Przedzial pomiedzy
warto$ciami maksymalnymi i minimalnymi krzywych granicznych uziarnienia powinny by¢ wybrane jako
pojedyncze wartosci pomiedzy danymi krzywymi granicznymi (wtaczajgc obie) z tablicy 12.

W przypadku uziarnienia spetniajgcego wymagania tablicy 1 lub tablicy 2 stosowanie sig do tablicy 12
nie jest wymagane.

Tablica 12 Przedzialy pomigdzy wartosciami minimalnymi i maksymalnymi wybranych
krzywych granicznych uziarnienia

Sito Przedziaty

mm % masy
D 10
Charakterystyczne sito kruszywa grubego 10 do 30%
Opcjonalnie sito dodatkowe pomigdzy D a 2 10 do 30"
2 5 do 25°
Charakterystyczne sito kruszywa drobnego 4 do 25°
Opcjonalnie sito dodatkowe pomiedzy 2 i 4 do 257
0,063
0,063 2do 12°

" Nalezy wybrac wartos¢ z podanego przedziatu (wliczajac warlosci graniczne)

5.3.1.3 Zawartosc¢ lepiszcza

Minimalna zawarto$¢ lepiszcza w skladzie docelowym powinna by¢ wybrana z kategorii podanych w
tablicy 13. Wymagania zawartoéci lepiszcza powinny byé skorygowane przez wspdlczynnik mnozenia:

2,650
o=
P
w ktorym:
Lo gestosc ziarn kruszywa, w megagramach na metr szescienny (Mg/m®), okreslona zgodnie z

normg EN 1097-6.

UWAGA Zawartoéé lepiszcza obejmuje rowniez lepiszcze w destrukcje asfaltowym i asfalt naturalny, jezeli
sg stosowane.
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Tablica 13 Minimalna zawarto$¢ lepiszcza, B

Minimalna zawartos¢ lepiszcza, Kategoria
% masy Bin
3,0 Brinao
32 Bioina 2
34 Brinaa
3,6 Brina s
3,8 Bmina &
4,0 Brinao
4,2 Broina 2
4r4 Bmirm 4
4,6 Brinas
4.8 Broina s
5,0 Bmlns o
52 Birins.2
5.4 Brrins 4
5,6 Brins.s
58 Brins e
6,0 Bring 0
6,2 Broine 2
6,4 Bioing 4
6.6 Bring s
6.8 Brine s
7.0 Brinz o
7.2 Brinz2
74 Broin7 4
7.6 Brin 6
7.8 Brinzs
8,0 Bioina o

5.3.1.4 Dodatki

Wymagania wobec dodatkow powinny okreslac ich rodzaj i ilosc.

5.3.2 Parametry Marshalla mieszanek do nawierzchni lotniskowych

Parametry: stabilnos¢, osiadanie i wskaznik Marshalla, oznaczone na probkach przygotowanych
zgodnie z EN 13108-20:2005, 6.5, powinny zosta¢ wybrane odpowiednio z kategorii podanych w

tablicach 14, 15, 16 i 17. Mozliwe jest wybranie minimalnej i maksymalnej wartoéci osiadania, ale
przedzial musi wynosi¢ co najmniegj 2.

20



Parametry Marshalla nalezy oznacza¢ zgodnie z EN 13108-20:

Tablica 14 Minimalna stabilnos¢ Marshalla, S,

2005, D.10.

Minimalna stabilno$¢ Marshalla, | Kategoria
Sin
12,5 Smint2s
10,0 Smint0,0
75 Smin7,5
50 Sminso
25 Sminz,s
Brak wymagan SminNr
Tablica 15 Maksymalna stabilnos¢ Marshalla, S,
Maksymalna stabilnos¢ Marshalla, | Kategoria
kN Smax
15,0 Srmaxis
12,5 Sraxi2.5
10,0 Smaxion
7.5 S5
Brak wymagari Srmaxhr
Tablica 16 Osiadanie Marshalla, F
Osiadanie Marshalla, Kategoria
mm F
1 Fy
15 Fis
2 Fs
3 Fs
4 Fa4
5 Fs
8 Fg
Brak wymagan Funr

(Z)EN 13108-1:2006
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Tablica 17 Minimalny wskaznik Marshalla, Qmin

Minimalny wskaznik Marshalla, Kategoria

kN/mm Qmin

4.0 Qing
35 Quina5

3,0 Qpina
2.5 lenz‘s

2,0 Qrring
15 Qiint 5

1,0 Qirint
Brak wymagan Quuinnr

5.3.3 Wolne przestrzenie wypeinione lepiszczem

Minimalna i maksymalna procentowa zawartosé wolnych przestrzeni wypelnionych lepiszczem w
prébkach przygotowanych zgednie z EN 13108-20:2006, 6.5, powinna by¢ wybrana z kategorii
podanych w tablicach 18 19.

Zawartos¢ wolnych przestrzeni wypetnionych lepiszczem powinna zosta¢ okreslona zgodnie z EN
13108-20:2005, D.2.
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Tablica 18 Minimalna zawarto$¢ wolnych przestrzeni wypetnionych lepiszczem, VFB,

Minimalna zawartos¢ wolnych przestrzeni Kategoria
wypelnionych lepiszczem, % VFBin
50 VFBinso
55 VFBinss
60 VFBminso
65 VFB ines
70 VFBinzo
72 VFBin72
75 VFBmin7s
78 VFBinzs
Brak wymagan VFBinnr
Tablica 19 Maksymalna zawarto$¢ wolnych przestrzeni wypetnionych lepiszczem, VFB nax
Maksymalna zawartos¢ wolnych przestrzeni Kategoria
wypetnionych lepiszczem, % VFB pax
50 VFBaxso
53 VFBiaxsa
56 VFBmaxss
59 VFBiaxse
62 VFBmaxgz
65 VFBaxes
68 VFBraxss
71 VFBimaxr1
74 VFByaxa
77 VFBrmax7
80 VFBrmaxso
83 VFBraxas
86 VFBimaxss
89 VFBraxse
93 VFBinaxsa
a7 VFBaxa7
Brak wymagan VFBaxnr
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5.3.4 Zawartosc wolnych przestrzeni w mieszance mineralnej

Minimalng procentowa zawarto$¢ wolnych przestrzeni w prébce mieszanki mineralnej przygotowane)
zgodnie z EN 13108-20:2005, 6.5, nalezy wybrac z kategorii przedstawionych w tablicy 20.

Procentows zawarto$¢ wolnych przestrzeni w mieszance mineralnej oznaczy¢ zgodnie z
EN 13108-20:2005, D.2, w oparciu o probki przygotowane i zbadane zgodnie z 5,21,

Tablica 20 Minimalna zawartos¢ wolnych przestrzeni w mieszance mineralnej, VMA,

Minimalna zawarto$¢ wolnych przestrzeni w Kategoria
mieszance mineralnej, % VMA i

8 VMAmins

10 VMAino

12 VMA i1z

14 VMAina

16 VMAGine

18 VMAmns

Brak wymagar VMAinR

5.3.5 Zawartos¢ wolnych przestrzeni po 10 obrotach w prasie zyratorowej

Minimalng zawarto$¢ wolnych przestrzeni po zaggszczeniu przez 10 obrotow w prasie zyratorowej
nalezy wybra¢ z kategorii przedstawionych w tablicy 21.

Minimalng zawarto$¢ wolnych przestrzeni po 10 obrotach w prasie Zyratorowej oznaczy¢ zgodnie z
EN 13108-20:2005, D.2.

Tablica 21 Minimalna zawarto$¢ wolnych przestrzeni po 10 obrotach w prasie zyratorowej,
1 Gmin
Minimalna zawartos¢ wolnych przestrzeni po | Kategoria
10 obrotach w prasie Zzyratorowej, % V110G,

14,0 V10Gminta0

11,0 V10G int1 0

9,0 V10Ging 0

Brak wymagan V10Gninnr

5.3.6 Nadmiar wymagan

Aby uniknaé dublowania wymagan wobec mieszanek, ponizsze taczenia wymagan nie sg zgodne z
niniejszq Norma Europejska:

- laczenie wymagan empirycznych z funkcjonalnymi (patrz 5.1);

- fgczenie wymagan dotyczacych: wypetnienia wolnych przestrzeni asfaltem (patrz 5.3.3), zawartosci
wolnych przestrzeni w mieszance mineralngj (patrz 5.3.4) i zawartosci wolnych przestrzeni po 10

24



(Z)EN 13108-1:2006

obrotach w prasie Zyratorowej (patrz 5.3.5), z wymaganiami dotyczacymi odpornosci na
deformacje trwate (patrz 5.2.6);

- lgczenie wymagan dotyczacych parametrow Marshalla mieszanek stosowanych do nawierzchni
lotniskowych (patrz 5.3.2) z wymaganiami dotyczacymi odpornosci na deformacje trwate (5.2.6).

5.4 Wymagania funkcjonalne

541 Skiad — uziarnienie | zawartosc lepiszcza

5.4.1.1 Uziarnienie

W docelowym sktadzie MMA uziarnienie powinno by¢ zgodne z punktem 5.2,1.2.

UWAGA Stosowanie wymagan funkcjonalnych oznacza mniej rygorystyczny sposcb ustalenia sktadu.
5.4.1.2 Zawartos¢ lepiszeza

Zawarto$c lepiszcza w mieszance powinna wynosic¢ co najmniej 3 %.

54.2 Sztywnosc

Sztywnos¢ probki przygotowanej zgodnie z EN 13108-20:2005, 6.5, musi zawiera¢ si¢ pomigdzy
minimalng i maksymalng warto$cig wybrang z kategorii podanych w tablicach 22 i 23.

Metoda zageszczania probek badawczych powinna by¢é wybrana z EN 13108-20:2005, tablica C.1.
Przedzial pomiedzy gorng a dolng granicg powinien wynosic 2% w przypadku wskaznika zageszczenia,
natomiast 3% w przypadku zawartosci wolnych przestrzeni.

Zawarto$¢ wolnych przestrzeni w probce oznaczy¢ zgodnie z EN 13108-20:2005, D.2.

Sztywnosc¢ oznaczyc zgodnie z EN 13108-20:2005, D.8.
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Tablica 22 Minimalny modut sztywnosci, Sy,

Minimalny modut Kategoria
sztywnosci, MPa Sin
21 000 Srin21 000
17 000 Sint7 000
14 000 Smint4 000
11000 Srin11 000
9000 Sring 000
7 000 Srrin? 000
5500 Siins 500
4 500 Sing 500
3600 Swinas0
2800 Siminz 800
2200 Shrinz 200
1800 Sin1zoo
1500 Srrint 500
Brak wymagarn Sminng

Tablica 23 Maksymalny modut sztywnosci, Sy

Maksymalny modut Kategoria
sztywnosci, MPa Snax
30 000 Srmaxao 000
25000 Smax2s 000
21 000 Smaxz1 000
17 000 Sinaxt7 000
14 000 Smaxi4 000
11 000 Smax11 000
9000 S axe 000
7 000 Siax? 000
Brak wymagan Srmaxk

54.3 Odpornosé na deformacje trwate w badaniu tréjosiowego $ciskania

QOdpornos¢ na deformacje trwale, oznaczona na probce przygotowanej zgodnie z EN 13108-20:2005,
6.5, musi odpowiadaé maksymalnym warto$ciom wybranym z kategorii przedstawionych w tablicy 24,

Metoda zageszczania prabek badawczych powinna byc¢ wybrana z EN 13108-20:2005, tablica C.1.
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Przedzial pomiedzy gorng a dalng granica powinien wynosic 2% w przypadku wskaznika zageszczenia,
natomiast 3% w przypadku zawartosci wolnych przestrzeni. Zawarto$¢ wolnych przestrzeni nalezy
oznaczy¢ zgednie z EN 13108-20:2005, D.2.

QOdpornosé na deformacije trwale jako przyrost petzania w aparacie tréjosiowym, f., oznaczyé zgodnie z
EN 13108-20:2005, D.7.

Tablica 24 Maksymalny przyrost petzania- fopay

Przyrost petzania f., Kategoria
pm/m/n fomax
0 ‘2 fcmaxn,Q
0,4 femaxo.a
06 femaxn e
0 \B fcmaxﬂ.&
1,0 Temaxt
1,2 femaxt 2
14 fomaxt 4
1,6 fcmwﬂ 8
2 Temaz
4 fcmax-l
6 fcmay.s
8 fcmaxs
10 fomaxio
12 femax1z
1 4 fcmen 4
16 fcma)ﬂ &
Brak wymagan femaxir

5.4.4 Odpornosé na zmgczenie

Qdpornos¢ na zmegczenie oznaczona ha prébkach przygotowanych zgodnie z EN 13108-20:2005, 6.5,
nalezy wybra¢ z kategorii podanych w tablicy 25.

Metoda zageszczania probek badawczych powinna by¢ wybrana z EN 13108-20:2005, tablica C.1.

Przedziat pomiedzy gérng a dolng granica powinien wynosi¢ 2% w przypadku wskaznika zageszczenia,
natomiast 3% w przypadku zawarto$ci wolnych przestrzeni. Zawarto$¢ wolnych przestrzeni nalezy
oznaczy¢ zgodnie z EN 13108-20:2005, D.2.

QOdpornoscé na zmeczenie nalezy oznaczy¢ zgodnie z EN 13108-20:2005, D.9.
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Tablica 25 Odpornos¢ na zmgczenie, g

Odpornosé na zmeczenie, Kategoria
mikroodksztalcenie A

310 [

260 £p-260

220 €220

190 £5-190

160 £8-180

130 €6-130

15 Fg115

100 £5-100

90 €590

80 £6-80

70 £6.70

60 £5.60

50 Eg-50

Brak wymagan EaNR

5.4.5 Nadmiar wymagan

Aby unikngé dublowania wymagarn wobec mieszanek, ponizsze tgczenia wymagan nie sg zgodne z
niniejsza Norma Europejska:

- laczenie wymagar empirycznych z funkcjonalnymi (patrz 5.1);

- taczenie wymagan dotyczacych odporno$ci na odksztaicenia trwate, przedstawionych w 5.2.6
(patrz réwniez 5.3.6) z wymaganiami przedstawionymi w 5.4.3.

6 Ocenazgodnosci

Zgodnosé betonu asfaltowego z wymaganiami niniejszej Normy Europejskiej i z podanymi wartosciami
(wtaczajac klasy) powinna by¢ wykazana przez:

- Wstepne Badanie Typu zgodnie z EN 13108-20.
Metoda przygotowania prébki powinna by¢ wybrana z EN 13108-20:2005, 6.5.2, 6.5.3a lub 6.5.3b.

- Zaktadowa Kontrole Produkcji prowadzong przez producenta tacznie z oceng wyrobu zgodnie z EN
13108-21.

Do celow Badania Typu, mieszanki betonu asfaltowego moga by¢ podzielone na grupy jak opisano w

normie EN 13108-20:2005, jezeli uwaza sig, ze wybrana wiasciwosc lub wiasciwosci jest lub sg
wspolnymi wtasciwosciami mieszanek tej grupy.
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7 Identyfikacja
Dokument dostawy powinien zawiera¢ co najmniej nastepujace informacje odnoénie identyfikacii:
- producent i wytwornia;
- kod identyfikacyjny mieszanki;

- oznaczenie mieszanki

AC D SW/P lepiszcze
w ktérym
AC oznacza beton asfaltowy;
D oznacza maksymalng wielkosc ziarna;
S oznacza warstwe $cieralna;
4 oznacza warstwe wiazaca;
P oznacza warstwe podbudowy;
lepiszcze oznacza symbol uzytego lepiszcza

PRZYKLAD AC 16 S 70/100

Belon asfaltowy przeznaczony do warstwy $cieralnej o uziarnieniu do 16 mm z asfaltem o penetracji 70/100.
- wjaki sposdb uzyskac informacje wykazujgce zgodnosé mieszanki z niniejsza Norma Europejska;
- informacje na temat zastosowanych dodatkdw (patrz 5.3.1.4).

- informacje na temat zgodnosci z 5.2.8 i 5.2.9, gdy mieszanka jest przeznaczona na nawierzchnie
lotniskowe;

UWAGA Informacje dotyczace wymaganego oznakowania towarzyszg wyrobowi (cdnosnie oznakowania
CE i etykietowania patrz ZA.3), natomiast wiasciwosci, ktére nie sg czescig wymaganego oznakowania, na
przyklad specjalne wymagania dla nawierzchni lotniskowych, moga byé udostepnione w inny sposéb np.
pozostawione na wylworni jezeli uzgodniono to z klientem.
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Zalgcznik A
(normatywny)
Obliczenia penetracji lub temperatury migknienia lepiszcza w mieszance z destruktem
asfaltowym
A1 Postanowienia ogbine

Niniejsze obliczenia powinny by¢ zastosowane tylko wtedy, jezeli w destrukcie asfaltowym uzyty byt
asfalt drogowy i taki asfalt bedzie uzyty rowniez jako lepiszcze dodane.

A.2 Obliczenia penetracji lepiszcza w mieszance

Nalezy zastosowac nastepujgce réwnanie:

alg pen, + blg pen, = (a+b)Ig pen, (A1)
w kiorym

PN Jjest abliczong penetracja lepiszcza w mieszance zawierajgce] destrukt asfaltowy;

pen, jest penetracjq lepiszcza odzyskanego z destruktu asfaltowego,

pen; Jest penetracjg lepiszcza dodanego;

aib sg proporcjami wagowymi lepiszcza w destrukcje asfaltowym (a) i dodanego lepiszcza

(b) w mieszance; a+b=1

PRZYKLAD
pen; = 20; pen, =90;a=0,25ib=0,75
0,251g 20 + 0,75 1g 90 = Ig penmix
Ig peny = 1,790 94; zatem peny,, = 62

Odzysk lepiszcza z mieszanek do badari powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z EN 12697-3 lub EN
12697-4.

Penetracja dodanego lepiszcza i lepiszcza odzyskanego powinna byé okreslona zgodnie z EN 1426.
A.3 Obliczenie temperatury migknienia lepiszcza w mieszance

Nalezy zastosowaé nastepujgce rownanie:

Teasnic = 0% T + DX Ty (A2)
w kérym

Trepmix jest abliczong temperatura migknienia lepiszcza w mieszance zawierajgce]j destrukt;
Traet jest temperaturg mieknienia lepiszcza odzyskanego z destruktu asfaltowego;

Tragz Jjest temperatura migknienia lepiszcza dodanego;

aib sg proporcjami wagowymi lepiszcza w destrukcje asfaltowym (a) i dodanego lepiszcza

(b) w mieszance; a+b=1

PRZYKLAD Tras1 =62 °C; Tres2 =48°C;a=0,25ib=0,75
Tragmx =0.25x62 +0,75x48=51,5°C

Temperatura migknienia dodanego lepiszcza i lepiszcza odzyskanego powinna by¢ okreslona zgodnie z
EN 1427.
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Zatacznik ZA
(informacyjny)
Rozdziaty niniejszej Normy Europejskiej dotyczace zasadniczych wymagan lub innych
postanowien dyrektyw UE

ZA.1  Zakres i odpowiednie wlasciwosci

Niniejsza Norma Europejska zostata opracowana na podstawie mandatu M/124 — Drogowe Wyroby
Budowlane, ktory CEN otrzymal od Komisji Europejskiej i Europejskiego Stowarzyszenia Wolnego
Handlu.

Rozdziaty niniejszej Normy Europejskiej przedstawione w tym zatgczniku spetniaja wymagania mandatu
udzielonego na podstawie dyrektywy EU o Wyrobach budowlanych (89/106/EWG).

Zgodnos¢ z tymi rozdzialami $wiadczy o przydatnosci betonu asfaltowego objetego tym zatacznikiem do
zamierzonego zastosowania; nalezy powolac si¢ na informacje towarzyszace oznakowaniu CE,

OSTRZEZENIE - Inne wymagania i inne dyrektywy UE, nie wplywajace na przydatnosc do
przewidywanych zastosowan, moga by¢ stosowane do betonu asfaltowego w zakresie niniejszej Normy
Europejskiej.

UWAGA 1 Oprécz rozdziatdbw odnoszacych sie do substancji niebezpiecznych wymienionych w niniejszej
normie, mogs istnie¢ inne wymagania z tego zakresu cdpowiednie dla wyrobu (np. wprowadzone prawodawstwo
europejskie i krajowe, przepisy i postanowienia administracyjne). W celu zapewnienia zgednosci z wymaganiami
dyrektywy UE Wyroby budowlane, wymagania te nalezy takze uwzglednic tam, gdzie ma to zastosowanie.

UWAGA 2 Informacyjna baza danych o europejskich i krajowych wymaganiach dotyczacych substancii
niebezpiecznych jest dostepna na stronie internetowe] EUROPA (dostepna przez
hitp://europa.eu.int/comm/enterprise/construction/internal/dangsub/dangmain.htm).

Niniejszy zalacznik ustala warunki oznakowania CE betonu asfaltowego przeznaczonego do
zastosowan wskazanych w tablicy ZA.1 i pokazuje odpowiednie zwigzane rozdziaty:

Zakres niniejszego zatacznika jest okreslony w tablicy ZA.1a oraz ZA.1b.

31

( Komentarz [WB2]: odsylacz
| krajowy




(Z)EN 13108-1:2006

Tablica ZA.1a Odpowiednie rozdziaty dotyczace podstawowych wlasciwosci do specyfikacji

empirycznej

Wyrob:

Beton asfaltowy zgodny z zakresem ninigjszej Normy Europejskiej
Przeznaczenie: Do warstw $cieralnych, wigzacych, wyréwnawczych i podbudéw drog i innych powierzchni

obcigzonych ruchem, niezaleznie czy podlegajg przepisom reakciji na ogien.

Podstawowe wiasciwosci Rozdziaty zawierajace wymagania w tej lub innej | Poziomy Uwagi
Normie(ach) Europejskiej (Europejskich) iflub
klasy
Przyczepnosc lepiszcza do 5.2.2 Zawartos¢ wolnych przestrzeni brak Kategorie
kruszywa 5.3.1.3 Zawartosc lepiszcza brak Kategorie
5.2.4 Odpornos¢ na dziatanie wody brak Kategorie
5.2.10 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej brak Wartosci
graniczne
Sztywnost 5.2.1.2, 5.3.1.2 Uziarnienie brak Wartosci %
5.3.1.3 Zawartosc lepiszcza brak Kategorie
5.2.2 Zawartos¢ wolnych przestrzeni brak Kategorie
5.2.10 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej brak Wartosci
graniczne
Odpornosé na deformacje 5.3.1.2, 6.3.1.2 Uziarnienie brak Wartosci %
trwate 5.3.1.3 ZawartoSc lepiszcza brak Kategorie
5.2.2 Zawartos¢ wolnych przestrzeni brak Kategorie
5.3.3 Wolne przestrzenie wypelnione lepiszczem brak Kategorie
5.3.4 Zawartos¢ wolnych przestrzeni w mieszance brak Kategorie
mineralnej
5.2.10 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej brak Wartosci
graniczne
5.3.2 Parametry Marshalla mieszanek do nawierzchni brak Kategorie
lotniskowych
5.2.6 Odpornosé na deformacje trwale brak Kategorie
Odpornost na zmeczenie 5.2.2 Zawartos¢ wolnych przestrzeni brak Kategorie
5.2.10 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej brak Wartosci
graniczne
5.3.1.3 Zawarto$é lepiszeza brak Kategorie
Wiasciwosci przeciwposlizgowe | 5.2.1.2, 5.3.1.2 Uziarnienie brak Wartosci %
5.3.1.3 Zawartosc lepiszcza brak Kategorie
5.2.2 Zawarto$¢ wolnych przestrzeni brak Kategorie
Odpornoscé na scieranie 5.2.1.2, 5.3.1.2 Uziarnienie brak Wartosci %
5.3.1.3 Zawarto$c¢ lepiszcza brak Kategorie
5.2.5 Odpornosc na scieranie przez opony okolcowane brak Kategorie
Reakcja na ogien * 5.2.7 Euroklasy
Niebezpieczne substancje Patrz powyzej brak Substancja x
mniej niz y
ppm
Trwatos¢ powyzszych Wszystkie wymienione powyze] wlasciwosci sg,
wiasciwosci ze wzgledu na powigzane z trwalocig brak

starzenie, warunki
atmosferyczne, utlenianie,
zuzycie, wykruszanie grysow,
substancje chemiczne, Scieranie
przez opony okolcowane,
obmycie z lepiszcza,
odpowiednio

* Dotyczy tylke betonu asfaltowego przeznaczonego do zastosowan podlegajacych przepisom przeciwpozarowym.

UWAGA Producent moze deklarowac wartosci rzeczywiste oraz lub zamiast kategorii lub wartoci granicznych.
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Tablica ZA.1b Odpowiednie rozdziaty dotyczace podstawowych witasciwosci dla specyfikacji

funkcjonalnej

Wyrob:

Beton asfaltowy zgodny z zakresem niniejszej Normy Eurapejskiej
Przeznaczenie: Do warstw $cieralnych, wigzacych, wyréwnawczych | podbudéw drég i innych powierzchni

obcigzonych ruchem, niezaleznie czy podlegajq przepisom reakcji na ogien.

Podstawowe wiasciwosci Rozdzialy zawierajgce wymagania w tej lub innej | Poziomy Uwagi
Normie(ach) Europejskiej (Europejskich) iflub
klasy
Przyczepnosé lepiszcza do 5.2.2 Zawartosc wolnych przestrzeni brak Kategorie
kruszywa 5.2.4 Odpornosc na dziatanie wody brak Kategorie
5.2.10 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej brak Wartosci
graniczne
Sztywnosc 5.2.1.2 Uziarnienie brak Wartosci %
5.4.1.2 Zawarto$é lepiszcza brak Kategorie
5.2.2 Zawartosc welnych przestrzeni brak Kategorie
5.2.10 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej brak Wartosci
graniczne
5.4.2 Sztywnosc brak Kategorie
Odpornosc na deformacje 5.2.1.2 Uziarnienie brak Wartosci %
trwate 5.4.1.2 ZawartoS¢ lepiszcza brak Kategorie
5.2.2 Zawartos¢ wolnych przestrzeni brak Kategorie
5.2.10 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej brak Wartosci
graniczne
5.2.6 Odpornosc¢ na deformacje trwate brak Kategorie
5.4.3 Odpornosc na deformacje trwale w trojosiowym brak Kategorie
sciskaniu
Odpornosé na zmgczenie 5.2.2 Zawarlos¢ welnych przestrzeni brak Kategorie
5.2.10 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej brak Wartosci
graniczne
5.4.4 Odporno$¢ na zmeczenie brak Kalegorie
Wiasciwosci przeciwposlizgowe | 5.2.1.2 Uziarnienie brak Wartosci %
5.4.1.2 Zawartosc lepiszcza brak Kategorie
5.2.2 Zawarto$c wolnych przestrzeni brak Kategorie
Odpornosé na $cieranie 5.2.1.2 Uziarnienie brak Wartosci %
5.4.1.2 Zawartos¢ lepiszcza brak Kategorie
5.2.5 Odpornos¢ na cieranie od opon okolcowanych brak Kategorie
Reakcja na ogien ” 5.2.7 Reakcja na ogien Euroklasy
Niebezpieczne substancje Patrz powyzej brak Substancja x
mniej niz y
ppm
Trwatos¢ powyzszych Wszystkie wymienione powyZej wlasciwosci sg
wlasciwosci ze wzglgdu na powigzane z trwaloscig, brak

starzenie, warunki
atmosferyczne, utlenianie,
zuzycie, wykruszanie gryséw,
substancje chemiczne, Scieranie
przez opony okolcowane,
obmycie z lepiszcza,
odpowiednio

“ Dotyczy tylko betonu asfaltowego przeznaczonego do zastosowan podlegajgcych przepisom przeciwpoZzarowym.

UWAGA Producent moze deklarowaé warlosci rzeczywiste oraz lub zamiast kategorii lub wartosci granicznych.
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W celu spelnienia podstawowych wiasciwosci, powinna zosta¢ spelniona kombinacja wymagan, Nie
wszystkie wymagania moga by¢ jednak faczone, patrz rozdziaty 5.3.4 i 5.3.6 niniejszej normy. Jezeli
istnieje mozliwo$¢ wyboru metody | warunkow badania, informacja towarzyszgca znakowi CE powinna
doktadnie precyzowac, ktére warunki wybrano.

Wymagania dotyczace niektérych wiasciwosci nie majg zastosowania w krajach czlonkowskich, w
ktdrych nie ma unormowanych wymagarn dotyczacych tych wlasciwosci dla zamierzonego zastosowania
wyrobu, W takim przypadku, producent dostarczajgcy swoje wyroby na rynek w tych krajach nie jest
zobowigzany do okreslenia lub deklarowania zachowania sie wyrobow z uwzglednieniem tych
wiasciwosci | w informacji towarzyszacej znakowaniu CE (patrz ZA.3). moze by¢ uzyla opcja
Wiasciwosé nieoznaczana (NPD "?) . Opcja NPD nie moze by¢ jednak stosowana, jezeli dana
wiasciwosc osigga wartose graniczna.

ZA.2 Procedura(y) potwierdzania zgodnosci betonu asfaltowego
ZA.2.1 System(y) potwierdzania zgodnosci
System potwierdzania zgodnosci betonu asfaltowego wedtug tablicy ZA.1 jest podany w tablicy ZA.2,

dla przewidzianych tam celéw zastosowan i odnosnego(ych) poziomu(éw) i klasy/klas. To odpowiada
decyzji Komisji 98/601/WE, jak podano w Mandacie ,Drogowe materiaty budowlane”, zatacznik 3.

Tablica ZA.2 — System(y) potwierdzania zgodnosci

; System(y)
Wyrab(y) Przeznaczenie(a) Po(z::;;g; Ir:.‘laboklésr‘]a)(y) potwierdzenia

. 9 zgodnosci

Mieszanki Drogi i inne powierzchnie 2+
mineralno-asfaltowe obciazone ruchem
(Aq, By, Ca) 1%
do zastosowan poddanych T e i
wymaganiom wobec reakgcji (Aﬂi_l?_“'__(_:") 3
na ogien Au Dy, En, Fa

lub CWFT® 49

* Materiaty, ktorych wiasciwosci przeciwpozarowe sq podatne na zmiany podczas produkgji (ogdlnie, te poddane
modyfikacji chemicznej, np. srodki opdzniajgce zaplon, lub gdzie zmiany w skladzie mogg prowadzi¢ do zmian we
wlasciwosciach przeciwpozarowych)

" Materiaty, ktorych wiasciwosci przeciwpozarowe nie sq podatne na zmiany pedczas procesu produkci).
“Materiaty klasy A zgodnie z Decyzjg 96/603 nie wymagajg badan przeciwpozarowych.

d Klasyfikowane wg CWFT ¥ ez dalszych badan (na podstawie opublikowane] Decyzji Komisji).

© System 1: Patrz CPD ™ zatgcznik I1I.2.(i), bez badan auditowych probek.

rSy:;tem 3: Patrz CPD zatgcznik lI.2.(ii), Druga mozliwosc.

9 System 4: Patrz CPD zalgcznik H1.2.(jii), Trzecia mozliwosé,

Podstawa potwierdzania zgodnosci betonu asfaltowego wedtug tablicy ZA.1 powinna byé ocena
zgodnosci procedur wymienionych w tablicy ZA.3a, wynikajaca z rozdzialow tej lub innych Norm
Europejskich.

"2) Odsylacz krajowy: Skrot NPD pochodzi z jezyka angielskiego od ,no performance determined”

Odsytacz krajowy: Classification without further testing (CWFT) — klasyfikacja bez dalszych badan
N4 Odsylacz krajowy: Canstruction Product Directive (CPD) — Dyrektywa Wyroby budowlane
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Tablica ZA.3a — Podzial zadan oceny zgodnosci betonu asfaltowego objetego systemem 2+

Zadanie

Tresé zadania

Normy i rozdziaty do
zastosowania przy
ocenie zgodnosci

Zaktadowa Kontrola Produkcji

Parametry zwigzane z

EN 13108-21

(ZKP M wiasciwosciami z tablicy ZA.1
Zadania Wstepne Badanie Typu Wszystkie wlasciwosci 2 EN 13108-20
producenta e w tablicy ZA.1
Wstepne Badanie Typu Reakcja na ogien (tylko w
wykonane przez notyfikowane przypadku stref objetych 527
laberaterium przepisami ogniowymi)
. . Wstepnej
zadania | Cetyfkacja | ooy Parametry zwiazane z EN 13108-21:2006
jednostki ZKP na o f T . ’
. . wytworni i wiasciwosciami z tablicy ZA.1 Zatgcznik B
notyfikowanej podstawie ZKP

Tablica ZA.3b - Podziat zadan oceny zgodnosci betonu asfaltowego objetego systemem 1

Normy i rozdziaty do
Zadanie Tresc zadania zastosowania przy
oceniey zgodnosci
Zaktadowa Kontrola Parametry zwigzane z
Produkcji (ZKP) wiasciwosciami z tablicy ZA.1 EN 13108-21
Zadania o ) o )
podlegajace Badania probek' . Wszystkie wiasciwosci z tablicy EN 13108-20
odpowiedzialnosci | Pobranych na wytworni ZA1
producenta
Wstepne Badanie Typu W . PP .
szystkie wiasciwosci z tablicy
wykanane przez . = ; EN 13108-20
producenta ZA.1 oproécz reakcji na ogien
Wstepne Badanie Typu Reakcja na ogien 527
Zadania . . i
podlegajace Wstepna inspekcja Parametry zwigzane z EN 13108-21:2006
odpowiedzialnosci wytworni | ZKP wiasciwosciami z tablicy ZA.1 Zatgcznik B
jednostki
certyfikujgcej ;
Ciagly nadzor, ocena i para’;ftfy ZWiaNG Z_ EN 13108-21
akceplacja ZKP wszystkimi odpowiednimi Zatgcznik B
wiasciwosciami z tablicy ZA.1

N4 QOdsylacz krajowy: W oryginale skrét FPC od ,Factory Production Control”
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ZA.2.2 Certyfikat WE "' i deklaracja zgodnosci

(W przypadku wyrobdw objetych systemem 1): Jezeli zgodnos¢ z warunkami niniejszego zatacznika jest
osiggnieta, jednostka certyfikujaca powinna wystawic certyfikat zgodnosci (certyfikat zgodnosci WE),
ktéry upowaznia producenta do umieszczenia znaku CE, Certyfikat powinien zawierat:

- nazwe, adres i numer identyfikacyjny jednostki certyfikujgcej;

- nazwe i adres producenta lub jego przedstawiciela ustanowionego w EOG ™ oraz miejsce
produkcii;

- opis wyrobu (typ, oznaczenie, zastosowanie,....);
- warunki, ktérym odpowiada wyréb (np. zalacznik ZA do niniejszej normy);

- szczegblne warunki odpowiednie do zastosowania wyrobu (np. postanowienia dotyczace
zastosowania w okreslonych warunkach),

- numer certyfikatu;
- warunki i okres waznosci certyfikatu, jezeli dotyczy,
- nazwisko, stanowisko osoby upowaznionej do podpisania tego certyfikatu,

Ponadto producent powinien przygotowac deklaracje zgodnoéci (deklaracje zgodnosci WE)
zawierajaca:

- nazwe i adres producenta lub jego przedstawiciela ustanowionego w EOG;

- nazwe i adres jednostki certyfikujacej;

- opis wyrobu (typ, oznaczenie, zastosowanie,....) i kopie informacji dotaczonej do oznakowaniu CE;
- warunki ktérym odpowiada wyréb (np. zalacznik ZA do niniejszej normy);

- szczegblne warunki odpowiednie do zastosowania wyrobu (np. postanowienia dotyczgce
stosowania w okreslonych warunkach),

- numer dolaczonego certyfikatu zgodnosci WE;

- nazwisko, stanowisko osoby upowaznionej do podpisania deklaracji w imieniu producenta lub jego
autoryzowanego przedstawiciela,

(W przypadku wyrobow objetych systemem 2+): Jezeli zgodnosé z warunkami tego zatacznika jest
osiagnieta, i z chwila, gdy jednostka notyfikujaca wystawita certyfikat wspomniany ponizej, producent
lub jego przedstawiciel ustanowiony w EOG powinien przygotowac i zachowac deklaracje zgodnosci,
ktdra upowaznia producenta do umieszczenia znaku CE. Deklaracja powinna zawierac:

- nazwe i adres producenta lub jego przedstawiciela ustanowionego w EOG oraz misjsce produkiji,

- opis wyrobu (typ, oznaczenie, zastosowanie,....) i kopi¢ informacji towarzyszacej oznakowaniu CE;

- warunki ktérym odpowiada wyrdb (tzn. zatgcznik ZA do niniejszej normy);

") Odsytacz krajowy: W oryginale skrot EC od ,European Community” - Wspélnota Europejska

Ny Odsytacz krajowy: W oryginale skrot EEA od ,European Economic Area” (Europejski Obszar
Gospodarczy)
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- szczegolne warunki odpowiednie do zastosowania wyrobu (np. postanowienia dotyczace
stosowania w okre$lonych warunkach);

- numer dotgczonego certyfikatu Zaktadowej Kontroli Produkcji;

- nazwisko, stanowisko osoby upowaznionej do podpisania deklaracji w imieniu producenta lub jego
upowaznionego przedstawiciela.

Do deklaracji powinien by¢ dotgczony certyfikat Zaktadowej Kontroli Produkcji, wydany przez
notyfikowang jednostke, ktéry powinien zawiera¢, oprocz informacii powyzej, co nastepuje:

- nazwe i adres jednostki notyfikowanej;

- numer certyfikatu Zakiadowej Kontroli Produkgji;

- warunki i okres waznosci certyfikatu, jezeli dotyczy;

- nazwisko, stanowisko osoby upowaznione] do podpisania certyfikatu.

Powyzej wymienione deklaracja i certyfikat powinny byt przedstawione w jezyku urzedowym lub
jezykach panstw czionkowskich, w ktorych wyrob ma byé zastosowany.

ZA.3 Oznakowanie CE i etykietowanie

Producent lub jego upowazniony przedstawiciel zgtoszony w EOG jest odpowiedzialny za umieszczenie
oznakowania CE. Symbol CE powinien by¢ zgodny z dyrektywa 93/68/WE i by¢ wykazany w
dotaczonych dokumentach handlowych (np. liscie przewozowym).

Do oznakowania symbolem CE powinny byé dolaczone nastepujace informacje:

- numer identyfikacyjny jednostki certyfikujacej;

- nazwa lub znak identyfikujgcy oraz zarejestrowany adres producenta;

- dwie ostatnie cyfry roku, w ktérym oznakowanie zostalo umieszczone;

- numer certyfikatu zgodnosci WE lub certyfikatu Zakladowej Kontroli Produkeji (jezeli dotyczy);
- odniesienie do niniejszej Normy Europejskiej;

- opis wyrobu: nazwa ogdlna, material, wymiary, .. i przewidywane zastosowanie;

- informacje na temat istotnych cech wymienionych w tablicy ZA.1 przedstawionych jako:

- wartosci deklarowane i, gdy jest to konieczne, poziom lub klasa do zadeklarowania dla kazdej
podstawowej wtasciwosci jak wskazano w uwagach do tablicy ZA.1;

- lub alternatywnie, tylko normowe oznaczenie(a) lub w potaczeniu z deklarowanymi wartosciami
Jjak powyzej, oraz;

- wilasciwoéeé nie oznaczana” dla wiasciwosci, dla ktdrych jest to zasadne.
Opcja wlasciwosé nie oznaczana" (NPD) nie moze by¢ uzyta jezeli wymagania wobec te] wiasciwosci
podawane sg jako wartoéci graniczne. Poza tym, opcja NPD mozZe byé uzyta wtedy i tam, gdzie cecha,
dla danego planowanego zastosowania, nie jest objeta wymaganiami okre$lonymi w przepisach
docelowego Kraju Cztonkowskiego.

Rysunek ZA.1 przedstawia przyktad informacji do umieszczenia na wyrobie, etykiecie, opakowaniu, iflub
dokumentach handlowych.
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UWAGA Niniejszy przykiad jest oparty na zatoZeniu, Ze producent jest zobowigzany umiesci¢ w
informacjach dotyczacych oznakowania CE te wymagania, ktére sg uzywane w krajowych przepisach w kraju
przeznaczenia.
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01234

AnyCo Ltd, PO Box, B-1050
06
01234-CPD-00234

EN 13108-1
Beton asfaltowy do nawierzchni drég i innych powierzchni
obcigzonych ruchem
AC 16 S70/100
wytwornia euro asfalt
524

Wymagania egdélne + wymagania empiryczne
Zawartos¢ wolnych przeslrzenl'
- maksymalna Vimax7 0(7.0%)
- minimalna Viminz,0(2,0%)
Minimalne wypelnienie wolnych przestrzeni \episzczern' VFBrminso(60%)
Maksymalne wypelnienie przestrzeni lepiszczem’ VFBmaxsa(83%)
Zawartos¢ wolnych przestrzeni w mieszance m\nera\nel- VIMAGa1(14%)
Zawartosé wolnych przestrzeni po 10 obrotach w prasie zyratorowej'

V10Gmina(9%)
Odpornoéé na dziatanie wody ITSR90(90%)
Qdpornosé na scieranie przez opony okolcowane™ Abraao{40ml)

Euroklasa Ci”
od 140°C do 180°C

Reakcja na ogien
Temperatura mieszanki

Uziarnienie (przechodzi przez): sito 22,4 mm 100%
sito 16 mm 95%
sito 11,2 mm 88%
sito 5,6 mm 62%
sito 2,0 mm 40%
sito 0,500 mm 33%
sito 0,250 mm 22%
sito 0,063mm 5,8%
Zawartos¢ asfaltu Brming,0(6,0%)
Parametry Marshalla’ Smino(10,0 kN)
Proaxs(15.0 kN)
Fa(4 mm)

Qrinz.5(2, 5kNimm)
Odpornoéé na deformacje trwale®

- duzy aparat: proporcjonalna gtgbokos¢ koleiny Ps(5,0%)
- maty aparat: przyrost koleinowania WTSari0,0(10 mm)Ne
- maty aparat: proporcjonalna gigbokos¢ koleiny PRDara 0(9.0%)

*Warunki badan wybrane zgodnie z EN13108-20.

Ns) Odsylacz krajowy: blad w oryginale, powinno by¢ mm/1000 cykli

(Z)EN 13108-1:2006

Oznaczenie zgodnosci CE, skfadajace sie z
symbolu ,CE" podanego w dyrektywie
93/6E/EWG.

Numer identyfikacyjny jednostki
certyfikujacej

Nazwa lub znak identyfikacyjny oraz
zarejestrowany adres producenta

Dwie ostatnie cyfry roku w ktorym
oznakowanie zostalo umieszczone

Numer certyfikatu

Numer normy europejskiej
Opis wyrobu
Oznaczenie normowe
Nazwa wytworni
Kod identyfikacyjny mieszanki

i
informacje o ustalonych wiasciwo$ciach,
ktore powinny by¢ zgodne z tablicg ZA. 1,
producent moze jednak zadeklarowacd
aktualne wyniki funkcjonalne oprocz
kategorii lub klasy okreslonej w ninigjszej
Normie Europsjskief
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Rysunek ZA.1a — Przykfad informacji towarzyszacej oznakowaniu CE dla wymagan ogélnych +

empirycznych

01234

Oznaczenie zgodnosci CE, skfadajace sig z
symbolu ,CE” podanego w dyrektywie
93/68/EWG.

Numer identyfikacyjny jednostki
certyfikujacej

AnyCo Ltd, PO Box, B-1050
06
01234-CPD-00234

Nazwa lub znak identyfikacyjny oraz
zarejesfrowany adres producenta

EN 131081
Beton asfaltowy do nawierzchni drog i innych powierzchni
obcigzonych ruchem
AC 16 S 70/100
wytwornia euro asfalt $24
Wymagania ogdlne + wymagania funkcjonalne
Zawartosé wolnych przestrzeni’

- maksymalna Vinaxz.0(7,0%)
- minimalna Vminz0(2,0%)
QOdpornosé na dzialanie wody‘ ITSRo0(90%)

Qdpornoese na scieranie przez opony okolcowane™
Reakcja na ogien
Temperatura mieszanki

Abraao(40ml)

Eurcklasa Cfl”

od 140°C dc 180°C
Uziarnienie (przechodzi przez):

sito 22,4 mm 100%
sito 16 mm 95%
sito 11,2 mm 88%
sito 5,6 mm 62%
sito 2,0 mm 40%
sito 0,500 mm 33%
sito 0,250 mm 22%
sito 0,063mm 5.8%
Zawartoéé lepiszcza Brnine 0(6,0%)
Sztywnosé
- minimalna Smint so0(1 800 MPa)
- maksymalna Smaxa a0o(9 000 MPa)

Odpornoéé na deformacje trwate*

- duzy aparat: proporcjonalna glebokosc koleiny
- maly aparat: przyrost koleinowania

NT)

Ps(5,0%)
WTSamrin0(10 mm)
- maly aparat: proporcjonalna glgbokost koleiny PRDaro0(9,0%)

*Warunki badan wybrane zgodnie z EN13108-20.

Dwie ostatnie cyfry roku w ktorym
oznakowanie zostalo umieszczone

Numer certyfikatu
Numer normy europejskiej
Opis wyrobu
Oznaczenie normowe
Nazwa wytworni
Kod identyfikacyjny mieszanki

i
informacje o ustalonych wiasciwosciach,
ktore powinny byc zgodne z tablica ZA.1,
producent moze jednak zadeklarowac
aktualne wyniki funkcjonalne oprécz
kategorii lub kiasy okreslonej w niniejszef
Normie Europejskiej

Rysunek ZA.1a i ZA1b - Przyklady informacji towarzyszacej oznakowaniu CE dla wymagan
ogélnych + empirycznych oraz wymagan ogoélnych + funkcjonalnych

N) Qdsylacz krajowy: blad w oryginale, powinno byé mmi/1000 cykli
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Qprocz informacji datyczacych wymienionych powyZej substancji niebezpiecznych, zaleca sig, aby do
wyrobu byta dotaczona, wtedy i tam gdzie jest to wymagane, dokumentacja w odpowiedniej formie,
zawierajaca wszelkie przepisy dotyczace niebezpiecznych substanciji, dla ktérych niezbedne jest
speinienie wymagan, facznie z informacjami podanymi w tych przepisach.

UWAGA  Jezeli krajowe przepisy nie wprowadzajg ograniczen, nie ma potrzeby przywotywania europejskiego
prawodawstwa.
Oznaczenie zgodnosci CE, skiadajgce sie z
symbolu ,CE” podanego w dyrektywie
93/68/EWG.
Numer identyfikacyjny jednostki certyfikujgcej
AnyCo Ltd, PO Box, B-1050 Nazwa lub znak identyfikacyjny oraz
06 zarejestrowany adres producenta
Dwie ostatnie cyfry roku w ktdrym
oznakowanie zostalo umieszczone
Numer certyfikatu zgodnosci
EN 13108-1 Numer normy europejskiej
Beton asfaltowy do nawierzchni drég i innych powierzchni Opis wyrobu
obciazonych ruchem Oznaczenie normowe
AC 16 S 70/100 DL TTGATEN
wylwornia euro asfalt Kod identyfikacyjny mieszanki
AC24

Rysunek ZA.1c — Skrécone oznakowanie CE do swiadectwa dostawy
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 06.03.01

UZUPELNIANIE POBOCZY

Opracowanie wykonano na zlecenie

Gminy Sieroszewice

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie Ogolnych Specyfikacji Technicznych i
dotyczy wykonania "Przebudowy nawierzchni drogi gminnej w m. Wielowie$ ul. Ceglana, gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE




1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z uzupetnianiem poboczy gruntowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem stanowigcym integralng czes¢ dokumentacji
przetargowej
i technicznej na "Przebudowe nawierzchni drogi gminnej w m. Wielowies — ul. Ceglana”

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych uzupetnianiem
zanizonych poboczy.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie pojazddw, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukgji
nawierzchni.

1.4.2. Odktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie Scinania poboczy.
1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy potozone poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczagce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialéw

Rodzaje materiatéw stosowanych do uzupetnienia poboczy podano w SST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie gruntowe” i
D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do uzupelniania poboczy

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej SST powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu:

—  zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
— réwniarek z transporterem

—  réwniarek do profilowania,



— tadowarek czotowych,
—  walcow,
—  ptytowych zageszczarek wibracyjnych,

—  przewoznych zbiornikdw na wode.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej SST, mozna korzystaé¢ z dowolnych $rodkdw transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Uzupelnianie poboczy

W przypadku wystepowania ubytkéw (wgtebien) i zanizenia w poboczach nalezy je uzupetni¢ materiatem o
wtasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaty pobocza wykonane.

Miejsce, w ktérym wykonywane bedzie uzupetnienie, nalezy spulchnic na gtebokos$¢ od 2 do 3 cm, doprowadzi¢ do
wilgotnosci optymalnej, a nastepnie utozy¢ w nim warstwe materiatu uzupetniajgcego w postaci mieszanek optymalnych
okreslonych w SST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Wilgotnos$¢ optymalng i maksymalng gestosé szkieletu
gruntowego mieszanek nalezy okresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zageszczenie utozonej warstwy materiatu uzupetniajgcego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszczania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Zageszczona powierzchnia
powinna by¢ rowna, posiada¢ spadek poprzeczny zgodny z zatozonym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiadaé
$ladow po przejsciu walcodw lub zageszczarek.

Wskaznik zageszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosi¢ co najmniej 0,98 maksymalnego
zageszczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca przeprowadzi badania gruntéw proponowanych do uzupetnienia
poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszanki wedtug SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, SST D-05.01.01
,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

6.3. Badania w czasie robét

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podano w tablicy 1.



Tablica 1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ badan

Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej
dziatce roboczej

1 Uziarnienie mieszanki uzupetniajacej 2 prébki
2 Wilgotnos¢ optymalna mieszanki
e L p.y eszanid 2 probki
uzupetniajgcej
3 Wilgotnos¢ optymalna grunt Scietym
'8 ptymaina gruntu w sciety 2 probki

poboczu

4 Wskaznik zageszczenia na scinanych lub
&nik zageszczent nanyen 1u 2razyna lkm

uzupetnianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznych uzupelnianych poboczy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zakoriczeniu robdt podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw Scinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwos$é pomiaréw

1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 Rownos¢ podtuzna
co50m

3 Réwnos¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg + 1%.
6.4.2. Réwnos¢ poboczy

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg 4-metrowa wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny przeswit
pod tatg nie moze przekracza¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanych robdét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? robét obejmuje:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
—  $ciecie poboczy i zageszczenie podtoza,
— odwiezienie gruntu na odktad,
— dostarczenie materiatu uzupetniajacego,
— roztozenie materiatu,
—  zageszczenie poboczy,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne.



